Posudek oponenta bakalarské prace

na Jakuba Kratochvila,

ktery vypracoval bakalarskou prdaci na téma ,,Vyhodnoceni pohybu osob v zajmovych
zénach”.

PfedloZena bakalarska prace se zbyva moznostmi sledovani pohybu osob v zajmovych
oblastech, konkrétné na prikladé prodejny. Student uvadi prehled zplsob( detekce osob a
popisuje vlastni feseni, sledovani pohybu osob pomoci detekce pohybu v obraze kamery.

Prace je rozdélena do CEtyr kapitol. V prvni ¢asti autor podava prehled dostupnych
prostfedkl pro detekci pohybu. Pro kazdy predloZeny zplsob detekce je vysvétlen princip a
zhodnocen pfinos pro poufZiti v prodejné. Bakalant se sezndmil s rlznymi principy detekce
pohybu a zaradil je do kontextu s feSenym problémem (detekci osob v prodejné). V prvni
kapitole ,,ZpUsoby detekce pohybu osob” je trochu nelogicky umisténa kapitola o GDPR.
Klidné bych GDPR vyclenil samostatnou kapitolu. Mezi zminénymi senzory jsou uvedeny také
kamery. Je uvedena funkce a rozdily mezi ¢ipy CCD a CMQS, ale chybi autorovo zhodnoceni
pfinosu pro jeho problém. Jednoduché porovnani vyhod a nevyhod ale udava tabulka 1-1.

Ve druhé ¢asti autor podava prehled zakladnich metod pro zpracovdani obrazu a zpUsoby
detekce pohybu v obraze. Lze konstatovat, Ze si student nastudoval moZnosti zpracovani
obrazu, které potreboval pro svoji praci.

Ve treti ¢asti jsou popsany pouzité prostredky. Vzhledem ke kratkému rozsahu této
kapitoly by bylo moZzna vhodnéjsi, zaradit ji jako podkapitolu €asti ,,Vlastni Feseni”. Napfiklad
historie jazyka C++ by v praci nemusela byt viibec uvedena.

V posledni kapitole student popisuje vlastni feseni daného problému. Vybral si zptsob
detekce osob pomoci detekce pohybu z kamerovych dat. V kapitole dale popisuje moznosti
programu pro volbu jednotlivych zén. V programu je predpfipraveno 5 pevné definovanych
z6n. Tyto zény jsou nastaveny ve zdrojovém kddu a neni mozné je ménit. UZivatel si m(ize
nadefinovat az Ctyfi zény, ve kterych je pohyb detekovan. BohuzZel toto nastaveni nelze ulozit
a znovu nacist.

Detekce pohybu je feSena pomoci diferenéni metody. Diference je délana z RGB obrazu.
Zajimava by byla analyza oproti diferenci z Sedoténového obrazu. Méné pochopitelny je pak
prevod RGB diferenci do monochromatického obrazu pomoci funkce pro konverzi barev,
kterd diferencim jednotlivych barevnych slozek prifazuje rizné koeficienty. Také neni zminén
dlvod filtrace Sumu az vysledného Sedotonového diferenéniho snimku. Analyza diferen¢niho
snimku je provadéna detekci hran Cannyho filtrem a morfologickym uzavienim. Kontury
vysledku analyzy jsou pak pfimo ptifazovany jednotlivym zénam.

Ve zpracovani dat z detekce pohybu bych ocekaval vice invence. Bakalant sam uvadi jako
jednu z nevyhod, Ze se objevuji vicendsobné detekce tytéz osoby, pokud nosi rlizné barevné



obleceni. Od budouciho bakaldre bych ¢ekal, Ze se napfiklad pokusi tyto detekce sloucit
v jednu.

Ve vlastni praci mi dale chybi statistické vyhodnoceni vysledk(. Vysledky jsou
prezentovany pouze do obrazovych dat, coZz neodpovidd autorovu tvrzeni v ¢asti vénované
GDPR, Ze data jsou pracovany pouze jako Ciselné statistiky. Také to ztézuje jejich dalsi
zpracovani a jejich prezentaci.

Autor mohl porovnat ¢i zkombinovat vice metod pro detekci pohybu.

PtiloZzeny projekt a preloZzeny program nelze prelozit a spustit. Bylo by potfeba pfilozit
potfebné DLL knihovny. Ackoliv je pouZit jazyk C++, zdrojovy kéd obsahuje pouze jednu
vlastni tfidu a pouze jednu vlastni funkci (mimo funkci main). V kédu je pouZito velké
mnozstvi nepojmenovanych konstant a kod je zcela bez komentard. Chybi jakakoliv
parametrizace programu.

Ptes vySe uvedené vyhrady doporucuji praci k obhajobé. Navrhuiji klasifikaci E.

Klasifikace: E

Otdzky:

1) Jak byste resil problém, kdy by bylo poZadovano mit detekci pohybu s frekvenci
stejnou, jako ma kamera (25 sn. /s), ale ¢as mezi diferenénimi snimky volitelny?
2) Porovnejte své feseni s diferenéni metodou nad snimky v barevném modelu HSV.
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