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Hodnoceni vedouciho diplomové prace

Student:  Zak Marek, Ing.
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Vedouci: Rozman Jaroslav, Ing., Ph.D., UITS FIT VUT

1. Informace k zadani
Tématem prace bylo vylepseni stavajiciho hexapoda a tvorba programi pro jeho dalkové ovladani. Vzhledem ke
komplexnosti prace se jednalo o naro¢né zadani, které bylo beze zbytku spinéno.

2. Prace s literaturou
Student si vesSkerou potfebnou literaturu aktivné obstaraval sam.

3. Aktivita béhem feSeni, konzultace, komunikace
Student byl b&éhem FeSeni nadprimeérné aktivni, na konzultace chodil pravidelné a byl na né pfipraven.

4. Aktivita pfi dokonc¢ovani
Prace byla dokonéena v dostateCném pFedstihu a jeji obsah byl konzultovan.

5. Publikaéni €innost, ocenéni
Student se s praci zicastnil soutéze Excel@Fit, kde ze Sesti kategorii obsadil 1., 4., 3. a 5. misto a ziskal i jednu z
cen sponzord.

6. Souhrnné hodnoceni vyborné (A)
Vzhledem ke studentové aktivité v pribéhu celého roku, ke komplexnosti zadani a k ziskanym ocenénim na soutézi
Excel navrhuji znamku A/98 bod(. Také bych chtél studenta navrhnout do soutéze ACM SPY 2015.
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