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Naroc¢nost zadani pramérné obtizné zadani
Tématem prace je zprovoznit robota typu hexapod a vybavit jej senzory, potfebnymi pro pohyb robota v prostiedi
s prekazkami. Dale meél student za Ukol naprogramovat robota tak, aby se byl schopen pfekazkach vyhybat.
Zadani bylo priimérné obtizné.

Splnéni pozadavkl zadani zadani splnéno s vaznymi vyhradami
Prace zcela postradéa kapitolu testovani, kde by byly popsany experimenty s prostfedim a uspésnost robota pfi
vyhybani se prfekazkam.

Rozsah technické zpravy spliiuje pouze minimalni pozadavky
Vysazena prace ma sice 34 stran, coz je na bakalarskou praci dostacuijici, spousta textu se ale opakuje. Velice
dlouha je ¢ast teoreticka, na druhou stranu ¢ast, kde autor popisuije svdj vlastni pfinos je spiSe nedostatec¢na. A
jak uz bylo fe¢eno vySe, zcela postrada ¢ast testovani.

Prezentacni uroven predlozené prace 40 b. (F)
V praci se zcela zbyte¢né opakuiji jiz jednou vyféena fakta, diky ¢emuz ma prace zbyte€né mnoho stran. Autor
misto aby pouzil obrazky, radéji nékteré véci popisuje slovné, coz pak plsobi velice nepfehledné. Po jazykové
strance se prace velice Spatné Cte, protoze obsahuje slozita souvéti, ktera ani nedavaji moc smysl.

Formalni uprava technické zpravy 65 b. (D)
Po typografické strance je prace v porfadku. Jazykova stranka byla popsana vyse. Plus prace je na druhou stranu
v tom, Ze obsahuje minimum pravopisnych chyb.

Prace s literaturou 75 b. (C)
Préace s literaturou je na dobré urovni, ovSem mnozstvi a kvalita referenci neodpovida kvalité prace.
Realizacni vystup 55 b. (E)

Vystupem prace je funkéni robot typu hexapod schopny chlize vpred a do stran. Slabinou feSeni je napt. to, Ze se
robot neumi otacet.

Vyuzitelnost vysledku

Jedna se spiSe o praci kompilacniho typu. Vysledky snad budou pouzitelné v dalSi praci s robotem.

Otazky k obhajobé

Souhrnné hodnoceni 51 b. dostateéné (E)
Textova ¢ast prace obsahuje prevazné teoreticky popis hexapod(, senzor(l a konkrétniho robota. V praci
postradam vice zdlraznénou vlastni praci studenta a ¢ast testovani. Prace napt. nikde neobsahuje obrazek
vysledného robota osazeného senzory, pfipadné video pohybujiciho se robota a vyhybajiciho se pfekédzkam.
Student sice robota zprovoznil, domnivam se ale, Ze pouze tohle je na bakal&fskou praci malo, spie to odpovida
projektu do néjakého predmétu. Navrhuji proto hodnoceni na spodni hranici stupné E/51 bodu.
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