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1. Informace k zadani
Cilem prace bylo vytvorit aplikaci pro mobilni zafizeni, ktera umozni pfimou praci s virtualnimi objekty v reéalné
scéné pomoci rozsifené reality (AR) a s jejich vyuZitim Fidit roboticky manipulator. Regeni vyZzadovalo kromé
obeznameni se s technologii AR a potfebnymi nastroji pro jeji realizaci, pfedevsim nastudovani a pochopeni metod
pro efektivni interakci ¢lovéka s pocitatem a jejich aplikaci pro novou doménu AR a integraci aplikace do
robotického systému.

2. Prace s literaturou
Pan Pristas byl aktivni a samostatny pfi vyhledavani a vybéru relevantnich studijnich materiald.

3. Aktivita béhem feseni, konzultace, komunikace
Pan Prista$ se do feSeni projektu dostaval postupné. Ackoliv se o téma projektu zajimal, byl postup s ohledem na
konkrétni diléi vysledky z po¢atku pomalejsi. Jakmile se ale do problematiky vice dostal, za¢al pracovat velmi
aktivné a svédomité. Konzultace nebyly pravidelné, ale byly pfinosné. Pan Prista$ zpracovaval dil¢i technické
problémy samostatné a metodické postupy konzultoval. Pozitivné pfijimal a aktivné rozpracovaval dalsi inspirace a
rady vedouciho.

4. Aktivita pfi dokonéovani
Prace byla dokon¢ena v dostateéném predstihu. Navrh textové zpravy vedouci komentoval, ale revidovanou finalni
verzi uz nevidél.

5. Publikacni ¢innost, ocenéni
Prace byl pfijata a prezentovana formou plakatu na konferenci Excel@FIT 2018.

6. Souhrnné hodnoceni vyborné (A)
Pan Pristas, i pfes pomalejsi zaCatek, pracoval na projektu velmi svédomité a peclivé. Prokazal samostatnost pfi
feSeni jak dil¢ich problém( tak i projektu jako celku. Dil¢i fe$eni, zejména zplsoby interakce v AR, ¢asto na
zakladé novych mySlenek ze spole€nych konzultaci pfepracovaval a se zaujetim testoval a zlepSoval. Vysledek
nakonec Uspésné zaintegroval do robotického systému.

Prohladeni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zvefejnéni tohoto hodnoceni v listinné i elektronické formé.
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