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Naroc¢nost zadani obtiznéjsi zadani
Zadanie sa radi medzi naro¢nejSie, pretoZe vyzaduije hlbsie pochopenie leteckej terminologie, ako aj algoritmov
pre vytvorenie letového planu v trojrozmernom priestore.

Splnéni pozadavki zadani zadani spinéno
V3etky body zadania boli splnené.

Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi
Technicka sprava je v obvyklom rozmedzi.

Prezentacni Uroven predlozené prace 70 b. (C)

Sprava je Struktirovana logicky, rozsah vacsiny kapitol dostato¢ny a kapitoly na seba nadvazuju. Podkapitola s
testovanim by ale mala byt podrobnejSia. Takisto pan Volny nikde v praci nezmienil, o aké konkrétne planovanie
a lietadla sa jednd. Az neskér v praci sa na zaklade kontextu dalo usudit, Ze sa jedna o planovanie pre malé
(skér modelarske) bezpilotné letine pohybujlice sa v ohraniCenom priestore s prekazkami (napr. vacsia
kancelaria) - algoritmy pre planovanie cesty pre takyto typ letinov sa znacne liSia od algoritmov pre planovanie
cesty pre napr. dopravné lietadla.

Formalni uprava technické zpravy 90 b. (A)
Typograficka a jazykova stranka prace je na vynikajlcej Urovni.

Prace s literaturou 85 b. (B)
Student si vybral relevantné zdroje a pouziva ich primerane.

Realizaéni vystup 75 b. (C)

Programové riedenie je funkéné a spifia vetky body zadania. Zdrojovy kéd je dobre okomentovany a vhodne
rozdeleny do jednotlivych modulov. Praca s demonstratorom je jednoducha a intuitivna. Preto je Skoda, ze
Student nevykonal viac testov a podrobnejSie neporovnal obe implementované metody.
Vyuzitelnost vysledku
Praca implementuje existujuce algoritmy pre pldnovanie trasy a d'alej ich rozSiruje, priCom hlavny déraz kladie na
vizualizaciu. Je mozné ju pouzit na pochopenie fungovania implementovanych algoritmov. Programové rieSenie
je navrhnuté tak, aby bolo v budicnosti mozné implementovat d'alSie algoritmy alebo modely lietadiel.
Otazky k obhajobé

1. Ak4 je Casova zlozitost implementovanych algoritmov?

2. Ako sa implementované algoritmy dokazu vysporiadat’ s prekédzkami meniacimi svoju polohu? Napr. iné

letiace lietadlo?

3. Ako by sa dal upravit algoritmus RTT tak, aby bral do Gvahy skuto¢né rozmery letiina?
Souhrnné hodnoceni 81 b. velmi dobfe (B)
Pan Volny vytvoril funény demonstrator algoritmov na planovenie cesty v trojrozmeron priestore spolu s
vizualizaCnym nastrojom, ktory dobre demonstruje, ako oba implementované algoritmy funguju. Na jeho
vytvorenie potreboval nastudovat literaturu z niekol'kych oblasti, ako je umela inteligencia a rozsiahla oblast
leteckych znalosti. Vysledna praca ma vysoku uroven, trochu ju zraza ale nedostatoCne vysvetlené zameranie,
na ktoré musi Citatel prist sdm a menSie mnozstvo testov. Preto jej udel'ujem vysledné hodnotenie B.
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