Posudek Skolitele k Zadosti o povoleni obhajoby diserta¢ni prace

Ing. Jan Hrbafek je absolventem Ustavu mechaniky téles, mechatroniky a
biomechaniky Fakulty strojniho inZzenyrstvi VUT v Brn¢. Do prezencni formy doktorského
studia na Ustavu vyrobnich stroji, systémi a robotiky Fakulty strojniho inZenyrstvi nastoupil
dne 13. 7. 2011. Postupné uspés$né absolvoval vSechny piedepsané odborné zkousky na
vybornou a nésledné v predepsaném terminu zpracoval a ptedlozil pisemné pojednani ke statni
doktorské zkousSce na téma: ,,Informacni jednotka s haptickym vystupem pro nevidomé®. Statni
doktorskou zkousku slozil dne 18. 6. 2014 a v jejim rdmci doSlo k upfesnéni tématu na
»Navigacni a informacni systém pro nevidomé.“ Vzhledem k nutnosti ovéfeni simulacnich
vysledkd a prokdzani vSech pozadovanych vlastnosti zkoumaného systému se ukézal termin
ukonceni studia obhajobou diserta¢ni prace po ¢tyfech letech studia jako nerealny. Proto ke dni
1. 9. 2015 doktorand na vlastni zadost prestoupil do kombinované formy studia a pokracoval v
praci na disertaci.

Téma disertacni prace predstavuje problematiku v soucasnosti intenzivné studovanou a
rozvijenou. Pivodni cile prace stanovené pii zadani tématu disertacni prace byly na zaklade
dosazenych vysledkd postupné dopliiovany a modifikovany tak, aby zohlediovaly aktualni
trendy v podpoie samostatnosti nevidomych osob.

Doktorand splnil vSechny stanovené cile disertacni prace, prokdzal schopnost
samostatné a tvlrci védecké prace a prispél k feSeni dané problematiky. Piistupoval ke své praci
odpovédné a prokazal schopnost fesit studovanou problematiku samostatné¢ a komplexné a
konstatuji, ze spektrum feSené problematiky ptesahuje obvykly rozsah disertacni prace. Ziskani
dosazenych vysledkii vyzadovalo provedeni velkého objemu simulacénich vypocéti a
praktickych experimentl pii vyvoji a ovéfeni vlastnosti funkéniho vzorku systému a bylo
casov€ velmi narocné. Proto je tfeba ocenit znacné mnozstvi vynaloZené energie, kterou
doktorand vynalozil pro splnéni cilii prace. Za mimotadné cenné pokladam ovéfeni navrzené
metodiky feSeni problému na funkénim vzorku realizovaného systému, coZz pfineslo fadu
dalsich poznatkii. Tyto poznatky jsou bezprostfedné vyuzitelné jak v praxi, tak ve vSech
stupnich studia konstrukénich studijnich oborti vysokych Skol technického zaméteni.

Doktorand se rovnéz aktivné podilel na feSeni fady VaV projektt s vefejnou podporou,
napi. TACR ¢&islo TA02010259 , Komplexni cenové dostupny Fidici systém leteckych motorii
CAAEEC*. V roce 2013 dale uspesné vytesil a obhajil juniorsky projekt specifického vyzkumu
registracni ¢islo FSI-J-13-1920 ,,Vyzkum elektromechanickych akénich ¢lent pro kritické
aplikace* a v roce 2014 vyfiesil projekt Fondu védy FSI s ndzvem ,,Vyukovy ptipravek pro
automatizované mefeni V-A charakteristik™. Dilezité vysledky disertace byly publikovany v
casopisech a ve sbornicich prestiznich konferenci.

Doktorand byl rovnéz zapojen do pedagogické ¢innosti, kde vedl pocetni a laboratorni
cviceni  zpfedmétu ,Elektrotechnika (2EL)*“  bakalafského studijniho  programu
,Mechatronika®. V pribehu studia rovnéz vedl bakalarské a diplomové prace studentd FSI
VUT v Bmné.

Vzhledem k uvedenému konstatuji, ze Ing. Jan Hrbacek spliiuje pozadavky kladené na
absolventy doktorandského studia a proto doporucuji, aby mu bylo umoznéno konat obhajobu
disertacni prace v nejbliz§im mozném terminu.

Doc. Ing. Vladislav Singule, CSc. — skolitel
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