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10.

Naroc¢nost zadani znacéné obtizné zadani
Naro¢nost zadania hodnotim ako 'znacne obtiazne' z dévodu jeho zamerania mimo pole typickych vedomosti
a zruénosti Studenta FIT. V zadani je definované, Ze je na Studentovi si drone zabezpecit. Tento bod
zjavne $tudentovi spotreboval majoritnt &ast jeho asu a snahy. Dal§im kritickym bodom je, Ze zadanie
implicitne smeruje Studenta k problému riadenia, ktoré je ako také subjektom Studovanym na odboroch
neobvyklych na FIT (Kybernetika, Automatizacia).

SpInéni pozadavku zadani zadani spIlnéno pouze ¢astec¢né
Body 1, 2, 3 a 5 zadania hodnotim ako splnené Uplne. K bodu 4 bol navrhnuty jeden spdsob riadenia letu, ale
s naértnuté viaceré mozné pristupy k rieSeniu problematiky. Napr. je mozné ovplyvnit letovi hladinu zmenou
vykonu hlavného motora, ktory ovplyvriuje vztlakovu silu hlavnych kridel. Dalej je mozné menit a uhol vyskoviek,
ktoré ovplyvnia odchylku pozdiZnej osi lietadla od vodorovnej osi, &im docieli zmena hladiny. Kombinécia tychto
pristupov nie je navrhnuta na preskimanie. Toto jednak koliduje so zadanim kde je Specifikované preskimanie
viacerych sposobov riadenia letu, ale povazujem to za rozumné obmedzenie komplexity ulohy na
zvladnutel'ny problém. V bode 6 Zial musim konstatovat Ze nebol spineny. Podl'a Studenta z dévodu
poskodenia senzorov po€as montaze

Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi
Praca je v obvyklom rozsahu. Kapitola '6 - Testovanie' vS§ak z ddvodu nemoznosti splnenia zadania v plnom
rozsahu neobsahuje potrebny obsah.

Prezentacni Uroven predlozené prace 70 b. (C)
Praca je vhodne logicky strukturovana. Rovnako je vhodne pouzivana Specificka terminolégia apikacnej
domény. Zrejme kvoli nedostatku ¢asu je obsah v niektorych kapitolach nelogicky ukon¢eny, pripadne nevhodne
lokalne Strukturovany. V kapitole '4 - Realizaéné prostriedky' je va¢8ina obsahu v poriadku, ale na konci su
privel'mi stru€ne a vSeobecne opisané zbernice USB a 12C bez ndznaku o planovanom pouziti. O tom sa Citatel
docita az v d'alSej kapitole '5 - Implementécia’. V kapitole 5.2. Student opisuje realizané komplikacie, ale text je
prili§ jednoliaty a slabo Struktirovany. Ocenujem iniciativu overit funk&nost regulatora v prostredi MATLAB.
Vysledny graf v kapitole 3.2.1. je vSak bez oznagenych osi a bez priebehu pozadovanej hodnoty, ktoré st len
slovne opisané v texte. To trochu ubera na jeho prezenta¢nej hodnote.

Formalni uprava technické zpravy 85 b. (B)
Praca obsahuje mensie mnozstvo preklepov a inych drobnych nedostatkov. Z gramatického hl'adiska je text pine
v poriadku. Najzavaznejsi problém vidim zamenu terminu 'sériova komunikacia' za 'seridlova komunikacia', ktory
vSak zrejme vznikol nie Stastnym prekladom z anglického jazyka.

Prace s literaturou 91 b. (A)
Suhrn informacénych zdrojov je v sulade s rieSenou problematikou. Obsahuje mnozstvo technickej dokumentacie,
¢lanky aj ucelené monografie pojednavajuce o problematike.

Realizacni vystup 59 b. (E)
Realizacny vystup je tazké ohodnotit, kedZe Student nedospel k praktickému overeniu. Systém bol rozdeleny
vhodne a rozumne na dva podsystémy.Cast riadiacu (Raspberry Pl) a &ast’ pre spracovanie signalov zo
senzorov a riadenie serv (Arduino). V praci v8ak chyba jasné zdévodnenie takéhoto rozhodnutia. Celkovo vidim
toto rozdelenie ako dodatoénu komplikaciu, ktoré zbyto€ne viedlo Studenta k rieSeniu problému komunikécie
oboch podsystémov. V navrhu systému vSak nevidim principialne nedostatky.

Vyuzitelnost vysledku

Praca sa zaobera vel'mi aktualnou problematikou. V praci boli pouzité komoditné HW a SW prostriedky s cielom
navrhnut inovativne riadenie polohy a stabilizacie. V praci vidim potencial a pripadne vysledky by mohli byt
pouzité v praxi.

Otazky k obhajobé

Odévodnite rozdelene riadiaceho systému na dva podsystémy.

Souhrnné hodnoceni 75 b. dobfe (C)
Ciel'om prace bolo navrhnut riadenie drona s cielom navrhnut inovativne riadenie polohy a letu drona a pripadne
dospiet’ k novym poznatkom. Rozsah prace vSak zjavne zahltil Studenta a praca nebola riadne experimentalne
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vyhodnotend. Zhodujem sa so Studentom na navrhovanej malej zmene platformy a na projekte odpora¢am
pokraCovat vo forme diplomovej prace.
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