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Pfedmétem této diplomové prace je rederSe stavajicich polygon( slouZicich pro testovani autonomnich
vozidel, a to jak z pohledu technologie vozovek, tak z projekéniho hlediska. V praci je zminéno 9
nejvyznamnéjsich svétovych testovacich polygont a jejich popis navrhovych parametri. Jsou zde popsany
jednotlivé stupné automatizaci od zahranicnich organizaci zabyvajicich se vyzkumem a vyvojem

v automobilovém pramyslu. Déle jsou popsany zakladni pokrocilé systémy asistence fidice, konektivita mezi
vozidly a infrastrukturou. A také zhodnoceni stavajicich letistnich ploch pro testovani autonomnich vozidel.

Hodnoceni prace:
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1. Odborna Uroven prace O O O
2. Vhodnost pouzitych metod a postupd O O O
3. Vyuziti odborné literatury a prace s ni X O O O
4. Formalni, graficka a jazykova Uprava prace X O O O
5. Splnéni poZadavki zadani prace O O O

Komentar k bodiim 1. az 5.:

Po prostudovani diplomové préace je patrné, Ze si diplomant analyzoval Siroké spektrum zdroji a dokazal
s nimi odborné a utfidéné pracovat. Celd prace je rozdélena do 11 kapitol, kdy tyto kapitoly na sebe logicky
navazuiji.

V Gvodu diplomant spravné uvadi, Ze jiz dnes jsou béZnou soucdsti modernich vozidel autonomni prvky
fizeni, ovSem testovacich polygon( pro vyvoj téchto prvkd je minimum.

Po Uvodu préce pokracuje velice zdafilym popisem stupiG autonomniho fizeni, autonomnich systému a
konektivity vozidel, déle bych chtél vyzdvihnout velice efektivné zpracovanou tieti kapitolu, ktera se vénuje
legislativni Upravé fizeni vozidel s ohledem na implementaci problematiky autonomniho fizeni. V dalsi ¢asti
se diplomat vénuje technologii vozovek, tato kapitola by mohla mit podstatné Sirdi rozsah, ovéem vzhledem
k ochrané know—how jednotlivych spolecnosti je velice obtizné ziskat tyto informace pro vefejnou praci.



V navazujici kapitole se prace zabyva popisem nejvyznamnéjsich testovacich polygonii na svété. Diplomant
zde vhodné vybral 9 polygon(, které jsou dnes svétovou Spic¢kou a zahrnul i dnes dostavovany polygon APZ
v Madarsku. U kazdého z téchto polygon( popsal jednotlivé testovaci ¢asti, &imz pfinesl uceleny pohled na
dnedni moiZnosti testovani jak ¢astecné autonomnich prvkd, tak dnes béZné testovanych mechanickych
casti vozidel.

V kapitole 6 diplomant popisuje moZnost vyuZiti ji stavajicich letistnich ploch, kde vyuZil pfedchozi nabyté
znalosti a konzultoval danou problematiku se zastupcem odborné spoleénosti. V této kapitole dospél
k zavéru, Ze stdvajici letistni plochy nejsou vhodné pro testovani autonomnich vozidel.

Diplomové prace obsahuje i veskeré seznamy obrazk( a jsou zde uvedeny odkazy na viechny pouZité
zdroje. VSechny kapitoly splfiuji obecné poZadavky kladené na diplomové préce.

V zdvéru préce diplomant provadi zavérecnou rekapitulaci ziskanych znalosti a navrhuje, jaké dal3i kroky je
tfeba vykonat a zdlrazriuje stale dleZitéjsi roli konsorcia EuroNCAP ve vyvoji autonomnich systémd.

Pripominky a dotazy k praci:
Pfedkladané préci nelze nic zasadniho vytknout, dovolim si zde uvést pouze jednu otazku:

a) Jakou skladbu vozovky byste pouZil pro navrh pfimé ¢asti rychlostniho ovélu, prosim od{ivodnéte Vas
navrh.

Zaveér:
Rozsah a uroven zpracovani svéd¢i o podrobném studiu podklad( k diplomové préci. Prace je pfehledna,

pekné graficky vyvedend. VSechny dileZité vystupy jsou zdlraznény a pfehledné zaznamenany. Rozsah a
tematické zpracovani prace bezesporu vyhovuje zadéni diplomové préce.
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