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1. Naroc¢nost zadani pramérné obtizné zadani
2. Splnéni pozadavkl zadani zadani spinéno
3. Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi
4. Prezentacni uroven predlozené prace 70 b. (C)

Prace je ¢lenéna logicky a jednotlivé kapitoly na sebe navazuji. Vyhrady mam k mnoZzstvi detailli obsazenych

v kapitole 2, které se v kontextu navazujicich kapitol jevi jako irelevantni. Naopak pomérné povrchné a nepfesné
je zpracovana kapitola 4, kde jsou umistény rtizné pojmy, které nebylo mozné zaradit do pfedchozi ¢asti. Zde
nalezneme rlizna zavadeéjici a nepresna tvrzeni (napf. Arduino neni mikrokontroler, NB-1OT je v jedné vété
charakterizovana soucasné jako Sirokopasmova i uzkopasmova technologie, pod standardem GSM je nelogicky
zminéna sit 5G, atd.). V sekci 4.3 je pomérné nesystematicky souhrn termintd souvisejici se zplsobem
komunikace, pfi¢emz jejich vybér plsobi nahodné a jejich popis je nelpliny.

5. Formalni uprava technické zpravy 85 b. (B)
Z pohledu jazykového i typografického plsobi prace Cisté. Je vSak zbyte¢né definovat zkratku, ktera je pouzita
pouze v nasledujici vété. Nekteré zkratky jsou uvedeny v prehledu zkratek, nékteré chybi.

6. Prace s literaturou 65 b. (D)
Vybér studijnich prament odpovida tématu zadani. Prejaté prvky jsou fadné odliSeny. Zplsob prace s literaturou
je véak pomérné nestastny. Pouzita literature je bud” shrnuta na za¢atku kapitol nebo mezi odstavci, coz plsobi
velice ruSivé. Ani v jednom pfipadé nelze urcit, zda-li ur&ité tvrzeni pochazi z literatury €i vyjadfuje nazor autora.
Nékteré citace jsou nelogicky realizovany také formou poznamky pod €arou (viz napf. sekce 4.1).

7. Realizacni vystup 70 b. (C)
Realizac¢ni vystup tvori firmware pro SoC ESP32 a dale webova aplikace v jazyce Python. Firmware je realizovan
formou monolitu ¢itajiciho 668 radkd kédu vé. komentarl nad platformou Arduino. Kéd nevyuziva FreeRTOS,
nad kterym je realizovano jadro ESP32 a tim padem neumi asynchronné reagovat na udalosti v systému.
Webova aplikace je realizovana pomoci frameworku Django. Zde chybi soubor README popisujici strukturu
zdrojovych kédu a zplsob zprovoznéni. Dale neni ziejmé, které kddy jsou dilem autora, nebot ani jeden skript
neobsahuje hlavicku se jménem autora.

8. Vyuzitelnost vysledku
Vyuzitelnost v praxi je omezena, nebot’ souc¢asna implementace je pomérné naivni. Implementace vyuziva
jedinou smycku, ktera provadi postupné pooling nad véemi komponentami systému. Tento zplsob realizace je
nachylny na nedostupnost nékteré z komponent, coz se projevi tim, Ze napf. pfi vypadku pfipojeni nelze ziskavat
data ze senzord. Mimo zménu zpUsobu obsluhy by bylo vhodné do kédu zaintegrovat nékterou z technik
bufferovani dat.

9. Otazky k obhajobé

1. Proc byla pro vizualizaci zvolena licencovana komer¢ni knihovna Highcharts, jejiz cena zasadné zvysuje
ro¢ni provozni naklady?

2. Je implementovana v ramci Python aplikace néjaka logika detekujici poruchové stavy? Jakym zplsobem je
v pfipadé poruchy informovana obsluha?

10. Souhrnné hodnoceni 70 b. dobfe (C)
S ohledem na vy3e uvedené nedostatky jak v technické zpravé, tak v implementaci, hodnotim praci stupném C.
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