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Ve své praci diplomant prokazal, Ze ma komlexni pfehled znalosti napfi¢ celou fadou obor(.
Je to zejména teorie fizeni a regulace, mechanika a strojirenstvi a v neposledni fadé programovani.
Tato komplexnost je dileZita zejména v soucasné dobé, kdy praxe vyZaduje absolventy s Sirokym
zdbé&rem znalosti z celé Fady obor(, co?Z jim umozni pfichazet s novymi netradi¢nimi feSenimi, které
nejsou pro dany obor typicka. Zaroven na diplomantovi ocenuji, Ze a¢ je vyborny programdtor,
nekladl ve své praci pfilis velky dliraz na programovani. Programovani spravné chape jako u¢inny
nastroj a ne jako cil své prace.

K diplomové praci pristupoval svédomité a zodpovédné. Konzultace potfeboval minimdlné a
pracoval zcela samostatné. Zvlast bych ocenil jeho iniciativu pfi experimentalnim ovéreni vysledkd
své prace, kde si zcela sam navrhl a zrealizoval metodu nezavislého méreni sily na podlozku.

Béhem své préce se setkal s nékterymi problémy, které nebyly na jeho strané, nicméné je
musel fesit. Jednalo se o problém s tenzometrickym snimacem, u kterého nesla permanentné
prestavit vzorkovaci frekvence a u ného? pfesnost v ose Z byla mimo toleranci, kterou uvadél
vyrobce.

Vysledkem jeho prace neni jen moznost dat robotdim dalsi smysl a to je ,hmat’, ale moZnost
pouzit obecné méreni sil a momentl ke kompenzaci ¢innosti strojli a zafizeni.

Praci navrhuji ohodnoceni podle stupnice ECTS A.
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