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ABSTRAKT, KL®@WAOVC SL

ABSTRAKT

Prg§ce se zablvg8 n&vrhem kotoulov® pily
nakl &éa®&Pk .zen? slaufez krevY@smmnizinsou stru
kter® tyto typy zraBktzeern® rzkaogrekgre@ b j avd lacot
Ng§sl eduje n&§vrh vlastn?2hoP oSelgeednn?2 v||8estti
kont r ozl 8nk2l napdanvnno s t n 2 m y\Wwr @kondl ricshtmr u k IDRe¥ £t B s |
ng§vrhu je vytvoSen aXbNjhokd els oocvesl @hok uznmeesh

KLéLOVE SLOVA
Smykem S2zenl nakladal, pS2davn® zaS?2z

ABSTRACT

This work deals with design of a circular saw as an attachment for skid steer
Attachment is used for felling and cutting woody plaftse introduction briefly describe
machines that use these types of attachmamisalsodescribessome specific attachmen
from selected manufacturer$he following partof the workis design of own solutiol
including the choiceof componentsThe lastpart of the work deals with control and ba
strength calculations of selectedmponentsAccording to own design, 3D model of whc
attachment is created and drawing documentagiomadefrom this model.

KEYWORDS
Skid steer loader, attachmeaircular saw
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P8xavng zaS2zen2? jsou vyug2vs8na prdspoziciej r T:
nepSeber n®e jmmParsljvg2 ch dr u@B| & sothiot o pdiztsa utg
jsou zej m®nlal ss akebmDct upatSovEME ppSed raira §&nl Ru
poug2t nap$S. padlkdd @w® nRazlrdidp Tdn2 vrt &k |

ZaS2zen? jsou snadnaotpSiipokjei tstlmdj Tkmee bsotSrro]
pSipojovac?2 r oz mDrsoudagynnzepzlisnoShormplBZp 9 2a B2 | |
pohg&§nhNna ze syst®mu strlyaerogtpataivd Il ,.a .m®2  a
Vikonov® pogadavky zaS$S2 zenj2e utrel deyn, vdvdbpr qorédouet|i@en
pougithesbosojuvd ksomdenmu srz ablal epr §vng funkce zeé

Tato pr8ce setymbPlp$S2dadmpah zz aS2dzSeenvzi namli ¢
konkr®tnhD se jedn§8 o kotoulovou pilijuiniTah o
dSePr8ce obsahuje strujlinuexiegteujgi cz amdSene
stroj e, jeg tyto zaS?e eahrhujewlyaisyt2znviahotd §purZhb vy |
pS2davn®ho XamPéneneaw ¥y br ao®bpev nPS2%Indth@®wichkopl t y
jsou pak viidkh esgadse§tdar 2vnl kr es sestavy cel ®ho
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REGERGE P ¢ DAAFNhZAEN 62

1 REGER®E ¢ DAVNBASHE ZENGE

Exi stuje velmi @i rzoakS8 zsepne2k tpsrucanvceed Aotiua kSnahdcuh e n
s t r, tajo Kapitolas e  vzgaabkipwai z e t D mi zaS2zen?2npir,8§ckte
sdSevinami, tj.a |jSgkidemhe r ®@dpdytIr yatRoal w8apS& kv ema n ts ej
typicky ks my k em S$2 z enTnebokn atkl aliPehénmpTrac ov n?2 dH vAa S?2
zpr ost SepdokhoovnSun szt r oj e, a to Zzej ckp.nZap Tme b h a
upevnhNn?2 cel ®ho zaS2zen? i druh pohonu se o

-¢

ada virobcT nab2z2 ke svIim str gejcA strojii pS
kompatibiln2. Wircon®RaiDvak?tstujse ivirobduerm2ou
kt Dms$ or o JyTtno. z g&k2lze eanfontovat n@a Tzn® ddter ogegadava
par amet di€p,p trn &mP$.Adhokdr aul i crke®b &k ayniatdrd stroje

1.1 STROJE VYUGEVAJEOE EZREDEENE

Jak ji g byS$vdaantBz®ziennco, pr § gsouolvykidtRltory asmykem
S2zen® nakl adal e. JednBow@i tteoltn @& pd? D8 Fialvzenr &
zaS2zen? tNchto strojT obvykkempak®en?pohzlks§
z a S2 zke§rc2e htd¥ic h

1.1.1 TRAKTORY

Traktoryj sou v2ce¥ elov® stroje, kter® mohou
Nej |l astDjg2p ptoverpimd Njl st wi e k miSewaajd2n MS2 dav n §
um2sthNDna natzzaShbodov@mad? ¥vBsai Vraktoru |j
hS2del, ktep3e\oedopvokhy8§ nsdmal osapdh8nmopoacosgh
jedng8 se o tzv-of fP)TO tjpowpopmdarkle pohon. Ta
hydraulick® vivody mmpdhlue sop ayp Sheynd r ellgkiyc kk&
sl ouggrochtonkk dal §et® faBkez2n? na tS2bodov®nm
inekfrn2ch hydromotiaVpSedgkoV BmThipes t ImTatklt ealnriis t |

nakl adal wTislogdmeé kiu,yzdiriomeo§romr2Jcha hpracovn2ho :
bTt nap§$. |l opat a, pal eti zal naNDkiter® nghpy t
mohou m2t tS2bodovli 2z8vPDs a vivodovi h$S2d
z8kazn2ka dodaVTEklombtorTak treakmift ajhentdo me z i ty n

p a h & ¥ &ar, Claas, Deerd CBneboNew Holland

Tr ¢ BODOVh zCVnS
Traktoryr Tzn® vIikonov® tS2dy jsou2 yvybanee®yse §ud

rozmRNry. Hlavn2 rozmRry tS2bodovichnebo§v s T
zemRDdNI skTch strojT v r &8mci uni fikace pSip
mezing§rodn2 -horkued $0u 718 %jSa pholj aowrazc 2 rcesp.nbldrdyT
zemRDdNI skTch strojT. V soulasn® dobhR existu
z8vDNDsT. Vygag? kategorie z8vDsT maj? pevnij
vikonnostn2ch katre®gar ini cthr[i8let prSEka TvRAk e

BRNO 2022 12
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REGERGE P ¢ DAAFNhZAEN 62

TSi body p
pSen®st ce
vel mil nugyi t
poskytuje
zvednut?2 n8§

ro upevnhDn2 ng§Sad?2 tvoS$S2 dostat el
|l ou hmotnost n§Sad?2 nebo alespoR
per ot oge tato dodateln8 hmotnost v
|l epg2 trakci a zajigSuje lepg?2 p
ad2 ze zemND,[1330§g usnadRuje ot §]

"o

Na tSibodovi z8vDs | ped p&SmpeVhisk T ¢t ®mBE St pe
jeSs8by ag po hyldrmap@lkieenk § i r srae NaObrzld rzev ovui dHI
traktor Claas Arion 66610. Tentotyp traktoum§ t S2 bodovi z8&vNs s v’
na pSedn?2 i zadn2 stranBD. To rozgi.Suje mogn

Obr.1Zadn2 t $2 H4ldov Obr.2PSedn2 t S2[bodo"

1.1.2 SMYKEM FE&ZENEf NBKLADA

Smykem S2zejn®owmatdla® ak gnep a kcthng? ngpbgeadtijpedon p o h o
pracovn2ch zaS2zB8RI| gkemhyjde ospatoveht? mo t
Tolivl mo me nt z motoru je pSensg@akmpomac? ec
tl akov®ho ol e joryprppojaz8 achyb tresp poborpa a ¢ o an& fcsh.

Zdvi h vanaokjin®gklin2 pracovn2ho zaS2Zkakovhjbdbh

dost 8§vaj? od pomocn®ho, obvykl e zubov®ho
pracovn?2 zaS2zen? m8 asi dgrodwlviidkn@muh yalvaad u
stroje.[1]

Tyto mininakl adal e | s ovuelokbivny kpl oel tuenm vreorzznga nni?2
zaS2zen?2, kter® se rychahspoijlkmai f iuphn,g jna
JCB, Gehlmax aj.,maj 2 speciali zovan® pracovn? zaS?
l esnictv?2 Sclegmungin® dpnfljy pr Tmysl u apod.

Zvl §gtn2 hydraulickl pS2poj na hydraulickl
hydrauli ck® oUchyném mr8daavdnk?lhaod nZ ansi? zsetnr2o |
okol nos{lf] Segeno:

a) PSi pevnhDn2m rychlospojkou na vilogn2k, c

BRNO 2022 13



REGERGE P ¢ DAAFNhZAEN 62

by UpevnhRDn2m pS2pravku, kterrl, jnea mpdxidlném | [Br
na vilognz2k.

c) Namontovg§n2m pracovn2ho zaS2zen? podl e
traktorovidho nosil e.

Podvozek tdlchtmTheakbhtd koR&svdv Iin epood vpo§rseoky Ts ¢
nNi g2 hodnotou zemn2ho tldksl pdlswbvbDe hd sna
Lze tedy S2ci, gtee rj®n up camlordn Nt ogheot r &z mikala® o
smhRDru j2zdy je mogn8 d2ky opal t@nmw sstodlewn 2¢
na mRaObriBl ze vidhRkohaki ad plopalstmz kémvi dl i c2.

Obr.3Smykem S2zenl na[IlEI]adaI

1.2 Pr ¢ DAVNC ZAF E&ZENE
Jig bylpeSiestemjoe cel § SaadamddMos&T cht aveln:?

kesvim strojTm i pS2Alegn€& phegdbvedchhperden
zaS2zen?z2, zejm®nMap$t.a1I§vnde)Immilosﬁ@asmjii]’cy%]‘kov@
nenab?2z?2, maj? ve sve®m s@nmrtoi merBtcl jgRojsduSee vp o

mul | ovac? strojezatbvl r foifxieayn arb & zpa%ezypdndbm st
specizfaiS?kz@® n 2 , tzvcogpopSep§‘eatm?D pakoy® za$s?
zablDwg8 e vjl @ ol Attachmentsz a b T vaj ? ¢ Mi zsaeS Mzvele® v h é h
pS2mobpo pké&sniDatl Y2 m jsouncaipSkdney Attachmentsiebo CID
Attachments,itt o v derspebiaizdjina pr a@ac?zZenfr aurgmykem S?
nakl adal e, tr¥ktobygT aj @ ypan§slvekappe udouo t o
pSedsta®eépaugencdy T r oDFM Attachmentsaz mi R ozvaa$h28pbeat. 2

Nutnot alp®dot kngutchmymren? poth8bW8A2 pr BvogpN,yv
zej m®na st Sedn?2akaoan8SeAdaintat Xk, b dMEjogojuz Sen §

BRNO 2022 14



REGERGE P ¢ DAAFNhZAEN 62

KOTOUL OVE JPAKOr PAVEINE ZAF EZENGE

Kotoul ov® p'dtsyraRowgﬁzkstrom'[ a kSovin, a
Tak® j e |Yper aprdlu gc’etstk a vytv8§BSaestapemwii pbgg
pog8r Tmohastwml t Spa8grftry@azowKk8m2 paSezT.

Z8kl adem cel ®ho zaS2zeanrxejd Seteéel,swyNmdmase

nebo pSigroubovan®, pS2padnhD kombinace oboj

ocel ovl Sepralt Skat owlymDni tel nl mi zuby ze sl

kotoule z8vi s?2p®Zp atdylp us nsytkreom eS2 zvenl ch nakl
|

hydrostatickl, kdy je pilovl kotou
pily megqgh anpigchkelo, 8l otv® hS2del e.

poh8nDr

Pily | sou bkuthaskt,r uper 8kngt o u | pily je st8le v
pouze ke k8cen? me me&péd & hstsajrompi lly, kiStoen ®& r

pougitz2, tj. dS2ve@®zomBmBn® aSezgn2 Jwehdt w2 ma §f
a t2m nat 8l en? kotoule do horizont 8l n?2 | i
prov8dhDno manu8l nhD za klidu stroje, nebo

st Dmdabdumikcemi m3amogtSej cena tNcht oYheladve@ e
nat 8l en? v horizont®ro2 vya&awongRn? ztesyneehh@teob ap b
ot 8l et cellm stroPtegi.nd upujglef.uakmo g v gak

Virobci | a
objemovi p
zde budou d

popisu a z8KklI

sto ud8§vaijc2e,o jmiklo§ mha pAsS§k IraodkmeDriyn f
rTtok kapaliny, velikost pilov®h:
|l e uvedeny rTzn® typy pil vige
adn2ch parametrT.

1. PdSez8vac?2 pila Bobcat

Tato pila je sp2ge jednoWw el ov§g, sloug?2 ke
nad zem?, aby se minimalizovala vigka pa$
polohyanist r oj owil | 83 Pem@t Shbrent §t a hemred weedken K Se.
pohybu je tedy nutn® otolit celTm strojem

vil ogn?2 ku ada ot $h2a Opsat|Sebhd] Adoprava nebdoleva.

Obr. 4 Pila Bobcat-n 8 k 16} s Obr.5PilaBobcat-3 D st udi [@6} T

BRNO 2022 15



REGERGE P ¢ DAAFNhZAEN 62

Pila je kempagtimbiltny’)pys kompaktn2ch p8§sovlic
kol ovich smykem S2zenlch nakladal T Bobcat.

VTab.lj sou uvedeny z § kanaDdrbfepilp Bobcaim®it ryr $éil y

Tab.1 Parametry pily Bobcdtl7]

Hmotnost 268 kg
D®I k a 2159 mm
G2 Sk a 1219 mm
VI gk a 749 mm
Pol et zubT 15

Pr TmDr kot 724mm

Ma x i n8d wed o| 15,16 nis?
rychlostk ot oul| e

®

Obr. 6 Pila Bobcat vrovozu[16]

2. Pila DFM Turbo Saw TQ

Mo d el TQ je z8kladn?2 a tak® nejlevnDj g2 va
DFM. VIilogn2k pizEkl genhDpSines2ent &«dy mogn®
vhorizintg&8ln2 rovinhD. Je vgak mogn® oB0hol it
pomoc?2 manu8ln2ho rot8toru. Tak® je zde mo
khuben?2 Vprabe2y sloe. z8kl adn?2 parametry tohoto z

Tab.2 Parametry pily DFM Turbo Saw TRS8]

Pogadovanl vIkon 336559kW

Pogadovanl pr Tt ¢ 56,8908 lmin?

Hmot nost bezotr8at 294,8/3152Kkg

D®I k a 2286 mm
G2 Sk a 1168 mm
VI gk a 1143 mm
PrTmDr kotoul e 762 mm

BRNO 2022 16



REGERGE Pf ¢ DAAFNhZCEN ¢Z

ZObr.7j sou patrn® ochrann® pritkegrl JeaddBaRej ®c
t S, ankS2 g p SkzpSekvingtno8D g2 c2 jako gt2t proti vDnDt

Obr. 7 DFM Turbo Saw TQ18] Obr. 8 DFM Turbo Saw TQ detail [18]

3. Pila DFM Turbo Saw RT

Pila typuRTjevelmipalobn§ pSedchoz?2 varianth T@®celed
mo gntomi n.a\sktoanvfeingzur a c i je mogn® zvolit, zd
prTtokem kapsbkhm pi'[tzoklﬁﬂekapabimﬁiygeﬁbandar
kot ozuloel i tlavusD DG §2 i kaetpauzed eprSt pgad s ok ®ho pr T
Jezdetaln@gnost vol by elektrlckStce}]\nD§$ta|kloekJ quS

model u, je zde mognostNaheSr kein®iAhd va@hyo g dt S it
pomoc?2 hydrauliky, cog je velmkogombomushAz o
stroeeNi cm®nnD ani tento model nenab?2z2 Yhl ov®

zprost Sedkov§n pomozTab.3jceh yzbSue feaekl g® hgoe  sbturnokj cee
hmotnost a pogadovadbri9palj émevii gNTt slkmona®

Tab.3 Parametry pily DFM Turbo Saw R18]

Pogadnl prTtok kapgé 568170,3lmin?

Hmot nost svalnidlamdkd  499/535kg

D®I k a 2286 mm
G2 Sk a 1168 mm
VI gk a 1143 mm

PrTmDr kotoule stal 762/864mm

BRNO 2022 17



REGERGE Pf ¢ DAAFNhZCEN ¢Z

Obr.9 DFM Turbo Saw RT18]

4. Pila DFM Turbo Saw RS

Posl edn? smykem P aendeDFrvakjleadmd ce | RS. Jedn
propracovanou pilou pro n8roln® ugivatele.
a vysokl prTtok kapaliny, modgnost vRtg2ho
Al e mDSetjou nejugitel nhjg? vliastnost 2, kter

vilogn2ku kol em svPSil @StaaismtopobSebastpamyb
stroem.ZTab.4j e patrn®, ¢ge se jedm@t o wlkijdhmoée nNj ¢

KromhD nat 8|l enAR ddo avyi li®yl io MOadpmok n®c pop mih

vikydly 38 metr ovz®hr l@jbd otuktuo f.WNalklcav Iz Sgij Img8 | «
um?2 sktolhnt r ol n2 yvie®lrdl el ot 8| ek

Tab.4 Parametry pily DFM Turbo Saw RE3]

Pogadovanl pr Tt ok |} 568170,3lmin?

Hmot nost svalnidlamdid 567/612kg

D®I k a 2286mm
G2 Sk a 1168 mm
VI gk a 1143 mm

PrTmDr kotoule stal 762/864mm
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5. Pila DFM pro traktor

Tentop o s | tgpcpitydd DFMj e ur |l enl pro traktory o viko
tedy 540 ot&l|l ek za nii.nulteu sncah ovpinvao doodvs@ m ahng 2t c
305 mm. Vigkov® nastaven? t S2bodov®ho z§vVl
paSealle virobce je to ag 25 mm pod povrcher

Pila mTge blt vybavewmsamrbrunN)nt?| apl §ndl ydrasticynoenmu , |
ovl 8danl m @S emp28kKkteMizRbrsl2. Pacametry pily jsou pak Vab.5.

Tab.5 Parametry pily DFM pro traktof18]

Pogadbvwal kon tr 4 21 kw

Doporul enl rozsse 21i 56 kW

Hmot nost b edzr adpr88 283,5/367,4 kg

PrTmDr kotoul e 813 mm

Obr. 12 Pila DFM pro traktori t | a | n[i8] r Obr. 13 Pila DFM pro traktori d r a pl&j k
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2 KONCEPLNéE NCVRH

Z pSedchozpmn®RapgeohgjygestranniDj g2 Ni Sem@anl2r
j edn8&neoj sjleodgniot NZj g2 ch a nejdragg2ch za$2z
y navrhnout takov® zaS2zen?2, | edgkkdmbi nt
sodeyn, konstrukce byl a cstrange jaj eedfneokdtui gvgn?2 .
midmotposta dal g2 zp SebaymentTbyp dbbn® jako u jinT

N.— O

2.1 FUNKCE PILY

KromhD samotn®ho pohonu pilov®ho kotoule |je
variabilitu, tedsh6pbjfak®8§dg|l gedmonkt®8kaph
dle dvou krit®ri2, jedn8 se o dvhD ugiteln®
zaS2zen?2 dan® funkce neumo g Ryepakpw Blsd m.2 MaE vz
volen jakTsi Kompr omi s.

Prvn? funkc?2 Je nats8ljenggplbuaey mprnieglyn inatt ;m
zaS2zen?2 | i cell stro]j nej prve Vvypltbudj av ®
nat 8l en2 hlavy by asikoenfloylt@Dpgd, opech®anN c
slogithNjg2 a hmotnNj g2, byl by Druboui §i tpelt Sed
funkc? je nahtosrlien®ntr8ame2ner owi ni, coykaqres§ ne

Sezn®ho pom¥ybpotpB&barepohybbotad Reddnrtestrr ¢ j
pomiDr nN japdn efdkm A&S e gkeino up vpsc®Ena pozdNji

Tab.6Porovngn2 funkc?2 jednotlivich za
Bobcat Turbo Saw| Turbo Saw| TurboSaw VI ast
TQ RT RS ngvr |
PDhl ov® n:
framene Ma n u & - - Stroj| Str o]
vhori zont
rovinh
2
§i|§t§!en - Manusg8 Stroj Stroj| Manus§

2.2 Pr1 POJENE KE STROJI

Aby byl o mogno pS2davng§ zaS2zemametlhbec lptoer
ur|l eny mezin8rodn?2 mi nor mami . Tytoi motmy pi
jako naps§s. maxi m&l n2 hmotnospSevraEoenat? hot rz
pSipojovac?2 roafwmddy kaBpgaltemBidzingjis dae® kK:
exXxi stuje nor ma tpepisue, respl defjpujecek®&n o tklitiewr® t er m?2
zobl asti stroj T pro zemn? prS8ce.
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Ni cm®nnD jedinou podstatnou nor mou, kter§ |
pSZ2poj ny® rToaztrodrnor ma bude nezbytn§8 pro vl a:
| SO 24410, respektmnm§zvens NAStSQ j 24i14pPL&0 psz je eanm 2

pracovn2ch prostSedkT nakladal T S2zenlTch pr

Tato mezin8§rodn2 norzman3stwamdowvédc ol mbDe oel8 n
pro zamBDnitelnnost pracovn2ch prostSedkT na
nakl adale $2zen® prokluzem kol podle |1 SO 6
meng2. Dzk® naklzadnalke | S2neoehro@ pm2ak @2 Sku ne
mezi n8rodn?2 nor my . Pogadavkyw 2t ®k @n snierzuiknc8 r ¢
zajigtNDn2 rychloup2nac2ho zajigthDn2z, kter§
norma neplat?2 yprpor acp¥madch ¢eolkrtySehdkolupp Siap
za$®2zeoS2| nou s¢llj]stavou zajigthnz.

Z8kl adem cel®ho,za322en2 bude tedy up2nac?
soul 8§sti pily pSimbevtmnoe@gm® . pIiapéijziem2ptt alkt ibc
dan® kategorie.

Up2nac?2 desky maj?2 pomBDrnhih pSespD danou gec
konstruk] n?2 Yapr avy, pokud to pS2daObmlB zaS?
Ni cm®&nnD z8kl adn? tvarov® pSedpoklady a rozn

2.3 KONCEPCE ZAF E&ZENES

Na z8kl adD poQadovNanTch funkc2 a parametr T
koncepce, kter8 svim tvarem pbp&Snpomadke&2 pséuv

Z&8kl adem je, upénkhter@epkau otol nh pBSimud ratr d
hydromotor a ramenotdavou pily.P S2 mohlyadrrio mot or je pak na sv
rotaln2sramebem a t2mopé€hbhedy mag8Pen?2 r ame
pomoc?2 pohybu p2stodu.olull® §enalkeyndrag o tgak m, P
kotoulem a dallgenmit §prevx k w.T| HI avpd d nov mE ge Dai |
bTtvawckorovn®, ¢gi kmd@j |i igktaddwkrs@t®n 2p od mlzeeze j e S
jeg spojuj?2 hlavu a rameno.
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Jdnotliv® kompé gentpoapls@Ethe & evb kkd2®Nr vy jgoa S2 z e |
zSejw®k rzes ov ® &olk®@na@bn 16geporizeor i ent al n?2 .

~

Pil ovI

W )
[\

Lepy

Up2?nac?
Rameno

N
.\

Hlava

PS2mol ar T

117171111711777111 ] ddee

Obr.160r i ent al nc epd M®ma k& r hu
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3 VLASTNéE FEGENGE

Tat o | 8se jpirg8cweNDnuje podroddW®Wmeanzngvirdady az @]
konstrukci MNMutpmo ameéTaF2meéen2 jPgeoz&onge®on2 |
kterT m§& |jasoBtdan@Pavawenry, nicm®nBSjrernz
kIl i bovol n®rowobtnd onjii psar ametry.

3.1 VOLBA STROJE

Nab2dka nakl adal T aledotsrthuy njoest v g lemdin ogodleéi w kK & h
obl asfTak®i giet .t Sebazkwoltdathpdeoknmépos| ddn
SadhD je pota® obsit& P nwpar ametry a rozmBtroy str
bylpokud mogno co nej koipp @k ter Eag22swal ntTecdhy pvrhoos

Na z8kl adhD tblychtrmakholneedci szkol en nakl adal T4
poch&®B8A a m§ dl ou lhastiestawelh tar amaindipuy aZrdl et
nakladal by mRDI bILR, smadowo mi os tSiopjmeid) pvo mBw md
kompa&kt m& s oadVozkptedy| epgrgkti ne g nab2 zkohd®&add]| e
podvozek je npovcchuwretdhlBy g& Dkg? stykely ® pl
m ni mal.iStrqjz §nowvatR2z2 vzhledem Kes st awRikkoodimp a
hydrauliky. V Tab. 7 je seznanmv y b r amd rcehme t r T u d § vHodnbtg jsouv 1 r o
pSevzaaeyr izzk®, tedy origingln2 webov® str §hn
mo hou m23ando tl n Tgpakzbbranep n@bel7.

Tab.7Vybran® parametry [@ Kkl adal e Bobcat T450

Vikon motoru 41 KW

Palivo Nafta

Provozn2 hmot 2914 kg

Jmenovit§8 pro 676 kg

Maxi m8l n2 r yc| 11,2kn/h

D®l ka (bez pS| 2499 mm

G2Ska (bez pS| 1397mm

VI gka 1976 mm

Hydraul i ckIl v| 632Lmint .
Obr.17Nak!| adal H22b

VIistupn2 tl ak| 22,8MPa
rychl ospoj k8c
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3.2 POHON

Cel ® zaS{zen2 bude pocylzobpaduse Ir o) ep o N&Nn 2Bk | hay
danlch vllZZzeobsmeandno spol 2tht!| dwatrtaemdh.ckTovb

hodnot a, od kter® se bude vdelhlodrvayleitc k TD &
zaS2ze&mn2erT by byl d@&ngHeaedNskisapd yRyodvrad u I dac k @
zahrnuje tak® volbukompdnkoh hydroaup$edkdwcd
Zmi nul ® kapitoly je patrn®, ge se bude jed
Cell hydraulicl opecbtopapkj Bade napbiydnaul i c
NaObr.18l ze vi dRNt pS2klad hydraul iwikllacdmpekwhl o

Obr.18Hy dr aul i ¢ k @23 y c

3.21 HYDRAULI CKh VhKON
Hy dr aul i tzkstanovitipkroTotadb k ak u n a r strojehdlesosncél). k § ¢ h

0 B3, 1)
y p &0

0, ccﬂnﬁﬁ%?%ﬂ&

0 cupe, 7

kde pr [Pa] je i s t u p mRjental arky c h | sirgjign®@g [lE @b j e ma V]It ok
oleepomocn®ho hy dtroja dHemdearm & tyo rjus o Tab. 7 Sedosazartyy z
vz8kl adn2ch jednot k8ch.

Dostupnhavikaohljetedyp$ k GRiF@HKW.Tent o vikon by
dostatelnl pr o pohon 0 bsoouu | @t d rwlnkeotaaoF m T d
hydromotorech pdks |l eddke mieggTzwhDj g2ch ztr §t .

3.22 HYDRAULI CKh OBVOD

Tato kapitobdhbase lz(anjnlilw@luh?clchh' prvkT od r°~
vVipoltTndDkouekFréoh parametrT pot Seb®tohkppot
pakjesc h®ma cel ®ho hydrauli ck®ho obvodu.

BRNO 2022 24




























































































































































