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v anglickém jazyce:

The two-coordinate numerical controlled table for milling center with hydraulic clamp

Strucna charakteristika problematiky tkolu:

Konstrukéni feSeni dvousoutradnicového Cislicoveé fizeného stolu pro frézovaci centrum s
moznosti upinani technologickych palet

Cile diplomové prace:

Doplnéni tfisouradnicového frézovaciho obrabéciho centra dvousouradnicovym otoénym
stolem s moznosti hydraulického (pneumatického) upinani palet.
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