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2 Popis jednotlivych priloh

2.1 Adresar datasety

Tento adresaf obsahuje data popisujici obé mnoziny (datasety) stanic vyuzitych pii méfeni jako
cile a méftici sondy.

2.1.1 Adresar cile

Soubor cile.csv obsahuje seznam 76 cilu pouzitych pro srovndvaci métfeni. Pro kazdy cil je
uvedena IP adresa, doménové jméno a zemépisna Sitka a délka.

2.1.2 Adresaf PlanetLab

Soubor mista.csv obsahuje seznam Evropskych mist sité PlanetLab. Je uvedeno ID mista
(v rdmci databdze sité PlanetLab), organizace kterd ho spravuje a zemépisnd sitka a délka.

V souboru uzly.csv je uvedena vazba mezi jednotlivymi uzly a misty. Pro kazdy uzel je
uvedeno ID mista do kterého patti, jeho doménové jméno a IP adresa.

2.2 Adresar implementace_SOI

Nasledujici ¢ast popisuje zdrojové koédy programu vytvoieného v programovacim jazyce Py-
thon. Neni-li uvedeno jinak, vyzaduji dané programy ke spusténi pouze interpret jazyka Python
a standardni moduly.

Vsechny programy byly testovédny pod OS GNU /Linux, s interpretem jazyka Python ve verzi
2.7.2.

2.2.1 Adresafd sS0I

Tento adresar tvoii balicek programovaciho jazyka Python, ktery obsahuje cartesian a plane-
tlab.

V souboru planetlab.py jsou zdrojové kédy modulu planetlab, ktery provadi méfeni
RTT k hledanému cili pomoci uzlu sité PlanetLab. Tato data jsou nésledné preddna modulu
cartesian.

Soubor cartesian.py obsahuje zdrojovy kéd modulu cartesian, ktery provadi vypocet
pravdépodobné geografické polohy cile z hodnot RTT, které byly naméreny pomoci aktivnich
sond (uzlu sité PlanetLab).
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2.2.2 Soubor json_backend.py

Tento soubor obsahuje zdrojové kédy rozhrani, které bylo v ramci webové aplikace vyuzito pro
meéfeni RTT. Vstupni i vystupni data jsou predavana ve formatu JSON. Pro samotné uréeni
geografické polohy je pouzit vytvoreny balicek SOI

Program ocekava dva vstupni parametry ve formatu JSON. Prvnim z nich obsahuje infor-
mace o aktivnich sondéch a jeho format musi odpovidat nasledujicimu vzoru (pro piehlednost
doplnéno odirddkovani):

'L

{"hostname":"ref_1.foo.bar", "ip":"111.222.111.222", "latitude":"12.345", <
"longitude":"67.890"},
{"hostname":"ref_2.foo.bar", "ip":"123.123.123.123", "latitude":"54.321", <

"longitude":"1.987"},

{;hostname":"ref_n.foo.bar", "ip":"12.34.56.78", "latitude":"-12.345", <
"longitude":"-67.890"}

75
Vsechny uvedené udaje jsou povinné, nadbytecné informace jsou programem ignorovany.

Jako druhy parametr je pfeddna mnozina hledanych ciliu. Struktura je shodnd s prvnim
parametrem, ale neobsahuje parametry latitude a longitude.

Vystupem programu je pole kédované pomoci standardu JSON, které obsahuje informace
o nalezenych cilech a jejich odhadnuté geografické poloze.

2.2.3 Soubor syntetic_test.py

Tento skript byl pouzit pro ovéfeni algoritmu vypoctu polohy na umélych datech. Ocekéva
dva vstupni parametry obsahujici data ve formatu JSON dle vyse uvedeného vzoru. Oba para-
metry, tedy jak definice sond, tak definice cili musi obsahovat geografickou polohu (parametry
latitude a longitude).

2.2.4 Soubor visual_example.py

Tento soubor obsahuje program v jazyce Python, ktery graficky demonstruje detekci oblasti
spoleéného pruniku kruhovych oblasti a jeji ndsledny prevod na mnohouhelnik.

Ke spusténi programu je potieba interpret jazyka Python a sada modulu pygame. Vyvoj
programu a jeho testovani probéhlo v tomto programovém prostiedi:

e Python ve verzi 2.7.2,
e pygame ve verzi 1.9.2_pre3082.

Tento program neocekava zadné vstupni parametry.

2.3 Adresar vysledky mereni
2.3.1 Adresar data

Tento adresar obsahuje data pouzita pro srovnani jednotlivych metod geolokace mezi sebou.
Také zahrnuje data pro vyjadieni zdvislosti chyby odhadu polohy metodou SOI na vzdalenosti
cile od nejblizsi sondy.

Adresar srovnani metod zahrnuje soubory ve formatu CSV, které obsahuji veskera data
potfebna pro srovnéni geoloka¢nich metod a vykresleni grafii distribuéni funkce a jaddrového
odhadu hustoty.

Adresaf nejblizsi_sonda obsahuje datové forméatu CSV, z nichz lze vytvorit graf zavislosti
prumérné chyby odhadu geografické polohy metodou SOI na vzdalenosti hledaného cile od
nejblizsi métici sondy.

2.3.2 Adresar grafy

Tento adresai obsahuje grafy, které byly vytvoreny z vysSe uvedenych dat a jsou obsazeny
v praci. Jednotlivé grafy jsou ulozeny ve formétu PDF.



