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V posudzovanej dizerta¢nej praci je rieSena problematika rotaénych kinematickych dvojic,
ktoré su pouZzivané najmi u frézovacich obrabacich centier napr. S piatimi riadenymi osami.
Praca je rozdelena 9 samostatnych kapitol, ma 137 stran, 105 obrazkov a 14 tabuliek. V
uvodnej Casti prace, doktorand opisuje stiasny stav rieSenej problematiky so zameranim na
konstrukéné rieSenie rotaénych osi, meranie ich atributov pomocou meracej techniky. Tazisko
svojej prace autor vidi v systémovom pristupe, na zaklade ktorého bola spracovand metodika,
sliZziaca na predikciu sprévania rotaénych osi a to uz vo faze konstrukcie, o bude moct’
konstruktér zaviest’ do konstrukcie stroja. Tym sa zvysi kvalita, uSetri ¢as a nemalé finan¢né
prostriedky uZ v Stddiu konS$truovania. Tato metodika bude tieZ vyuzivand pre planovanie
stratégie merania. Svoje teoretické uvahy doktorand overil na praktickych meraniach
obrabacich centier, vratane aplikacie predkladanej metodiky. Dizerta¢na praca je spracovana
celkom na 139 stranach.

K dizertacnej praci uvadzam d’alej nasledujuice:

Dosiahnutie v dizertacii stanoveného ciel’a

Ciele dizertacnej prace su uvedené v kapitole 3 (str. 61 - 62). Na tychto stranach autor
uvadza svoju motivaciu a predklada tiezZ zvolené metody rieSenia. MoZem konStatovat, ze
nim vytyCeny ciel’ - vypracovat metodiku pre predikciu spravania rotatnych kinematickych
dvojic vratane planovania stratégie merania, posudenie spravnosti vysledkov a aplikaciu
volumetrickej kompenzacie doktorand splnil. Ocentujem, Ze toto vSetko skumal za podpory
systémového pristupu.



Uroveii rozboru si¢asného stavu v dizertacii rieSenej problematiky

Rozbor stcasného stavu rieSenej je vykonany riadne, najmi Co sa tyka merania atributov
CNC obrabacich strojov a popisu meracich metod, ktoré su pri ich merani pouzivané. Musim
vyzdvihnat najmd ta skutocnost, Ze doktorand pre renomovant firmu Renishaw napisal S
druhym spoluautorom knihu pojedndvajiicu o tejto problematike a z ktoré z vel'kej Casti tiez
Cerpal. To sved¢i o tom, ze ma prehlad o suasnom stave vhodnej a dostupnej meracej
techniky pouZzivanej pre nim rieSent problematiku.

Teoreticky prinos dizertacné prace

Teoreticky prinos prace mozno vidiet v tom, ze doktorand aplikoval origindlnym
sposobom vysledky systémového pristupu do metodiky (obr.68 - obr.71, str. 76 a d’alej), ktora
tvori akysi navod, ako postupovat’ pri merani atribitov CNC obrabacich strojov. Tato
metodika ndzornym spdsobom opisuje vel'ké know-how, ktoré moézu firmy aplikovat ako
velka pridani hodnotu do svojich konstrukcii CNC obrabacich strojov. Jej prednostou je jej
nazornost’. Dal§i teoreticky prinos prace vidim v naznadenej predikcii volumetrickej presnosti
pri jednotlivych konstrukénych rieSeniach u CNC obrabacich strojov (kap.6.3, str.102). Tieto
zdvery moOzu pomdct jednotlivym firmdm a konStruktérom pri volbe konstrukéného
prevedenia rotatnych osi anasledne najmd budicej dosiahnutelnej objemovej
kompenzovanie pri inStalécii stroja.

Prakticky prinos dizerta¢né prace

Od strany 81 dalej, doktorand prezentuje aplikaciu nim navrhnuté metodiky na
pripadovych Stidiach. Za zvlast pozoruhodné povazujem vysledky dosiahnuté na stroji DMU
75 (kap.6.2, str. 87). Ocenujem aj to, akym spdsobom bol aplikovany meraci pristroj Laser
Tracer a tiez to, ze vysledky, ¢i bola volumetrickda kompenzacia vykonana spravne a ¢i je
aktivovana, boli verifikované aj inymi meracimi metédami (Ball bar, obr.78, str.90). Stcasne
za prinos povazujem aj to, ze bolo vykonané kalibraéné a neskor verifikacné meranie (str.93 a
d’alej). To sved¢i o systematickom pristupe doktoranda, kedy sa nespolieha na zobrazené
vysledky z vykonanej volumetrickej kompenzacie, ale aj inym spdsobom overuje jej
uspesnost’.

Vhodnost’ pouzitych metdd rieSenia a sposob ako boli aplikované
Systémovy pristup, ktory Ing. Marek pouzil a ktord opisuje v kap.5 (str.67 a dalej),
povazujem za prinosnu, a to preto, Ze:
» skuma danu problematiku Strukturovane, a vo vSetkych suvislostiach;
e systémové atributy vybranych predikovanych vlastnosti rotacnych kinematickych
dvojic su zostavené vyvazene;
e subsustavy si posudzované vo vzajomnej hierarchii a Casovej zavislosti vsetkych
prejavov.

Zodpovedajuce znalosti doktoranda v danom odbore
Pre zhodnotenie poznatkov doktoranda na zdklade predlozenej dizertatnej prace,
konStatujem, ze jeho znalosti v danej problematike st nadpriemerné.

Formalna uprava a vzhl’ad, jazykova uprava prace
V préci je niekol’ko drobnych preklepov, ktoré vSak nijako neznizuju kvalitu tejto prace.
Vzhl'ad a formalne Gprava je na vysokej trovni, obrazky st nazorné a CitateI'né.



K praci mam nasledovné otazky:

1.
2.

3.
4.
5. AKka je neistota volumetrickej kompenzacie na pripadovej $tadii realizovanej na stroji

Aky je rozdiel medzi metddou, metodikou, a metodoldgiou?

Myslite si, ze sa da aplikovat’ systémovy pristup aj na iné technické problémy a iné
typy strojov?

Prejavil niekto z priemyselnej praxe zaujem o vyuzitie vysledkov tejto dizertacnej
prace?

Ako chcete d’alej rieSent problematiku rozvijat™?

DMU 757?

PredloZenu dizertacnu pracu odporuc¢am k obhajobe a po uspesnej obhajobe odporicam
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