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Anotace

V této bakaléské préaci je navrhnuto konstrirk feSeni obzného regalového zasobniku jako
zasobniku hlinikového tpvého materidlu. Bakalgka prace obsahuje zakladni fank
vypoéty, navrh kinematiky materialu v zasobniku. Délesaliuje vypodet poZzadovaného
vykonu pohonu, navrh brzdné a pohonné soustavycéStuze kterych jsou tyto soustavy
sestaveny jsou vybrany z katalofrem, které je vyrafji. Sowasti prace je také kontrola
téchto soustav.

Kli ¢ova slova

Obe¢zny regalovy zasobnik, hlinikovydgvy material, brzdna soustava, pohonné soustava

Annotation

In this bachelor thesis is designed structuralltgé®m of circular shelf container as container
of aluminious bars material. The bachelor thesigaias basic functional calculations, design
of kinematics of material in container. Then it tains calculation requiring of achievement
gearing, design of breaking and driving systehe dgomponents which are these systems
made up from are chosen from catalogues of compawi@ch are produced. Part of the
thesis is control of this systems
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Obézny regalovy zasobnik

Oheézny regalovy zasobnik (obr. 1, obr. 2) jefizani, které se hofnvyuZiva ve
skladech v blizkosti vyrobnich proéesMaterial je ulozen v tzv. kazetach, které
v tomto zasobniku konaji ratai pohyb. Ztohoto pohybu vyplyvaji dva typy
provedeni — vertikalni a horizontalidfasto se pouZivaji i verze, které prochazeji vice
patry budovy s vice o@dbovymi misty.

Pohyb materialu je realizovaettzovym gevodem. Jako pohonna jednotka je pouZzit
tiifazovy elektromotor a jako brzdna jednotka je kdtwa brzda nebo brzda
vestavna v elektromotoru.

Bézna vyska vertikalnino @liného regalového zasobniku se pohybuje od 3 m do
30 m. Hlavni vyhodou tohoto Haeni je Uspora mista a diky automatizovanému
systému, ktery se pouziva k ovladani, i snadiigtypnost k pgdebnému materialu.
Mér¢ pouzivanym systémem ovladani je ovladani manudanualr tizeny
zasobnik se ovlada noznim pedalem.

Obr. 1: Vertikalni obzny regalovy zasobnik [1].
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Obr. 2: Vertikalni olszny regalovy zasobnik [2].
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Obr. 3: Schéma atiného regalového zasobniku; M — Motor, K — KaZéBa- Snekovéa
prevodovkaRP —Retzovy evod, HK1 — Hnacfetezové kolo, HK2 — Hnané&tézové kolo,
SH — Spojovaciidel, NK — Nosna konstrukce, TK — Tazné kolo.
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2  POPISCASTI OBEZNEHO REGALOVEHO ZASOBNIKU

2.1 Nosnyietéz

Jako hlavni nosny orgéan je zvolen doprastiz s nosnymi deskami dle normdysN 26 0401
s ozngenim MT630 [3] od vyrobc®ETEZY Vamberk spol. s r.oRetsz ma 42¢lanka a
roztes 400 mm. Sila v fetrzeni tohotdgettzu je 630 kN a vniti Sika je 97 mm.

Cepy a pouzdraetzu jsou vyrobené z uslechtilych kalenych oceli. Kyegednotlivych
¢lanki jsou vystaveny dynamickym rém a namahanim v tahu. K zafist nejlepSi odolnosti
proti ttmto namahanim jsou proto vyrobeny ze slitinovycklioKladky jsoucasti retézu
vystavené fedevsim rdzovému namahani. Jsou wmgtz tepel zpracovatelnych oceli.

2.2 Pohon zasobniku

Dle vypatu vykonu hnaciho elektromotoru jsou zvoleny dvdarové nizkonagyove
asynchronni elektromotory s kotvou nakratko firmfEMENS s ozn&enim 1LA7166 —
4AA6X [5]. Jeden elektromotor ma vykon 15 kW, kicuimoment 98 Nm a get ot&ek je
1460 min'. Z konstrukinich divodi jsou tyto pohony pouZity dva.

2.3 Snekova pevodovka

Pro genos krouticiho momentu od elektromotoru je pouaitekova fevodovka z katalogu
firmy Elektromotory - pevodovky s.r.o. s ozganim MR 150 [4]. Snekovéar@vodovka ma
pievodovy pondr 100 a dinnost 0,7. Osova vzdéalenost Sneku a kola je 150 Fevodovka

je doplrtna oftettzovy prevod, ktery zajisti dalSifpvodovani a zadanou rychlost pohybu
taznéhaetzu.
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3.  FUNKCNIi VYPOCET

3.1 Vypatet hmotnostnich zatizeni zasobniku

3.1.1 Hmotnost nakladu v jedné kazet

Hmotnost prazdné kazety ¢m 200kg

Nosny pfitez kazety S=0,05Mm

Hustota hliniku p = 2700 kg.n?

Max. délka materialu =6 m

V =S| [m]
V = 0056m°

V =03m’

potom hmotnost nakladu v kazge:

m, = pV [ka]
m = 270003
m, = 810kg

3.1.2 Teoreticka nosnost zasobniku

Patet regalovych kazet n = 21 ks

K,=m.n [ka]
K, =81021
K, =1701(kg

-12 -
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3.2 Volba nosnéharetézu a vypaiet rozmeéra retézovych kol

3.2.1 Volba nosnéhdretézu
Retéz MT630dle CSN 26 0401 [3].

}

P (= le) O

LN
= iz |

[ ] | | h,l ;I%ﬂ‘i

o g\ i AR

S e

Pramér valezku
Vnitini Sika ¢lanku
Tlou&’ka pasnice
Sila @i pretrzeni
Plocha kloubu
Rozte rettzu

Obr. 4: Nosnyetez MT630 [3].

ch = 140 mm
h =66 mm

s =14 mm
k=630 kN

S= 3456 mmM

t =400 mm
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3.2.2 Vypdet rozméra iretézovych kol pro nosnyretéz
dle lit. [8] str. 558
Pacet zulii (zvoleno) =6

Pramér roztené kruznice

-1
D, =t (sin@j [mm]
2

=il
D, = 400(sin@j
6
D, =800mm

Polomer dna zubni mezery

r, = 0p05d,

[mm]
r, = 05605140
r, = 707/mm
Pramér patni kruznice
D, =D, -2r, [mm]
D, =800- 2707
D, =6586mm
Polongr boku zubu
r, = 012d,.(z, + 2) [mm]
r, = 012140.(6+2)
r, =134,4mm

-14 -
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Primér hlavové kruznice

D, =D, +05d,
D, =800+ 05140
D, =870mm

[mm]

Nejvetsi piameér vénce
D, =D, - 2f

D, =800- 2160

D, =480mm

[mm]

kde rozdil pimera rozte&né kruznice a&nce je:

f =04t
f = 040400
f =160mm

[mm]

Polon®r zaobleni zub

r.=15d, [mm]
r, = 15140
r, =210mm

Zaobleni zub

b, =01d, [mm]
b, = 01140
b, =14mm

Sirka fettzového kola

b,, = 095b, [mm]
09566
62,7mm

f1

f1
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Uhel oteweni

0'2120°—90

[’]

a:120°—90
6

a =10%°

3.2.3 Ot&ky retézky

n=—" :
7D, [s]
015
" 708
n=0,0597s"

3.2.4 Z&kladni rozméry zasobniku

Maximalni vzdalenost horniho a dolniho nosnétézového kola je:
h=L+t, =7200+800=8000nm=8m
kde vzdalenost os nosnyi#iczovych kol je:
L =t, [9=80009=7200mm= 7,2m
- uvazujeme 9 roztmych mezer mezi kazetami ve sbihajigivi/
kde rozténa mezera mezi kazetami je:
t, =2t = 2400=800mm
kdet je rozt& nosnéhdetzu

potom vzdalenost os nosnyigtezovych kol:

H =h+200=8000+200=8200nm= 82m

-16 -
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3.2.5 Pdet élanka retézu

2,=2,=2
x:z%+5%;a (20)
y= ol bt
04 2
X = 42¢lankis

kde z a z je paet zull kol hnaci a hnanittzky

3.3 Stanoveni jednotlivych odpoi proti pohybu

- Jednd se o svisly dopravnik s pohonem umysh v hornicasti

- Hmotnost prazdné nabihajicitve je vyvazena hmotnosti prazdné sbihagbier— ve
vypoctu se tedy nebere v ivahu hmotnost kazetau

- Nejmérg prizniva situace v zatizeni nabihajiétwe vznikne postupny pémim kazet
nabihajici ¥tve, potom bude v nabihajicttvi 11 kazet plnych a ve sbihajicitvi 10
kazet prazdnych.

Je teba utit nejprve hmotnost dopravovaného materialu nailysky zasobniku:

b, =H —71 [m] (21)
b, =82- 28
2
b, =78m
11lm .
0 ! [kg.ni] (22)
_ 11810
78
q=114231kgm™

- UvaZujeme 11 kazet v nabihajictwi
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3.3.1 Odpor k ptekonani doprayvni vysky

F, = ggh [N] (23)
F,=1142 319818
F, =8964849N

3.3.2 Odpor napinaciretézové kladky

- Odpor vlivem valivéhoieni v loziscichetzky
- Odpor vliveméepovéhoiteni v kloubechettzu

F, = (fz.i + fg.i).z [N] (24)
D
2 2
F, = (003 0;L5+ 0.2 O’05).3000
08 08
F, = 5437N
kde:
o, Souinitel valivého teni v loZiscich napinaéétzky (0,03 pro valivé uloZeni)
(0 Pramér ¢epu napinadietézky (0,15 m)
D Roztény primér napinacietzky (D,= D;= 0,8 m)
(o [ Piimér ¢epuretézu (0,05 m)
f3...............SoWinitel cepovéhoiteni v kloubecketzu (0,2 pro smykovéeni)
Z... .. M... Napinaci sila (volim 3000N)

3.3.3 Odpor hnaciretézové kladky

Fo= S ve, S eT) [N] (25)
Dl Dl
015 005
F, = (003—/—— + 02.—/——).9270286
o= 08 08 ) »
F, =168024N
kde:
flin, Souinitel valivého teni v loziscich napinaéétezky (0,03 pro valivé ulozenti)
(o P Praimér ¢epu napinadietézky (0,15 m)
Diveeniiiinns Rozté&ny primér napinacietzky (D, = D= 0,8 m)

-18 -



(o [T Piimér cepuretézu (0,05 m)

f3................Sowinitel c¢epovéhoiteni v kloubechetzu (0,2 pro smykové&eni)
Ti...............tahova sila ¥ettzech na nabihajicktvi hnacihoretzu
Ts...............tahova sila ¥etézech na sbihajiciétvi hnacihoretzu

3.4 Stanoveni tahu wetézech

T,=% [N]

T, =T, =1500N

z
T=S4FR [N]

T, = 3000

+ 5437

T, =155437N

T,=T,+F [N]
T, =155437 +8964849

T, = 9120286N
T, +T, = 9120286 +1500= 9270286N

kdeZ je napinaci sila nosnébetzu (volim 3000N)

-19 -
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Obr. 5: RozloZeni tahovych sil v nosn&atgzu,

3.5 Stanoveni obvodové sily hnaciatetézovych kol a vykonu motoru

3.5.1 Obvodova sila

F=T,-T, [N] (30)

F =9120286-1500
F =8970286N

3.5.2 Vykon hnaciho elektromotoru

p=(F+F)v (kW] (31)
100077,

_ (8970286+168024).015

- 100006

P = 228kW

P

-20 -



kde:

TNC e ehedealetvans ucinnost mechanickéha@vodu pro pouziti Snekovégvodovky aetezového
pievodu (0,6)

3.6  Pevnostni kontrola taZnych orgaf dle CSN 01 4809 [7]

Staticka (na tah)

F
=_Pt > 32
K, T2 7 (32)
2
630000
= e >
K 9120286 L
2
Dynamicka
F
—_nt
k= 5 >5 (33)
2
630000
Ky =—5~7c-—— = 55325
9120286 5
2
- tahovou silu TrozloZim na dva nosrétzy, které jsou na koncich kazet
kde:
Y. T ... ¢initel rdzu (2,5) pro pohon zdvihadel [7]

-21 -



Kontrola na otlaéeni retézu

- Pro vypaet tlaku v kloubu musi platit dle [7]:

Tl

F>p:2[Bk <P, =P ¥
P, = 9120256 = 1319MPa
P 2[B456
Py =PIy
P, = 25[D99[D;73= 1807MPa
kde:
P, Tlak v klouburettzu (25MPa) [3]
o PP Cinitel tkeni (0,9) [3]
P, <P

1319MPa < 1807MPa

Tlak v kloubuietzu je mensSi nez dovoleny tlaketz tedy vyhovuije.

3.7 Navrh pohonu

TK

(34)

(35)

(36)

Obr. 6: Schéma navrhu pohonu zasobniku; M — elekator, SP — $nekovéagvodovka,

HK1 — hnaci kolo, HK2 — hnané kolo, TK — tazné kolo

-22 -
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Obr. 7: UloZeni pevodoveho a taZznélietezového kola; 1-loZiskovéléso, 2-ixidel, 3-
prevodovéetezove kolo, 4-tazngetezove kolo, 5-pojistna matice, 6-sodkieve lozisko.

Z konstrukinich divodi jsou pouZzity 2 elektromotory

Jedna pohonna jednotka (elektromotor) ma vykazeyaictovy vykon:

(36)

K ulozZeni ltidele jsou pouZita loziskovélésa SAF 326 se soutl®vym loZziskem 22326

CC/VV33 [6].

Je pouzititifazovy asynchronni elektromotor s kotvou nakrédikemens 1LA7166 — 4AAGX

s vestavnou brzdou [5]:

Vykon

Ot&ky elektromotoru
Pramer vystupniho kidele
Kroutici moment

Pro genos krouticiho momentu elektromotorurezova kola je pouzita Snekova

pievodovka typ MR150.

P =15 kwW
n = 1460 ot.
d=42 mm

Mk =98 Nm

/mitn

-23 -



Osova vzdalenost a =150 mm
Prevodovy pondr is = 100
Uginnost n=0,7

Snekova pevodovka je samosvorna.

Pro zajiséni pozadované rychlosti pohybu nosnéégzu je Snekovaigvodovka
nedostaujici a musi byt dopknarettzovym gevodem

i :i—c (37)

- 40759

' 100

i, =408

kde t je celkovy pevod mezi motorem a poh&mym (taznymyetézovym kolem:

i, = A

=0 (38)
_ 2433

¢ 00597

i, =40759

3.7.1 Vypdet ietézoveho revodu

Retéz bude penaset vykon dle zvolené pohonné jednotky:
Psk= 15kW

Je zvolen trapdy valekovy fetz dleCSN 02 3311 [3] z katalogu spolestitetszy
Vamberk typ 48A-3.

-24 -



Obr. 8 Valekovy trojadyretez 48A-3 [3].

Rozte t=76,2 mm
Vnitini Sika ¢lanku h =47,35 mm
Pramer valesku & =47,63 mm
Sitkatetszu b=278,8 mm
Plocha kloubuetzu S = 4820 mm
Sila v getrzeni ft = 1530,9 kN

Vzdalenost meziadami e = 87,83 mm

3.7.2 Ureni rozméra pastorku

Patet zuli pastorku zvolenzz= 9
dle lit. [8] str. 558
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Pramér roztené kruznice

-1
D, =t (sinwooj
ZS

=il
D, = 76,2(sin%j

D, = 22281Imm

Polon¥r dna zubni mezery

r, = 0505d,
r, = 0505 4763
r, = 24053mm

Pramér patni kruZnice

D, =D, -2r,
D, =22281- 224053
D, =174,7/mm

Polon®r boku zubu
r, = 012d,.(z, +2)

r, = 0124763.9+2)
r, = 6287mm

Pramér hlavové kruznice
D, =D, +054d,

D, =22281+ 054763
D, =246625mm
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[mm]

[mm]

[mm]

[mm]

[mm]

(39)

(40)

(41)

(42)

(43)



NejvetsSi piimér vénce

Dg =D, - 2f
Dg =22281- 23048
Dg =16185mm

kde rozdil piméra roztené kruznice a&nce je:

f = 04t
f = 04762
f = 3048mm

Polomer zaobleni zub

r.=15d;
r, = 154763
r, = 71445mm

Zaobleni zub

b, = 01.d,
b, = 014763
b, = 4763nm

Sitka wnce kola

093b, +2e
0934735+ 28783
= 219,6955Mm

b,
b,
b,

Sirka kola (zubu)

b,, = 093b,
b, = 0934735
b, , = 4404mm
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[mm]

[mm]

[mm]

[mm]

[mm]

[mm]

(44)

(45)

(46)

(47)

(48)

(49)



Uhel oteweni

90°
43

a':120°—90
9

a =120 -

a =11C°

3.7.3 Ureni rozmérua retézového kola

Patet zuli kola: z,= z,.i, = 9408 = 3672= 37zuh:

Pramér roztené kruznice

-1
180°j

D, :t(sin
Z,

-1
D, = 76,2(sin@j
37

D2

89858mm

Polomer dna zubni mezery

r, = 0505d,
r, = 0505 4763
r, = 24053nm

Pramér patni kruznice

D, =D, -2r,
D, =89858- 224053
D, =8505mm
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[’]

[mm]

[mm]

[mm]

(50)

(51)

(52)

(53)

(54)



Polon®r boku zubu

r,=012d,.(z, + 2)
r, = 0124763.37+2)
r, =22291Imm

[mm]

Primér hlavové kruznice

D, =D, + 054,
D, = 89858+ 054763
D, =922395mm

[mm]

Nejvétsi pimér vénce

D, =D, - 2f
D, =89858- 23048
D, =837,62mm

[mm]

kde rozdil piméra roztené kruznice a&nce je:

f =04t
f = 04762
f = 3048mm

[mm]

Polon®r zaobleni zub

r.=15.d,
r, = 154763
r, = 71445mm

[mm]
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(55)

(56)

(57)

(58)
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Zaobleni zub

o
I

= 01d, [mm]
. = 014763
= 4763mm

o O
[

Sitka wnce kola

093b, +2e [mm]
0934735+ 28783
=2196955mm

by,
b,
b,

Sitka kola (zubu)

093b, [mm]
¢, = 0934735
b, , = 4404mm

b,
b

Uhel oteweni

o0°
Z,

a=120¢ - 90
37

a=120° - [°]

a =11757

Osova vzdalenosetzovych kol zvolena 1650 mm
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3.7.4 Pevnostni kontrola pevodovéhaoretézu

Retéz kontrolujeme na tah a na attmi dle [7]:

Staticka(na tah)
F
— Pt
K F >7 (64)
ks = M — 1735 >7
8823529
kde:
3
F, = Pu (15007 gg53500N (65)
v, 017
kde:
niD, [
v = 11 _ 00,22281146 _ 017m & (66)
60 60
kde:
= 2400 gt 67)
i, 100
Dynamicka
k. =—P >5
‘RO (69)
= 1530900 _ 69455
882352925
Na otla¢eni
Ft
P, =-tsP =phly (69)
kde:
O tlak v klouburettzu ( 32MPa) [7]
Ry souinitel treni (0,8) [3]
Y e souinitel razu (0,73) [3]
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P :izwzlsgmpa (70)
s 4820

P, = 3208073= 1869MPa> 18,31MPa (71)

P, <P,

1831IMPa< 1869MPa

Tlak v kloubuietzu je mensSi nez dovoleny tlaketez tedy vyhovuije.

3.8 Kontrola pohonu na rozkEh

Potrebny kroutici moment naideli elektromotoru pro jeden pohon:

g b -lgoroope®n 2 K 72
2 2 i.p.tp, 2 2 40759(0,7[09 [Nm] (72)

M km
M, = 6987Nm

- kde D je pramér roztené kruznice tazného kola

Doba potebné pro rozth zasobniku z 0 m’sna 0,15 m.3 bude 1,5 s (pouZiti frekveniho
ménic¢e s rampovou charakteristikou).

Dosazené zrychleni:

a=-= PlLas 0lms™ (73)

M _ = = ([, (& E [Nm] (74)
2 2

M, = % EL1[810ED,1G(?

M_ =1782Nm

kden je paet plnych kazet v jedné&tvi
Po gepaitu ekvivalentni z&7e na hidel elektromotoru:

M - M Sz
=i, . [Nm] (75)
~ 1782
M 407590907

M szm — 0,69Nm -32-




Moment potebny na roztéeni velkychiettzovych kol na otéky:

n, =—"=———= 358min (76)

Mo =, = (3, +J,,) F2Dk = 10589 277558
6001 60015

= 2647Nm (77)

kde hmotnost kol je &= 395 kg a G=736 kg a pimery rozt&né kruznice tazného a
pievodového kola jsou £3= 800 mm a = 898,58 mm potom:

Jy :(Jk1+Jk2):|:%[Gl [ﬁ%j +%[Gz [é%j } [kg-'ﬁ] (78)

2 2
3 =| 1 [395[€%j +1 U36[€0’89858j
2 2) "2 2

J, =10589%g.m?

Po grepaitu ekvivalentni z&7e na hidel elektromotoru:

M sk
i, i,
2647
M skm =
40759[0910,7
M, = 0103Nm

M [Nm] (79)

Ostatni setrwené hmoty jsou zanedbatelné. Celkovy momentiideh elektromotoru bude:

M cm = M km + M szm + M skm [Nm] (80)
M, = 6987+ 069+ 0103
M, = 70663Nm

Jmenovity kroutici moment elektromotoru udavanyolgem je 98Nm [5].

w, =n_[Rr= 2433[27=15287rad.s™ (81)
P, _ 15000

=om =22 = 9819Nm 82

™ w, 15287 & (82)

- diference momeidtje 0,12% , coz je zanedbatelné pro keboustavy
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Pro jmenovitou hodnotu krouticiho momentu elektraamoa celkovy moment naideli
elektromotoru platM ;, >M . a pohon tedy vyhovuije.
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4. ZAVER

Cilem této bakaidké prace bylo provést navrh &bého regalového zésobniku, ktery
obsahuje zakladni fughi vypasty, navrh kinematiky pohybu materialu v zasobnikgpocet
pozadovaneho vykonu pohonu, navrh pohonné a brzougtavy zasobniku a provedeni jeji
kontroly.

Zakladni funkni vypaity byly provedeny na zakladzadanych pgateinych technickych
parametii, kterymi byly: p@et regalovych kazet, rychlost pohylattzu, plosny udlozny
praiez kazety a maximalni délka skladovaného materialu.

Z navrhu kinematiky pohybu materidlu bylo zvolenertikalni provedeni zé&sobniku a
uchyceni regalovych kazet pomoci specialnich utigdgpevrenych k nosnémuetézu.

Dale byl proveden vyget pozadovaného vykonu pohonu. Pohonna soustaaljgovana
dvéma tifazovymi asynchronnimi elektromotory Siemens 1166 — 4AAX. Motory pohani
pravou a levouetzovou \Etev zasobniku zvI&s

Pro genos krouticiho momentu z elektromotoru byla zvalénekova fevodovka MR 150,
ktera je samosvorna. Tateepodovka ma ovSem nedadifici prevodovy pondr, a proto byla
doplréna fetézovym pevodem, ktery je realizovatiitadym valgkovym rettzem. Pouzitim
jiného typu pevodovky by jsme docilili menSich roZni rettzovych gevodovych kol.

Brzdné soustava jesSena brzdou vest&wu v elektromotoru.

VSechny tazné iigvodove organyi€tzy) jsou pevnosthzkontrolovany, a to jak staticky tak
dynamicky. Dale jsou zkontrolovany na c¢tai.

Pohonné soustava je zkontrolovana na ¢bzh to tak, Ze peebny kroutici moment je
piepaitan na kidel elektromotoru, je zvolena doba, za kterou gezésobnik rozihnout na
zadanou rychlost, je &&n moment od setrgaé hmoty zatze a moment pttbny k roztéeni
na pozadované atiy. Po sodtu téchto moment je celkovy moment na ifdeli
elektromotoru menSi nez jmenovity moment elektramot pohon tedy vyhovuje.
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6. SEZNAM POUZITYCH SYMBOL U A JEJICH

JEDNOTEK
Oznaeni veltiny Jednotka | Néazev
M [kq] Hmotnost prazdné kazety
S [nf] Nosny phitez kazety
p [kg.m"] Hustota
I [m] Max. délka materialu
V [m?] Objem
my, [kq] Hmotnost dopravovaného materialu
n [] Patet kazet zasobniku
K, [ko] Teoreticka nosnost zasobniku
ds [mm] Primer valerku fetézu
by [mm] Vnitini Sikartettzu
S [mm] Tlou$ka pasniceetézu
Fot [kN] Sila i pretrzeni
S [mm?] Plocha kloubuetzu
t [mm] Rozte retézu
71,22,23,Z4 [-] Pocet zuli
D [mm] Primér rozte&né kruznice
r [mm] Polon®r dna zubni mezery
Dy [mm] Primér patni kruznice
le [mm] Polon#r boku zubu
Da [mm] Primér hlavové kruznice
f [mm] Rozdil polongri roztené kruznice a&nce
Dy [mm] NejwetSi pramer vénce
I [mm] Polon®r zaobleni zub
b, [mm] Zaobleni zub
br [mm] Sitkatetézového kola
o [°] Uhel oteweni
n [s'] Ot&ky fetszky
tx [mm] Vzdalenost mezi kazetami
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L [m] Vzdalenost os nosnydiettzek

h [m] Max. vzdalenost horni a dolretzky

H [m] Vyska hornicastirettzky od zens

X [-] Pocet ¢lanki retézu

b, [m] Dopravni vyska zasobniku

q [kg.m’] Hmotnost dopravovaného materialu na 1 m vysky
F1 [N] Odpor k gekonani dopravni vysky

F> [N] Odpor napinactettzoveé kladky

F3 [N] Odpor hnaciettzové kladky

T1 T2, T3 Ty [N] Tahoveé sily wetezu

F [N] Obvodova sila

P [kwW] Vykon hnaciho elektromotoru

ks [] Souwinitel bezpénosti staticky

Kqg [] Souwinitel bezpenosti dynamicky

Po [MPa] Tlak v klouburetézu

Py [MPa] Dovoleny tlak v kloubtettzu

P1 [kW] Vypoctovy vykon jednoho elektromotoru
Psk [kW] Vykon zvolené pohonné jednotky

bra [mm] Sitka vénce kola

F [N] Tahova sila v fevodovéntetizu

Vi [m.s7] Rychlost gevodovehaettzu

Nip [min™] Ot&ky fetézového pevodu

My [Nm] Potebny kroutici moment nailleli elektromotoru
a [m.$°] Dosazené zrychleni nosnéletzu

Ms; [Nm] Moment od setrvané hmoty z&tze

Mszm [Nm] Moment od setrva hmoty na kideli elektromotoru
Mk [Nm] Moment poitebny pro roztdeni hnacietzky
J [kg. nT] Moment setrvanosti

G [kg] Hmotnost kola

Mcm [Nm] Celkovy moment naifdeli elektromotoru
ok [rad. 71 | Uhlova rychlost

Mijm [Nm] Jmenovity kroutici moment elektromotoru
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7. SEZNAM PRILOH

OBEZNY REGALOVY ZASOBNIK 0-1TOB/00

POHON 1-1TOB/01
TAZNE KOLO 3-1TOB/02
PASTOREK 3-1TOB/03
KOLO 3-1TOB/04
HRIDEL 3-1TOB/05
VICKO 4-1TOB/06
SEZNAM POLOZEK 4-1TOB/07
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