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Naroc¢nost zadani obtiznéjsi zadani
Zadani hodnotim jako mirné naro¢néjsi z dlivodu nutnosti nastudovani komplexniho frameworku ROS.

Splnéni pozadavkl zadani zadani spInéno
Rozsah technické zpravy spliiuje pouze minimalni pozadavky
Prace obsahuje cca 28 normostran textu a cca 8 normostran obrazkd.

Prezentacni uroven piedlozené prace 60 b. (D)

Prace ma klasickou strukturu (teorie, navrh, implementace a testovani). Teoreticka kapitola je velmi kratka (4
strany + 4 fadky na strané paté) a velmi povrchné se zabyva jednotlivymi tématy souvisejicimi s tématem prace.
U prace zamérené na tvorbu GUI bych oCekaval mnohem hlub&i nahled do problematiky navrhu a tvorby
uzivatelskych rozhrani a jejich fAdnému testovani.

Kapitolam 2 a 3 schazi jakykoliv Uvod, ktery by ¢tenéfi prozradil, co se v dané kapitole dozvi.

Formalni uprava technické zpravy 60 b. (D)
Prace obsahuje primeérny pocet preklepll a gramatickych chyb. V nékterych pfipadech jsou pouzivany slangova
oznaceni (napf. "guicka") nebo anglicismy. V nékolika pfipadech se poznamky pod ¢arou objevuji na jiné strance
nez odkazy na né. Nekteré obrazky maji pomérné nizkou kvalitu (3.2) nebo obsahuji anglicky psané popisky (3.1,
3.2).

Prace s literaturou 55 b. (E)
Naprosta vétsina z 11 citovanych zdrojii odkazuje na webové zdroje, ¢asto wiki stranky popisovanych produkt(
nebo aplikaci, pfipadné na manudly a tutorialy k pouzitym zafizenim a knihovnam. Jediny zdroj k tvorbé a
testovani GUI je opora k pfedmétu ITU.

Realizacni vystup 70 b. (C)
Autor vytvoril dvé aplikace, z nichZ jedna je uréena k ovladani robota a vizualizovani dat z jeho senzorl pomoci
dotykové obrazovky a druha ke spravé programi na robotu. Obé aplikace maji strohé le¢ fungujici uzivatelské
rozhrani. Aplikace pro ovladani robota by méla byt pfizplisobena ovladani pomoci dotykové obrazovky, coz neni.
Komunikace mezi obéma programy je feSena velmi nestastné, nebot aplikace pro spravu programu musi byt
spusténa se superuzivatelskymi pravy, aby mohla zménit IP adresu pocitaCe pro Uspé&sné spojeni s deskou
Odroid XU4, na které bézi aplikace pro ovladani robota. IP adresa této desky a pfihlaSovaci Udaje k ni jsou pak
natvrdo zapsané ve zdrojovém kodu aplikace bez moznosti je uzivatelsky upravit.

Vyuzitelnost vysledku

Aplikace by po nutnych zménach mohla byt pouZita ve spojeni s vybranymi Skolnimi roboty pro zjednoduseni
jejich ovladani a spravu.

Otazky k obhajobé

Souhrnné hodnoceni 65 b. uspokojivé (D)
Pan Pakosta vytvofil i pfes nékteré nedostatky funkéni programové fesSeni, které plni zadani. | vzhledem k nizsi
kvalité technické zpravy navrhuji hodnoceni stupném D.

Prohlaseni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zvefejnéni tohoto posudku v listinné i elektronické forme.
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