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1. Informace k zadani
Cilem této prace bylo navrhnout, implementovat a otestovat systém pro vizualni sledovani mizejicich cildi v realném
¢ase. Prace se zaméfuje na problematiku sledovani velmi vzdalenych objektl s nizkym rozlisenim ve
vstupnim obraze. Proto zadani hodnotim jako obtiZzné. Zadani bylo splnéno.

2. Prace s literaturou
Student si literaturu obstaraval aktivné sdm.

3. Aktivita béhem feSeni, konzultace, komunikace
Student byl pfi feseni nadpriimérné aktivni, na konzultace chodil véas a pfipraven.

4. Aktivita pfi dokon€ovani
Student se s praci zucastnil soutéze Excel@Fit, takze programova &ast prace byla dokonéena zavéas a
dostate¢né zkonzultovana. Textovéa ¢ast prace je v anglickém jazyce a byla taktéz dokoncena v dostateCném
predstihu, nikoliv vSak jazykova korektura prace.

5. Publikacni ¢innost, ocenéni
Student ziskal 5. a 1. misto v soutézi Excel@Fit.

6. Souhrnné hodnoceni vyborné (A)
Student se vénoval praci svédomité a aktivné. Zvoleny pfistup stavi na svétové cenéné praci doktora Kalala a jeho
systému Predator. Tento systém byl rozSifen hned v nékolika bodech a pfinos téchto rozsifeni prokdzan na vzorku
testovacich zaznam(. Vzhledem k témto skute¢nostem a také vzhledem k tomu, Ze se student Uspésné ziGcastnil
soutéze Excel@Fit, nahrhuji hodnoceni stupném A/93 bod(.
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