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DizertaCna praca rieSi aktualny problém overovania a skumania rizik
a bezpecnosti strojov s vyuzitim technoldgie virtualnej reality. Virtualna realita
s aplikaciou na vyrobné stroje prinasa synergicky efekt tak pri ich navrhu ako aj
v projektovani. Dava vizualne ,realny”“ pohlad aj na jeho obsluhu, resp. udrzbu. Aj
ked virtualna realita ale aj metddy analyz rizik vyrobnych strojov su ako samostatné
odbory dobre vyvinuté, predsa len ich integracia nie je uz tak bezne vyuzivana.
Doktorand prave v uvode prace spravne poukazuje na prinosy, ktoré sa tymto
spriahnutim mézu dosiahnut.

Praca ma logicku $trukturu, jednotlivé &asti prace su navéazne. Uvodna
kapitola je vystizne venovana prehladu druhov technoldgii virtualnej reality s popisom
moznych aplikacii. Su€astou tejto kapitoly je taktiez vSeobecny prehlad manazmentu
technickych rizik vyrobnych strojov. Tato kapitola dava doktorandovi zaklad
poznania, na zaklade ktorého definuje ciele prace. Tie su vecne smerované
k dosiahnutiu stanovenych prinosov. Zvolené metdédy a etapy rieSenia vychadzaju
z dobre Strukturovanych dielCich ciefov prace a z vysledkov dosiahnutych na
pracoviskach FS.

Rozpracovanim uvedenych kapitol prace doktorand dokumentuje hibku
teoretického poznania oboch problémov - virtualnej reality a rizik a bezpecnosti
vyrobnych strojov. Toto teoretické poznania je podporené prehladom pouzitej
literatary.

Druha Cast prace je venovana praktickym rieSeniam. Aj v tejto ¢asti doktorand
dokumentuje bohaté skusenosti a znalosti z aplikacie VR na konkrétne problémy.

V tejto Casti prace chcem zvlast vyzdvihnat jasnost pristupu pre konkrétne rieSenia



a definovanie tazkosti, ktoré sa m6zu vyskytnut najma pri preberani 3D modelov
z roznych CAD systémov. Tiez su dokumentované na konkrétnych modeloch strojov
TOS HULIN,a.s. a spolo¢nosti TAJMAC-ZPS, a.s.

Nasledne praca popisuje navrh metodiky pripravy 3D modelov pre imerznu
virtualnu realitu. Metodika ma celkovo 8 krokov.

Experimenty s overovanim nebezpecnych priestorov boli vykonané pre stroj
MAZAK NEXUS 4000. Samotné hodnotenie je v sulade s normou CSN EN ISO
14121-1. Podstatnu Cast overovania tvori ergonomicka analyza. Nasledne sa
doktorand venuje rozpracovaniu a vytvoreniu prostredia pre zistovanie koliznych
stavov medzi realnymi nastrojmi a virtualnym strojom. Je to jedna z dalSich oblasti
moznosti zlepSovania bezpec€nosti strojov.

Zaverom konStatujem, ze praca Ing. Tomasa Novotného je po vecnej
a formalnej stranke spracovana na velmi dobrej urovni. RieSi v podstate dva okruhy
aplikacie VR pre zvySenie bezpecénosti strojov, a to:

- urCovanie nebezpecnych priestorov stroja

- analyza nebezpecnych stavov v rozhrani ¢lovek — stroj

Vysledky prace su prinosom pre dalSie teoretické rozpracovanie a maju prakticku
vyuzitelnost pre rieSenie realnych uloh v danej oblasti a vyuzZitelnost

v pedagogickom procese.

Otazky:
- Je mozné blizSie Specifikovat' prvok, ktory tvori nebezpecny, resp. kolizny stav
napr. rozmerovym parametrom, resp. o kofko je treba obmedzit’ pohyb a pod.?
- Vakom formate av akej forme je mozné dostat vystup a o om by bolo

mozné obsah rozSirit

DizertaCnu pracu odporuam a po jej uspesSnej obhajobe udelit panovi
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