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Naroc¢nost zadani méné obtizné zadani
Jiz samotny nazev této bakalarské prace svym zplsobem poukazuje na skute¢nost, Ze obtiznost zadani nebude
nijak pfehnand. Dle znéni jednotlivych bodll zadani pak soudim, Ze vyznamnou roli, co se ty¢e obtiznosti, bude

v této praci hrat sestaveni samotného modelu vozidla. Za ucelem jeho dovybaveni prvky nezbytnymi pro zajisténi
schopnosti autonomniho pohybu Ize predpokladat pouZiti jiz hotovych modull a vhodné vypocetni platformy.
Ponévadz v zadani neni uveden pozadavek na vytvofeni vlastniho hardware pro prvky zajidt ujici autonomni
pohyb vozitka a ani blize specifikovany pozadavky na implementacni ¢innost, povazuji zadani za méné obtizné.
Splnéni pozadavkl zadani zadani spinéno s drobnymi vyhradami
Dle skutecnosti prezentovanych v technické zprave usuzuiji, ze zadani bylo po formalni strance spinéno ve v§ech
pozadovanych bodech. Co se tyce vécné stranky, zde bych si dovolil vyslovit urcité vyhrady s ohledem na
skute¢nost, Ze vozidlo se dokaze pohybovat nejspise jen po uzaviené draze pravidelného tvaru (je otazkou, zda
dokaze projet i pfipadnou kfizovatku) a taktéz se s nejvétsi pravdépodobnosti nedokaze vyhnout pfekazkam.
Faktem je, Ze tyto dvé skute€nosti nejsou v zadani explicitné uvedeny, nicméné bych je u projektu podobného
zameéreni oCekaval.

Rozsah technické zpravy témér splnuje minimalni pozadavky
Hlavni ¢ast technické zpravy ma rozsah 28 vysazenych stran. Ukazuje se, ze po zapocteni odpovidajiciho podilu
za v textu Uéelné pouzité obrazky v priiméru jedna strana obsahuje ptiblizné 1900 znakil. Cili z tohoto pohledu
jsou takrka spinény minimalni pozadavky na rozsah dokumentu tohoto typu.

Prezentacni Uroven predlozené prace 65 b. (D)
Technicka zprava je rozdélena do celkem 6 kapitol, které na sebe logicky navazuji a pomérné prehledné ilustruji
cestu od Uvodnich teoretickych aspektd az k vlastni realizaci a testovani. Pomér ¢asti popisujicich teoretické
aspekty a nasledné i vlastni feSeni je vyvazeny, nicméné obé dvé tyto &asti zabiraji pouhych 14 stran. Zejména

v pfipadé diskuse vlastniho feSeni a jeho testovani bych ocenil ponékud obsahlejsi vyklad. Co se tyCe existujicich
vyhrad:

¢ kapitole €. 5 by vice sluSel nazev kupfikladu "Technicka realizace", kde by mohla byt blize popsan vyvoj
navigacniho algoritmu a s tim souvisejici implementacni ¢innost

¢ v technické zprave zcela chybi zejména kapitola, kde by byly detailné vysvétleny implementacni nalezitosti,
pfitemz aktuélné je v 5. kapitole prezentovan nastin Cinnosti naviga¢niho algoritmu, ale zcela zde chybi
popis jeho programové implementace

¢ kdyz uz si dal student tu praci se sestavenim modelu vozidla ze stavebnice LEGO, mohla technicka zprava
obsahovat vice detaild k jeho navrhu i stavbé samotné; takto vznika dojem, Ze vozidlo bylo sestaveno dle
né&jakého existujiciho manualu a jen na néj byly "pfiplacnuty" senzorické elementy v kombinaci s modulem
pro fizeni pohonu

Formalni uprava technické zpravy 85 b. (B)
V tomto bodé nemam vyraznéjsich pfipominek.
Prace s literaturou 75 b. (C)

Otazkou pak mlze byt, zda napf. polozky €. 12 a 23 jsou opravdu nezbytné, kdyz polozka €. 12 pojednava

o vypocetni platformé Raspberry Pi v souvislosti s loT technologiemi (ij. jestli by nebylo lepsi uvést napf.
technicky list k této platformé). Rovnéz jsem nikde v &asti technické zpravy pojednavajici o samotné realizaci
nenasel nikde zminku o implementaci néjaké formy PID regulatoru (viz polozka &. 12), ktery by se zde jisté mohl
uplatnit.

Realizac¢ni vystup 65 b. (D)
Oceriuji zejména fyzické sestaveni vozidla a jeho uvedeni do funkéniho stavu na zakladni drovni. Bohuzel se zda,
ze vozidlo bude nejspiSe schopno samocinného pohybu jen po vytyéené draze o néjakém pravidelném ¢&i
jednoduchém tvaru. Otazkou je pak prljezd kfizovatkou ¢i detekce prekazek, coz tato prace evidentné neresila.
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Kromé toho technicka zprava neobsahuje takrka zadné blizsi informace o samotné implementacni ¢innosti, tj.
vytvoFeni obsluzného firmware pro sestavené vozidlo. Na strané 25 jsou pak ve druhém odstavci zminény
pouzité knihovny, coz by samo o sobé nemuselo pfedstavovat problém, pokud by implementaéni Einnost
studenta na nich zalozena méla néjaky pfiméreny rozsah. BohuZzel technicka zprava o tomto nepodava blizsi
informace.
Vyuzitelnost vysledku
Pravdépodobné by slo po dotazeni nékterych aspektli uvazovat o mozném uplatnéni realiza¢niho vystupu pro
vyukové Ucely ¢i néjaké workshopy se zameéfenim na vestavéné systémy.
Otazky k obhajobé
1. M0zete prosim komisi struéné pfiblizit rozsah vasi implementaéni ¢innosti? Z technické zpravy neni tento
aspekt Uplné patrny.
2. Pro¢ jsem do vaseho navrhu zaclenil pomocnou desku typu Arduino NANO? Domnivam se, ze zvolena
vypocetni platforma Raspberry Pi by bez problém( zvladla i ¢innost zajist ovanou touto desti¢kou.
Souhrnné hodnoceni 65 b. uspokoijivé (D)
S ohledem na vySe uvedené dil¢i nedostatky technické zpravy a realiza¢niho vystupu bych si dovolil navrhnout
souhrnné hodnoceni stupném D - uspokojivé, 65 bod.
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