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Posudok konzultanta diplomovej prace na tému:

Navrh medzioperaénej dopravy vo vyrobnom podniku podFa principov Priemyslu 4.0

Autor diplomovej prace, pan Bc. Roman Mravec, spracoval problematiku Priemyslu 4.0 so zameranim
na riedenie medzioperaénej dopravy vo vyrobnej zavode spolo¢nosti Hilti so sidlom v Lichtenstajnsku.

V Uvode prace sa spravne venoval objasneniu tzv. inteligentnej tovarne, ktora pretavuje viziu
Priemyslu 4.0 do podoby modernych vyrobnych podnikov. Podrobne opisal hlavné systémy a
technoldgie, ktorych vzajomné prepojenie tvori jadro konceptu Stvrtej priemyselnej revolucie. Zameral
sa na dolezité aspekty ako transparentost a sprava datovych tokov, integracia a konektivita
systémovych prvkov, vzdialena kontrola a prediktivna udrzba zariadeni a strojov, flexibilita vyrobneho
procesu a nepretrzity prehfad a kontrola nad vyrobenymi produktami.

V dalsej kapitole popisal aktualny stav medzioperaénej dopravy vo vyrobnej linke, na ktora sa praca
zamerala s prihliadnutim na skuto&ny tok materialu a vyrobny poroces. Obzvast doleZitym vysledkom
pozorovania zasobovania a obsluhy vyrobnych zariadeni pre dal3ie ¢asti diplomovej prace je
vytvorenie prehladnej transportnej matice, ktora sumarizuje tok materialu medzi jednotlivymi
stanoviétami a zaznamenava intenzitu toku materialu vo vybranej vyrobnej linke. Autor prace sledoval
jednotlivé prepravné toky a spolu s dostupnymi udajmi zistil pocet jednotlivych transportov za
mesa&né obdobie. Praca verne opisuje aktualny stav zasobovania vyrobnych strojov a transport
prepravnych kontajnerov.

Spolo&nost' Hilti uvazuje pri transformacii medziopera&nej dopravy s vyuzitim priemyselne rozsireného
rieenia v podobe vozidiel AGV. Preto sa autor diplomovej prace celkom spravne venuje tejto
technolégii s prihliadnutim na moznosti navadzania, typom vozidiel AGV, spdsobiu ich nabijania a
pohybu, bezpe&nostnym aspektom a vyhodam ¢&i rizikam sivisiacim s ich implementaciou.

Navrhova &ast diplomovej prace sa venuje cielu projektu - priniest uceleny navrh zavedenia pine
automatizovanej medzioperacnej dopravy vo vybranej vyrobnej linke, ktora bude koreSpondovat' s
viziou Priemyslu 4.0. Autor po konzultécii s vybranym dodavatelom systému AGV ur¢il vhodny typ
vozidla s prihliadnutim na bezpe&nostné prvky a manipulaciu s prepravnymi kontajnermi. Okrem
hardvérovych poziadaviek sa venuje aj potrebnej systémovej a sietovej integracii jednotlivych
existujucich a navrhovanych prvkov. Na zaklade pozorovanej intenzity transportu medzi vyrobnymi
zariadeniami v zvolenej vyrobnej linke vykonal autor prace nevyhnutny vypocet potrebnych vozidiel
AGV s ohladom na optimalne a efektivne zasobovanie prepravnych poziadaviek v sulade

s Priemyslom 4.0. St¢astou navrhu je aj vhodny a realisticky vyber tras, po ktorych sa vozidla budd
pohybovat spolu s detailne opisanymi dopravnymi pravidlami. Nevyhnutnou stu¢astou navrhu je
transparentna sprava toku materialu, pre ktor( autor vypracoval visatny navrh systému s vyuzitim
unikatnych identifikatorov. Praca zohladnaje existujuce infrastrukturalne prekazky a prindsa navrh ich
odstranenia.

Zaver prace sa venuje finanénému zhodnoteniu celého navrhu s ohfadom na redlne cenové
podmienky nastavené zvolenym dodavatelom systému AGV a mzdovym nakladom v Lichtenstajnsku.

Autor prace pravidelne komunikoval s projektovym timom v ramci spoloénosti Hilti

a dodavatefom systému AGV. Po dékladnom pres§tudovani textu prace, posudeni kvality
vypracovania a celkového prinosu pre firmu Hilti, konstatujem ciel prace za spineny.
Diplomovu pracu hodnotim ako vydarenu a preto ju navrhujem ohodnotit’ znamkou A.
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