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ABSTRAKT, KLĉĻOVĆ SLOVA 

 

ABSTRAKT 

C²lem t®to bakal§Śsk® pr§ce je vypracovat reġerġi rŢznĨch konstrukļn²ch Śeġen² ġt²pac²ch 

strojŢ na dŚevo a d§le je porovnat s ohledem na jejich univerz§lnost. Tj. schopnost zpracovat 

rŢzn® typy dŚevin o rŢznĨch rozmŊrech. Druhou ļ§sti je vytvoŚen² dvou modelŢ a na nich 

uk§zat jejich konstrukļn² Śeġen². 

KLĉĻOVĆ SLOVA 

palivov® dŚevo, ġt²pac² stroj, srovn§n², konstrukce, konstrukļn² model 

ABSTRACT 

The objective of this bachelor's thesis is to create a research for various design solutions of 

wood splitting machines and to compare them with respect to their versatility. I.e. ability to 

process different types of firewood with different dimensions. The second part is the creation 

of two models and showing their design solutions. 
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Firewood, wood splitter, comparison, construction, structural model 
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ĐVOD 

 

ĐVOD 
DŚevo se povaģuje za dŢleģitou komoditu uģ od dob praļlovŊka. Pr§vŊ d²ky dŚevu byl 

ļlovŊk schopnĨ udrģet sv® pŚ²bytky v teple, vyrobit si prvn² n§stroje nebo uvaŚit prvn² tepl® 

j²dlo. DŚ²ve staļilo pouze zpracov§vat nalezen® kusy spadlĨch stromŢ. S rostouc²m poļtem 

populace jiģ nebylo moģn® uspokojit popt§vku pouhĨm sbŊrem a bylo nutn® vymĨġlet nov® 

zpŢsoby, jak tento materi§l z²skat. Tak vznikly prvn² n§stroje na ,,tŊģbuñ dŚeva ve formŊ 

primitivn²ch seker z pazourkŢ a vŊtv². Tyto n§stroje proġly mnoha vylepġen²mi, a to skrze 

bronzov® ļi ģelezn® hlavy, lehļ² materi§ly topŢrek ļi designovĨm zmŊn§m pro vŊtġ² komfort 

pŚi pr§ci. 

Po kr§tk® pauze v minul®m stolet², kdy se kvŢli prŢmyslov® revoluci do popŚed² 

dostalo uhl² kvŢli jeho vĨhŚevnosti a n²zk® cenŊ, zat²mco dŚevo naġlo vyuģit² v jinĨch 

odvŊtv²ch prŢmyslu, se palivov® dŚevo dnes vrac² na prvn² pŚ²ļky v mnoha dom§cnostech ze 

nŊkolika dŢvodŢ. Uhl² a plyn jiģ nŊkolik let st§le zdraģuje napŚ²ļ tomu dŚevin§m naopak cena 

kles§. Tomu znaļnou m²rou napom§h§ jak napaden² kŢrovcem, tak fakt ģe za cena za m3 lze 

sn²ģit i t²m ģe si palivov® dŚevo natŊģ²me a zpracujeme sami. 

V t®to f§zi se na sc®nu ke klasickĨm motorovĨm pil§m, kl²nŢm a seker§m pŚid§vaj² 

ġt²pac² stroje, kter® tento proces pŚemŊny pok§cenĨch stromŢ na palivov® dŚevo znaļnŊ 

urychluj². Na trhu se nach§z² mnoho vĨrobcŢ, kdy kaģdĨ z nich nab²z² nŊkolik rŢznĨch typŢ 

tŊchto strojŢ. C²lem t®to pr§ce je porovnat tyto stroje a vytvoŚit funkļn² modely vybranĨch 

zaŚ²zen².
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CHARAKTERISTIKA ĠTĉPACĉCH STROJš 

 

1 CHARAKTERISTIKA ĠTĉPACĉCH STROJš 
Ġt²paļ dŚeva je stroj pouģ²vanĨ k rozdŊlen² pŚedem naŚezanĨch kmenŢ, nejļastŊji za 

pouģit² motorov® pily nebo kol®bkov® pily,  na menġ² ļ§sti. Tento proces je nutnĨ kvŢli 

lepġ²mu vysouġen² dŚeva, lepġ²mu hoŚen², a hlavnŊ lepġ² skladovatelnosti. 

Ġt²pac² stroje jsou bud manu§ln², coģ jsou sekery kl²ny a kalaļe, se kterĨmi je pr§ce 

n§roļn§ jak po psychick®, tak i fyzick® str§nce. Obsluha totiģ mus² krom fyzick® pr§ce bĨt 

neust§le ve stŚehu kvŢli moģn®mu poranŊn². Druhou variantou jsou ġt²pac² stroje poh§nŊn® 

kdy pohonn§ jednotka odbour§ nutnost vŊtġiny fyzick® pr§ce a zvĨġ² se tak i efektivita 

vynaloģen® pr§ce 

 

1.1 ROZDŉLENĉ ĠTĉPACĉCH STROJš  

Od prvn² verze ġt²pac²ho stroje patentovan®ho v roce 1884 proġlo toto zaŚ²zen² Śadou zmŊn a 

vylepġen² coģ vedlo k velk® rozmanitosti dnes dostupnĨch ġt²paļek.  

Z konstrukļn²ho hlediska se ġt²paļky daj² rozdŊlit dle: 

¶ POLOHY ĠTĉPAN£HO POLENA 

o Horizont§ln² 

o Vertik§ln² 

o Nastaviteln® 

 

¶ DLE DRUHU POHONU 

o Elektromotor 

o HydraulickĨ obvod traktoru 

o VĨvodovĨ hŚ²del traktoru 

o Spalovac² motor 

 

¶ DLE PRACOVNĉHO NĆSTROJE 

o Kl²n 

o Trn 

 

¶ DLE PRINCIPU ĠTĉPĆNĉ 

o SETRVAĻNĉK 

o HřEBENOVĆ TYĻ 

o HYDROMOTOR 

o MANUĆLNĉ ĠTĉPAĻE 

 

¶ DLE MOBILITY  

Mimo konstrukce je u ġt²paļek dobr® hledŊt i dalġ² parametry jako ġt²pac² tlak, max d®lku a 

prŢmŊr ġt²panĨch polen, pŚ²kon stroje,  jeho hmotnost a moģnosti pŚ²sluġenstv² [1] [2] 
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CHARAKTERISTIKA ĠTĉPACĉCH STROJš 

 
1.1.1 POLOHY ĠTĉPAN£HO POLENA  

Podle um²stŊn² polena lze stroje rozdŊlit na horizont§ln², vertik§ln² a nastaviteln®. [3] 

 

HORIZONTĆLNĉ 

Jedn§ se o m®nŊ robustn² stroje, kter® jsou vhodn® sp²ġe k obļasn®mu ġt²p§n² menġ²ho 

mnoģstv² dŚeva. VĨhodou je to, ģe je lze vyuģ²t i tam, kde nebylo poļ²t§no s tŚ²f§zovĨmi 

rozvody elektŚiny do exteri®ru, pro nap§jen² stroje postaļ² 230 V. VĨhodou je vŊtġ² skladnost 

ġt²paļky a snazġ² pŚemisŠov§n² stroje d²ky pojezdovĨm koleļkŢm. U menġ²ch horizont§ln²ch 

ġt²paļek je nevĨhodou i niģġ² vĨkon stroje, porad² si s poleny maxim§lnŊ do prŢmŊru 20-25 

cm a nejvĨġe 50 cm dlouhĨmi.  

D§le je moģn® vn²mat jako nepohodlnou pro pr§ci vĨġku stroje. U horizont§ln² 

ġt²paļky je tŚeba pracovat v ohnut® poloze. Pro vŊtġ² pohodl² je sice moģn® zakoupit stojany, 

d²ky nimģ lze horizont§ln² ġt²paļku um²stit do vŊtġ² vĨġky, je vġak tŚeba poļ²tat se sn²ģen²m 

stability cel®ho stroje a menġ² bezpeļnost² pr§ce. 

Konstrukci horizont§ln² hobby ġt²paļky lze vidŊt viz. Obr§zek 1 s jej² parametry 

v Tabulka 1. Jako dalġ² parametry vĨrobce ud§v§ rychlost aģ 100 polen za hodinu, 

nepotŚebnost maz§n², pojistku proti vĨpadku proudu a syst®m VARIO (nastaviteln§ dr§ha 

p²stu). 

 

 

 

Obr§zek 1 Ġt²paļ dŚ²v² Scheppach HL 450 [4]  
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CHARAKTERISTIKA ĠTĉPACĉCH STROJš 

 
Tabulka 1 parametry Ġt²paļe dŚ²v² Scheppach HL 450 [4]  

 

 

Existuj² vġak i mnohem profesion§lnŊjġ² varianty tohoto uspoŚ§d§n², jak lze vidŊt na 

Obr§zek 2. Uģ z obr§zku lze vidŊt ģe se jedna o mnohem masivnŊjġ² a stabilnŊjġ² konstrukci. 

Tyto stanice uģ bĨvaj² vybaven® nŊjakou formou zvedac²ho ustroj², nejļastŊji hydraulickĨm 

navij§kem, pro zved§n² polen. Takģe obsluha pouze pod§v§ polena zvedac²mu ustroj² a 

ovl§d§ nastaven² vĨġky a rychlosti posuvu kl²nu. 

 

 Tabulka 2 parametry stanice HPF 28 [5]  

 

 

 

 

 

VERTIKĆLNĉ 

Vertik§ln² ġt²paļky na dŚevo jsou jiģ robustnŊjġ² stroje vhodn® i k pravideln®mu ġt²p§n² 

vŊtġ²ho objemu dŚeva. Bezpeļnost pr§ce je oproti horizont§ln²m ġt²paļk§m vyġġ² stejnŊ jako 

vĨkon stroje. DŚevo je ġt²p§no ve svisl® poloze a lze vyuģ²t i kŚ²ģov®ho kl²nu, kterĨ dŚevo 

rozdŊl² na ļtvrtiny. Vertik§ln² ġt²paļky dok§ģou zpracovat i vŊtġ² polena aģ do prŢmŊru 50 cm 

a d®lce nejļastŊji aģ jeden metr. 

VĨkon NapŊt² Ġt²pac² tlak 
Max. prŢmŊr 

polena 

Max. d®lka 

polena 

1500 W 230 V 4 t 250 mm 370 mm 

VĨkon NapŊt² Ġt²pac² tlak 
Max. prŢmŊr 

polena 

Max. d®lka 

polena 

9200 W 400 V 28 t 1100 mm 1200 mm 

Obr§zek 2 Profesion§ln² horizont§ln² stanice HPF 28 [5]  
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NASTAVITELN£ 

Posledn² kategori² jsou stroje nastaviteln®. Jejich vlastnost² je klopnĨ mechanismus 

umoģŔuj²c² jim pracovat jak ve vertik§ln², tak horizont§ln² poloze dle aktu§ln²ch poģadavkŢ a 

preferenc² oper§tora. D²ky tomu mŢģe oper§tor plynule mŊnit polohu ġt²pan®ho polene 

v z§vislosti na jeho velikosti a jinĨch parametrech. 

 

1.1.2 DRUH POHONU 

ELEKTROMOTOR 

VŊtġina standartn²ch typŢ ġt²paļŢ je osazena pr§vŊ elektromotorem. V z§vislosti na 

poģadovan®m vĨkonu lze vidŊt buŅ klasickĨ jednof§zovĨ asynchronn² motor nebo tŚ² f§zovĨ 

motor. Tento typ pohonu je vhodnĨ pŚedevġ²m pro dom§c² nebo ,,hobbyñ pouģit² na 

zahrad§ch, protoģe dostat elektrickou energii za pomoc² prodluģovac²ch kabelŢ na odlehl§ 

m²sta by bylo velmi nepraktick® a n§kladn®. Hlavn² vĨhody elektromotoru jsou n²zk§ 

poŚizovac² cena a jeho tichĨ chod. 

VħVODOVħ HřĉDEL TRAKTORU 

 Pro vŊtġ² ġt²pac² stroje, kter® je stejnŊ kvŢli jejich rozmŊrŢm a hmotnosti nutn® 

pŚev§ģet traktorem, je vĨhodnĨm Śeġen²m zdroje energie vĨvodovĨ hŚ²del traktoru. VŊtġina 

traktorŢ m§ na kardanov®m vĨstupu rychlost pouze kolem 500 ot/min, coģ je pro tato vyuģit² 

nepouģiteln®, proto je zde nutnost mezi hydrogener§tor a kardanovĨ hŚ²del um²stit 

pŚevodovku. Bez n² by pracovn² medium dosahovalo malĨch rychlost² a sniģovala by se 

efektivita pr§ce. 

Obr§zek 3 Vertik§ln² ġt²pac² stroj [45]  








































































