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Abstrakt 
 
Bc. David Arnošt 

Systémy průmyslového vidění a snímání 3D obrazu 

Diplomová práce, Ústav výrobních strojů, systémů a robotiky, 2011. 
 
    
   Diplomová práce určuje základní pojmy v oblasti strojového vidění. Popisuje 
používané kamerové systémy a možnosti snímání 2D a 3D obrazu. Praktická 
část se zabývá konstrukcí snímacího pracoviště tvořeného lineární osou, 
pásovým dopravníkem, kamerou a laserem. Pro experimentální použití 
snímacího pracoviště je konstrukce navržena s ohledem na snímání 3D obrazu 
pomocí několika metod. 
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Abstract 
 
Bc. David Arnošt 

Robot vision and 3D image acquiring 

Master´s thesis, Institute of Production Machines, Systems and Robotics, 2011. 
 
 
   Master´s thesis is describing basic concepts in machine vision. Used camera 
systems and possible imaging 2D and 3D are described. Practical part deals 
with constructin of scanning device with linear actuator, conveyor belt, camera 
and laser. For experimental use is construction of scanning device made for 2D 
and 3D image using several methods. 
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