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Reditel Gstavu Vam v souladu se zakonem €.111/1998 o vysokych 3kolach a se Studijnim a
zkuSebnim fadem VUT v Brné ur€uje nasledujici téma diplomové préace:

Systémy priamyslového vidéni a snimani 3D obrazu
v anglickém jazyce:

Robot vision and 3D image acquiring

Stru€né charakteristika problematiky tkolu:

Ukolem je seznamit se problematikou sniméni 3D obrazu v primyslovych aplikacich a navrhnout
snimaci zéarizeni, které bude vybaveno systémem SICK.

Cile diplomove préce:

1. Seznamte se s kamerovym systémem SICK IVVC 2D, jeho mozZnostmi programovani a moznymi
zpUsoby komunikace s priimyslovymi roboty Kuka.

2. Zamérte se na problematiku snimani 3D obrazu pomoci sytém( SICK.

3. Navrhnéte snimaci zafizeni, které bude vybaveno liniovym laserem a kamerovym sytémem
SICK IVVC 2D popt. Ranger.

4. Snimaci zafizeni bude Fizeno pomoci PLC Beckhoff.

5. Funkénost celého zafizeni ovéfte na demonstracni aplikaci.
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Abstrakt

Bc. David Arnost
Systémy prumyslového vidéni a snimani 3D obrazu
Diplomova prace, Ustav vyrobnich strojd, systému a robotiky, 2011.

Diplomova prace urCuje zakladni pojmy v oblasti strojového vidéni. Popisuje
pouzivané kameroveé systémy a moznosti snimani 2D a 3D obrazu. Prakticka
Cast se zabyva konstrukci snimaciho pracovisté tvofeného linearni osou,
pasovym dopravnikem, kamerou a laserem. Pro experimentalni pouziti
snimaciho pracovisté je konstrukce navrzena s ohledem na snimani 3D obrazu
pomoci nékolika metod.

Klicova slova

Strojove vidéni, 3D obraz, kamera, linearni osa

Abstract

Bc. David Arnost
Robot vision and 3D image acquiring

Master’s thesis, Institute of Production Machines, Systems and Robotics, 2011.

Master’s thesis is describing basic concepts in machine vision. Used camera
systems and possible imaging 2D and 3D are described. Practical part deals
with constructin of scanning device with linear actuator, conveyor belt, camera
and laser. For experimental use is construction of scanning device made for 2D
and 3D image using several methods.
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