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Naroc¢nost zadani pramérné obtizné zadani
Splnéni pozadavkl zadani zadani spInéno
Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi
Prezentacni Uroven predlozené prace 75b. (C)
Prezentacni Uroven je na standardni Urovni, text je logicky strukurovan a je dobfe pochopitelny.

Formalni uprava technické zpravy 80 b. (B)
Formalni Gprava je velmi dobrd, jazykoveé je text v pofadku, mnozstvi preklept je zanedbatelné.

Prace s literaturou 75 b. (C)

Studijni prameny byly vybrany rozumné a jsou fadné citovany. Vlastni pfinos autora je zfetelné odliSen od
pfevzatého materialu.

Realizacni vystup 75 b. (C)
Realiza¢ni vystup je v simulatoru pIné funk&ni, 8koda, Ze nebyly provedeny experimenty ve fyzickém prostfedi.
Vyuzitelnost vysledku

Byla provedena a vyhodnocena fada experimentd za pomoci vlastni implementace pfevzatych metod lokalizace.
Pritom byly ovéfeny limity pouzitého simula¢niho prostfedi. Tyto vysledky mohou byt vyuzity v navazujicim
vyzkumu v dané oblasti.

Otazky k obhajobé

Souhrnné hodnoceni 75 b. dobf¥e (C)
Jde o inZenyrské dilo odpovidajici obvyklému standardu. Zajimavéjsich vysledkd mohlo byt dosaZeno ve
fyzickém prostfedi. To vSak nebylo v zadani explicitné vyzadovano.

Prohlaseni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zvefejnéni tohoto posudku v listinné i elektronické forme.
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