Pokyny k vypracovani posudku na diplomovou praci
(oponent)

Posudek je tieba vypracovat tak, aby z n&ho pln¢ vyplyvala kvalita posuzované
diplomové price.

V posudku zhodnotte:

e ndarocnost zaddni po strince odborné a ¢asové;

e do jaké miry bylo zaddni splnéno. Je vhodné posoudit jednotlivé body zaddini
detailnéji - vjaké ¢isti price je dany bod zaddni popsdn, jak detailné je
vypracovin, atd.;

* stupeii znalosti diplomanta v piisluiné problematice;

s sprivnost zvolené koncepce, teoretického rozboru, ndvrhu, vypoctu,
konstrukéniho feSeni, experimentdlnich praci, klady price, chyby a opomenuti,
kterych se diplomant v préci dopustil a jejich zdvaZnost;

Jaka Cdst préce je ptevzata a do jaké miry lIze dilo poklddat za praci diplomanta;
zda je pisemnd zprdva sestavena v logickém sledu a je vsouladu s platnymi
normami, zda rozsah jednotlivych kapitol odpovid4 jejich dileZitosti, zda uvedené
grafické dopliiky jsou dostateéné a odpovidaji CSN atd.;

e zda pfiloZena prace celkové sveédEi o inZzenyrskych schopnostech diplomanta.

Na zavér uved'te ndvrh na kiasifikaci se v§i odpovédnosti po zhodnoceni klad( a
zdporu prace. Navrh na klasifikaci proved'te podle stupnice ECTS (viz tabulka):

Klasifikaéni Bodové Ciselna Poznamka

stupeit ECTS hodnoceni klasifikace
A 100 az 90 1 excellent vybomné
B 89 a2 80 1.5 very good velmi dohie
C 79az 70 2 good dobie
D 69 az 60 2,5 satisfactory uspokojivé
E 59 az 50 3 sufficient dostateéné
F 49 az 0 4 failed nevyhovujici

Diplomovou prici s posudkem vrat'te vedoucimu préce, nejpozdéji 31. 5. 2017.
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kiery vypracoval diplomovou prici na téma: Rizeni servopohonu tfiosého rotafniho stolku

(ndzev price

Diplomovi price se zabyva ndvrhem fizeni existujicth servomotoril, pouZivanych pro HIL testovini
avioniky ve fy Honeywell. Cilem price je implementace Fzeni pro vybrany servomotor a ovéfeni
funkénosti v redlnych podminkich. V rdmci plnéni cile price bylo nezbytné podrobné sezndmeni se
specifickymi parametry stavajiciho feSeni a s poZadavky pro FeSeni nové, jakoZ i reSerini analyza
podporujici ndvrh nového feseni.

Clen&ni préce logicky sleduje pracovni postup. V tivodni kapitole diplomant prezentuje soudasné feSeni
fizeni a plynule pfechdzi k definici poZadavki na novy system Fizeni v kapitole druhé. Nasledujfci
kapitoly popisuji vybér a navrh konirolérii podpofeny odvozenim simulaZniho modelu fizené soustavy.
V zdvéru price nechybi implementace jednotlivych feeni a porovadni vysledkil. Price je prezentovina
logicky, velmi povedeng i po formdln{ a estetické strance (jasn& patrné pouZili prostfedi LaTeX), proto
bez vyhrad.

Diplomant splnil viechny cile zaddni na v¥bornou. Je tfeba predeviim vyzdvihnout fakt, Ze v rimci
préce se diplomantovi podatilo vispéSné implementovat své navrhy v praxi, coZ s sebou nezbytn neslo
pfekondni nékterych praktickych problémi souvisejicich s méfenim na pEistrojich, oZiveni hardware
reguldtorty, atd. Poznatky a postup price se podafilo srozumitelnou formou popsat v rimci DP a proto
bude prdce slouZit i dalSim kolegdm v tymu pro prohloubeni znalosti v dané tématice. Vysledky price
nejen potvrzuji diplomantovy znalosti a orientaci v oboru jako i schopnosti realizovat regulaci v praxi,
ale i poslouZi pro dalii prici na testovaci platformé ve firmé Honeywell.

Pripominky:

- Identifikace elektrickych parametrit DC motoru je velmi detailni a poctivd. Po srovndni
naméfenych vysledki s hodnotami z typového listu DC motoru od vyrobce je patrnd vyraznd
shoda parametrd, coZ napovidd, Ze naméfené hodnoty i hodnoty specifikované odpovidaji
realit&. UrZeni celkového momentu setrvaénosti viak neni zdaleka tak detailnf a spoléhd na
vypottenou hodnotu z ndvrhového softwaru. Velmi Easto jsou takto uréend hodnoty zatiZzend
nemalou chybou, kterd se miiZe neblaze projevit pfi findlnim navrhu.

- Diplomant se &asto soustfedi na detailni popis jednotlivych ndvrhovych kroki (kapitola 5), co?
je samozfejmé nezbytné pro dsp&3nou realizaci cile price. Nicméné pongkud chybi dvodn{
diskuze ohledné moZnych pfistupil k fizeni uvedené soustavy véetn& zhodnoceni divodii pro
selekei pouZitych kandiddul a ptipadnych zmén pfi realizaci.

-V ndvrhové Zasti (kapitola 3) je pro proudovy regulitor ESCON popisovanid metode pole
placement. Velmi by se hodil diagram p6lh a nul soustavy v komplexni roving,

Otdzky na diplomanta:

-V pfedposledni a posledni kapitole jsou hodnoceny jednotlivé ndvrhy. V hodnoceni se
objevuji pfipominky ohledné limitace akcelerace z ditvodu limitace maximalniho trvalého
proudu jako prevence znigeni DC motoru (8.2.3). Zhodnot'e, zda by tento limit mohl byt
z nidvrhu vyFazen, za jakych podminek a jaky by byl pfedpoklddany efekt na rychlost smygky.



Diskutujte dal3i postup pro dalsi kroky v rimci realizace HIL smy&ky pro simulaci trajetorie
letadla. Pfi zahrnutf pouze technickych parametril (akcelerace, max. rychlost, pfesnost a
zpoZdéni) odpovézte, jaké feleni je pro danou aplikaci nejvhodnéjsi.

Dikutujte metody identifikace momentu setrva¢nosti redlného zafizen{

Klasifikace : A
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