Vysoké uceni technické v Brné
Fakulta informacnich technologii

Hodnoceni vedouciho diplomové prace

Student: Urban Daniel, Bc.
Téma: Lokalizace mobilniho robota v prostfedi (id 20687)
Vedouci: Vel'as Martin, Ing., UPGM FIT VUT

1. Informace k zadani
Zadanie prace smerovalo k rieSeniu tlohy detekcie vizualnych sluciek pre lokalizaciu v znamom prostredi, korekciu
chyb vizualnej odometrie a nadvazuje na prebiehajuci vyskum v oblasti 3D mapovania.
Student splnil véetky body zadania, av$ak kvalitné vyhodnotenie a priprava na nasadenie do existujliceho riedenia
neboli bohuzial realizované.

2. Prace s literaturou
Student obdrzal zakladnu literaturu, ktora popisovala implementovani metédu. Ostatnu literatiru si $tudent
vyhl'adaval samostatne.

3. Aktivita béhem feseni, konzultace, komunikace
Student na DP pracoval uz druhy rok, aktivita a komunikécia pogas akademického roka (s vynimkou doby pred
odovzdanim) bola minimalna a nepostacujuca.

4. Aktivita pfi dokonéovani
Podoba prace nebola priebezne konzultovana a finalnu podobu som naraz obdrzal necely tyzderi pred
odovzdanim. K praci som mal priestor vyjadrit sa, ale kritiku a poziadavky uz nebolo mozné adekvatne reflektovat.

5. Publikacni ¢innost, ocenéni
Nie je znama.

6. Souhrnné hodnoceni uspokojivé (D)
| ked” komunikacia a spolupraca na podobe prace nebola dobra, musim vyzdvihnit samostatnost Studenta pri
dokoncovani prace.

Prohlaseni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zverejnéni tohoto hodnoceni v listinné i elektronicke formé.

V Brné dne: 4. ¢ervna 2018
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