Vysoké uceni technické v Brné
Fakulta informacnich technologii

Hodnoceni vedouciho bakalarské prace

Student:  Caklo$ Ondre;
Téma: Urcovani polohy robota na zakladé méreni ze senzord (id 19182)
Vedouci: Rozman Jaroslav, Ing., Ph.D., UITS FIT VUT

1. Informace k zadani
Smyslem prace mélo byt vytvofit node v ROS, ktery umozni flzovat vybrana data, poskytovana robotem. Téma
bylo mirné obtizné;jsi, jelikoz pfedpokladalo nastudovani systému ROS. V praci chybi lepsi popis metod pro flzi dat
a takeé jejich srovnéni.
2. Prace s literaturou
Literaturu si student obstaraval sdm.
3. Aktivita béhem feSeni, konzultace, komunikace
Student chodil na konzultace spi$e v zimnim semestru, v letnim moc ne.
4. Aktivita pfi dokon€ovani
Vysledna prace byla zkonzultovana pouze jednou.
5. Publikaéni ¢innost, ocenéni
6. Souhrnné hodnoceni uspokojivé (D)
Z pohledu vedouciho student na konzultace pfilis nechodil, tudiz nezbyva, nez praci hodnotit jako uspokojivou D.

Prohlaseni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zvefejnéni tohoto hodnoceni v listinné i elektronické formé.

V Brné dne: 1. ¢ervna 2017
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