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Naroc¢nost zadani obtiznéjsi zadani
Zadani této diplomové prace povazuji za obtiznéjsi, jelikoz bylo tfeba se seznamit s funkéni verifikaci, jazykem
SystemVerilog, metodikou UVM a rovnéz se samotnym robotickym systémem, na ktery prace navazuje.

Splnéni pozadavki zadani zadani spinéno
V8echny body zadani diplomové prace byly spinény.

Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi
Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi.

Prezentacni Uroven predlozené prace 80 b. (B)

Technickéa zprava je zdafila. Zprave bych vytkl pfevazné nejasnost mezi praci pfevzatou (na kterou je v ramci
diplomové prace navazovano) a mezi skute€nou praci autora (zprava je psana v trpném rod¢). Teoreticka ¢ast je
pomérné kratka, mohla byt podrobné;jsi vzhledem k nutnym znalostem problematiky verifikace. Prace je nicméné
dobfe strukturovana s jasnymi postupy autora.
Formalni uprava technické zpravy 85 b. (B)
Prace je psana ve slovenském jazyce. Typograficka i jazykova stranka technické zpravy je na dobré Grovni.
Zprava obsahuje drobné pravopisné chyby a preklepy, napf. tabulka je nazvana obrazkem, kombinace ¢estiny a
slovenstiny v podékovani.
Prace s literaturou 85 b. (B)
Seznam literatury by bylo dobré upravit do jednotné formy podle normy. Seznam obsahuje pfevazné citace na
knihy s pomérné rozsahlym obsahem. Online citace pak odkazuje na rozsahly portal ohledné metodiky UVM.
Literatura dostatecné pokryva reSenou problematiku.
Realizacni vystup 95 b. (A)
Realizac¢ni vystup je pIné funkéni, prakticky vyuzitelny a odpovida zadani. Experimenty s vytvofenym referencnim
modelem a verifika¢nim prostfedim odhalily chyby ve verifikované fidici jednotce robota, a tudiz je tato prace
pFinosnéa a vyuzitelna v celkové platformé vyvijené na UPSY.
Vyuzitelnost vysledku
Vytvoreny realizaCni vystup je prakticky vyuZitelny pro verifikaci Fidici jednotky robota se specifickou
architekturou. Vysledek prace bude uplatnény v ramci dal$iho vyzkumu na UPSY.
Otazky k obhajobé
1. V klasické funkéni verifikaci byva porovnavan vystup ze dvou riizné implementovanych systémd dle
stejné specifikace. Z jakého diivodu je v obrazku 2.1 navrhovano pouziti dvou stejnych implementaci?
2. Predpokladate, ze v pfipadé vytvoreni dalSich vstup( (bludist) bude dosaZeno vyssiho pokryti, pfipadné

budou odhaleny dalsi chyby v fidici jednotce robota?
Souhrnné hodnoceni 88 b. velmi dobfe (B)
Jde o diplomovou préci s kvalitnim realizacnim vystupem. Zminéné nedostatky jsou pouze okrajového
charakteru. Navrhuiji proto hodnoceni stupném B.
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