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Predlozena disertmi prace se zabyva problematikou justdze Koherdiméného
holografického mikroskopu a Fluores¢arho holografického mikroskopu, které byly
vyvijeny v ramci ¥deckovyzkumnécinnosti. K SirSimu uplagni tchto mikroskog
branila nareénost jejich s&izeni ged kazdym pouzitim. Jedinou cestou, jak tuto negyho
odstranit byla automatizace néfezit¢jSich proces, které probihaji f spuséni a provozu
holografickych mikroskop. Cilem prace byl navrh a vyvojcianych automatickych
justadznich procedur, navrh a vyroba&ipatemizenych robotickych mechanisna vyvoj
fidiciho programu pro néwznikajici Fluorescemi holograficky mikroskop, ktery bude

obsahovat metody automatické justaze.

Resena problematika je velmi aktuélni, coZ doklaplikace justaZnich metod na p&av
vyvijené holografické mikroskopy s vyuzitim s@asné vypoetni techniky a robotickych
mechanism. Predlozend prace obsahuje celkem sed#Zegtich kapitol. Prvnictyii
popisujifeSenou problematiku a jeji s@sny stav. V nasledujicicketh kapitolach jsou
popsany justazni procedury a jejich testovani, kakse robotickych prvk a popis no¥
vyvijeného software préizeni Fluorescemiho holografického mikroskopu. Prace kiom
avodu a zasru jeSt obsahuje dva dodatky zabyvajici se alternativiicv®u pro justaz
mikroskopi a metodou hodnoceni ostrosti obrazu pro Kohergdreného holografickeého
mikroskopu.

Doktorand prokazal, ze se deborientuje v dané problematice, ukazal schoprasitni
tvarci ¢innosti ve fornd navrhu vhodné justazni procedury, robotickych rmedm a
vytvoreni funikéniho aplik&niho software.

Velkym prinosem této prace je zavedeni a otestovani procadtomatické justaze
holografickych mikroskop, které usnadni jejich vyuziti na biologickych praistich.

Jednotlivé procedury bylyipvzaty do komenich verzi Q-PHASE koherenéizeného

holografickeho mikroskopu. Vysledky prace byly piablikovany v odbornéniasopise a
jsou také patent@vchrargny.



Struktura diseriéni prace je fehlednd a vhodnéten&de uvadi doreSené problematiky.
Prace ma dobrou jazykovou urave grafickou Upravu. Z formalniho hlediska je deb
¢leréna, avSak Uvod a z&vse zpravidla n#sluji jako kapitoly. V textu se ojedite
vyskytuji preklepy, které nemaji zasadni vliv na kvalitu prégalou vytku bych il

k nazvoslovi fidici karta”, zkraceh psano jako ,karta”. Vhodijsim ozng&enim by bylo
pouZiti slova fadi”. Pii popisu robotizovanych priékse servopohony doktorand uvadi i
jejich technické parametry. Jednimi®eFitych parametr je kroutici moment, ktery uvadi
v jednotkach kgm. Ve wdeckeé praci bychdakaval jednotky Nn.

Podle mého nazoru@dloZena pracdosahla stanovenych ci.

Dotazy:

1. V dodatku A se zabyvate alternativni ¥e&lou pro justdZz mikroskdp a to
pomeErem signal/Sum. NZzete uvést za jakychiedpoklad Ize tuto veltinou
pouzit ?

2. V préaci se hovii o zkraceni doby justaZze mikroskogMizZete uvest realnyas pro
rucni a automatizovanou justaz ?

Praci povazuji za velmi dobrou, ktera gk, dle mého nazoru, vSechny pozadavky
kladené na disertai praci aproto jdoporuc¢uji kobhajols.

Zkracena verze dizettai prace obsahuje vSechny stanovené kapitoly a mekndi zadné
piipominky.
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