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1. Informace k zadani
Cilem diplomové prace bylo navrhnout a implementovat verifikaéni prostfedi pro roboticky systém podle metodiky
UVM. Naro¢nost prace spocivala v nastudovani rozsahlé problematiky verifikacnich principd, existujici
implementace robotického systému (spojeny s vyzkumnou ginnosti na UPSY) a také v nasledné implementaci a
testovani verifikacniho prostfedi. Diplomova prace se da proto oznacit za ndro€nou a student splnil zadani v plném
rozsahu. Projevil dokonce zna€nou invenci pfi navrhu dalSich vylepSeni.

2. Prace s literaturou
Student aktivné vyuZzival doporuc¢ené knizni publikace i ¢lanky. Byl schopen si samostatné vyhledat i dalsi uzite¢né
zdroje.

3. Aktivita béhem feseni, konzultace, komunikace
Student byl aktivni v prlibéhu celého posledniho roku studia. Pravidelné chodil na konzultace a predkladal kvalitni
feSeni. Také si vhodné organizoval dal$i praci a byl schopen pfizpUlsobit své Usili éasovému planu. Oceriuiji, ze
pracoval samostatné a konzultoval spiSe myslenky nez samotné sepisovani prace.

4. Aktivita pfi dokonéovani
Prace byla dokonéena nacas a hlavni body byly konzultovany pribézné.

5. Publikacni ¢innost, ocenéni
Student publikoval svou préaci na studentské konferenci Excel FIT.

6. Souhrnné hodnoceni vyborné (A)
Student aktivné pfistupoval k feSeni prace, pravidelné chodil na konzultace. Ukazal, ze dokéze fesit zadani
samostatné, dokonce s vlastni invenci. Spinil vSechny body zadani. Oceriuji také, Zze podal pfispévek na Excel FIT i
kdyz byl v Easové tisni. Navrhuji hodnoceni stupném A.
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