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Abstrakt

Predmetom tejto bakalarskej prace je polohopisné a vySkopisné zameranie Casti
sidliska Sotina — Senica a vyhotovenie kdtovaného planu tejto oblasti. Na zaciatku
popisuje lokalitu a v teoretickej &asti je popisany postup a metédy merania. Dalej sa venuje
spracovaniu nameranych hodnot a vykresleniu situacie. Kone¢ny vystup je kétovany plan
zadanej lokality.

Klic¢ova slova
Tachymetria, globdlny navigaCny satelitny systém, pomocné meracské body,
vySkové koty

Abstract

The subject of this thesis is the horizontal and vertical survey of part of estate
housing Sotina — Senica and quoted version of the plan. At the beginning of locality and
describes the theoretical part describes the procedure and methods of measurement. It deals
with the processing of the measured values and the portrayal of the situation. The final
output is quoted plan specified location.

Keywords
Tachymetry, global navigation satellite systém, auxiliary surveying points, height
quotations
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1. GvOoD

Cielom mojej bakalarskej prace je polohopisné a vysSkopisné zameranie casti
sidliska Sotina v katastralnom uzemi Senica. Vysledkom tejto prace je vyhotovenie
kétovaného planu tejto lokality. Bude sluzit ako podklad pre projektanta pri navrhovani
okrasnej zelene a pripadnej vystavbe novych ihrisk. Tento podnet bol zalozeny na
zvySenom znecCisteni ovzduSia v danej lokalite, kedze sa tu nachadzaji viaceré

hypermarkety a poliklinika.

Pred samotnym meranim bola vytvorena siet’ pomocnych mera¢skych bodov, ktoré
boli pouzité ako stanoviskd pre neskorSie zameranie podrobnych bodov. Predmetom
merania boli polohopisné prvky, vyskopisné prvky. Prvky okrasnej zelene boli uréené aj na
zaklade pokynov moéjho konzultanta Lubomira FasSaneka, vediceho firmy GEODESY
SLOVAKIA s.r.o. Nasledne boli spracované namerané hodnoty a bol vytvoreny kétovany
plan v analégovej aj digitdlnej podobe. VySkopis bude tvoreny iba kotami.
V zameriavanom uzemi sa nachadzaju panelové domy, cesty a chodniky. Vrstevnice by
boli netplné a spravne by nevystihli terén. Vysledky budt zaradené do databaze firmy

GEODESY SLOVAKIA s.r.o.



2. POPIS LOKALITY

Moja lokalita sa nachadza v meste Senica, okres Senica, Trnavsky kraj, Slovenska
republika. Katastralne tizemie Senica s kédom 855006. Bola mi pridelend oblast’ v severne;j
az v severovychodnej Casti mesta Senica. Tato oblast’ je vymedzena ulicami: zo severu
ulicou Sotinska, zo zépadu ulicou Jana Mudrocha azjuhu avychodu ulicou Laca

Novomeského. Celkové rozloha zadanej oblasti je priblizne 25 157 m®. Priblizné GPS

suradnice tejto lokality st 48°41'11", 17°2220" a priemernd nadmorskd vyska 203,2 m

(Bpv).

Lokalita

J

gnouet™

Solingka
Sotj e
B 500 |

Hirban o

Obr. 2.1 Umiestnenie lokality [zdroj: www.mapy.sk]



3. HISTORIA

Prvé dokazy o existencii Gloveka v tomto regione sa nasli v katastri Ca¢ov (miestna
Cast’ Senice) z obdobia okolo 250 tisic rokov pred naSim letopoctom. Na prelome
letopoctov sa region Zahorie stal ¢astou Rimskej riSe. V priebehu 11. storocia vytvorili
novi vladcovia nad nasim uzemim pohrani¢né pasy hustych lesov a siet’ straznych vezi.
Medzi najznédmejSie patria hrady Korlat, Ostry kamen a Plavecky hrad. V 13. storo¢i sa
naSe uzemie dostalo pod nadvladu Uhorska. V tomto obdobi dostala oblast’ okolo mesta
Senica novi dominantu, hrad Bran¢. Zroku 1256 pochddza prvd pisomna zmienka
o Senici, ktoru vystavil kral’ Belo IV. Ako sucast’ panstva hradu Bran¢ Senica zdiel'ala jeho

osudy.

Obr. 3.1 Senica v minulosti [zdroj: www.senica.sk]

Senica v medzivojnovom obdobi sa niesla v znameni velkych politickych ale aj
hospodarskych zmien. 4. novembra 1918 bola zaloZend odbocka Slovenskej narodnej rady
v Senici. Rozmachu dopomohli aj ¢eski ucitelia a uradnici. Boli vytvorené pociatky pre
ochotnicke divadlo, zalozena mestianska Skola a zacala jazdit' prva verejnd doprava.
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V septembri roku 1920 bola zaloZena tovarefi na umelé vlakna, ktora zamestnavala 500-
600 robotnikov. Popri hospodérskych udalostiach sa v meste rozvijali aj Sportové aktivity.
Zaciatkom tridsiatich rokov zacCala vystavba nemocnice, okresného uradu, kasarni
a telefonickych hovorni. Dinia 18. marca 1939 vstupila do Senice motorizovana stotina
nemeckych vojakov. Socidlna situdcia v meste sa zacala zhorSovat’. Napriek tejto udalosti
sa v Senici zacal budovat’ obecny vodovod a kanalizacia. Od roku 1944 bola dovtedy obec
Sotina pri¢lenena k mestu Senica. V auguste 1944 sa zacali tvorit v okoli mesta
partizanske skupiny. ZaGiatkom jari 1945 sa zacala Cervena arméada priblizovat’ k Senici.

Rozhodujtcim zvratom bol 7. april, kedy sovietski vojaci Senicu oslobodili.

V Senici po 2. svetovej vojne vznikd miestny narodny vybor, ktorého tlohou bolo
navratit’ zivot v meste do starych kol’aji, s ¢im uzko suviselo budovanie Senice. Sucast'ou
povojnového stavu bola postupna konfiskécia, znarodiiovanie a vyvlastiiovanie. Rok 1948
znamenal koniec nadeje na demokratické smerovanie Statu. Napriek tomu sa prudko
rozvijal kulturny a spoloc¢ensky Zivot v meste. Vznika dychové kapela, kniznica a viaceré
zdujmové spolky. Pédt'desiate roky boli pre Senicu katastrofidlne. Najprv postihla mesto
velkd povodent aneskdr aj tyfusova epidémia. V roku 1960 sa Senica stala okresnym
mestom. V tomto obdobi mala viac ako 8000 obyvatel'ov. S tymto faktom suvisia aj roky
mohutného budovania. Po normalizovani politického diania sa zacalo s d’al§im budovanim
mesta, v ramci ktorej boli pri¢lenené k mestu Senica obce Cacov (1974) a Kunov (1976)

ako miestne &asti. Senica uz mala 13 955 obyvatel'ov. Dalsim zdsadnym zvratom bol rok

1989 ako aj den 1.1.1993.
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4. PRiPRAVNE PRACE

4.1. Podklady

Pred meranim bolo treba zaistit' potrebné podklady. Boli vyhladané potrebné
mapové podklady pre lepSiu orientaciu v teréne, pre tvorbu meracskej siete a taktiez pre
vymedzenie lokality a tvorbu mera¢skych naértov. Bola vytlatena katastralna mapa. Dalej
boli vyuzité niektoré webové stranky ako napriklad www.mapy.sk a ortofotosnimky

z archivu firmy GEODESY SLOVAKIA s.r.o.

Obr. 4.1 Ukazka ortofotosnimku [GEODESY SLOVAKIA s.r.0]
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4.2. Rekognoskdcia

Moja lokalita sa nachadza v zastavanom tizemi mesta. Uzemie zahfiia Gasti ulic J.
Mudrocha, L. Novomeského a Sotinsku. Pri rekognoskécii bolo vymedzené presne, ktoré
Casti tychto ulic sa budu podrobne zameriavat’. Uz pri zadavani zékazky bolo rozhodnuté,
ze meracska siet’ sa bude budovat’. Tak pri rekognoskacii terénu sa rozhodovalo kde bude
najlepsie stabilizovat’ pomocné mera¢ské body. Museli sme prihliadat’ aj na vel’ky vyskyt
listnatych a ihlicnatych stromov a taktiez panelovych domov. Aj preto sa meranie
uskutocnovalo na jesenl. V zaujmovej oblasti prevlada ako druh pozemku trvaly travnaty
porast. V lokalite je pravidelny vyskovy profil, ktory rovnhomerne stiipa smerom na sever.
Preto bolo rozhodnuté, Ze pre zobrazenie vyskopisu vo vyslednom mapovom diele budu

postacujuce vyskové koty.

Foto 4.2 Ulica Sotinska [autor]

13



5. MERACSKA SIET

5.1. Tvorba meracskej siete

Po pripravnych pracach bola na rade meracska cast’. Pre zameranie zadanej lokality
bolo potrebné vytvorit meracska siet pomocnych stanovisk, zktorych sa zamerali
podrobné body. Pri tvorbe meracskej siete bola vyuzitd metoda GNSS — RTK (Real Time
Kinematic). Bolo vytvorenych 11 stanovisk, ktoré boli zamerané polohovo aj vySkovo

kvoli pripojeniu na S-JTSK a Bpv.

5.2. Metéda GNSS - RTK (Real Time Kinematic)

Pojem GNSS (Global Navigation Satellite System), ktory v preklade znamena
globalny navigacny satelitny systém. Tento systém vyuZiva signaly z umelych druzic Zeme
na urCenie polohy na Zemi a pre navigaciu v akomkol'vek ¢ase. Medzi najrozsirenejSie
druZicové navigané systémy radime americky systém NAVSTAR GPS, rusky systém

GLONASS a europsky systém GALILEO [Kuruc, 2008].

Metdédou RTK boli zamerané vSetky pomocné meracské body. Snaha bola, aby
vSetky body boli rozmiestnené rovnomerne po celej zaujmovej oblasti. Body boli
stabilizované geodetickymi klincami na betdnovom povrchu alebo na obrubnikoch. Tiez
boli signalizované Zltym reflexnym sprejom. Boli vyhotovené geodetické udaje pre lepsiu
lokalizaciu v teréne. Tieto miestopisy boli vlozené do archivu firmy GEODESY
SLOVAKIA s.r.o. pre d’alSie pouzitie a su sucast'ou mojej bakalarskej prace (priloha €. 1).
Touto metdodou sme schopny merat’ aj vysky uréovanych bodov. Kedze presnost’ urcenia
vysky bola dostacujica pre nase potreby, tak vysky pomocnych meraéskych bodov boli

urc¢ené metddou RTK.
Metdda RTK je zaloZend na tychto principoch [Machotka, Fixel, 2007]:

e prenosu pseudovzdialenosti a fazovych merani z referencnej stanice (base
station) do mobilnej stanice (rover) v redlnom case,
e rieSenia ambiguit v mobilnej stanici metodou ,,on the fly’’ a

e okamzity vypocet parametrov meraného vektoru v mobilne;j stanici.
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Pri merani su preddvané z referencnej stanice do ,,roverov’’ bud’ celé pozorované

data referencne;j stanice alebo korekcie meranych vzdialenosti.

Tab. 5.1 Prehlad pomocnych meracskych bodov

&b, Suradnice v S-JTSK Bpv
Y X Vyska [m]

4001 |548344,75|1222843,07 | 201,04
4002 |548259,11|1222871,73| 201,08
4003 |548226,50|1222813,95| 201,86
4004 |548222,38|1222752,01| 202,42
4005 |548279,46|1222724,86| 203,06
4006 |548215,85|1222689,65| 205,27
4007 |548224,81|1222641,97| 207,48
4008 |548303,83|1222644,11| 206,99
4009 |548285,62|1222682,16 | 205,16
4010 |548314,57|1222747,86| 202,32
4011 |548267,72|1222784,56 | 201,26
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6. PODROBNE MERANIE

Po merani pomocnych mera¢skych bodov nasleduje podrobné meranie. Toto
meranie sa uskutocnilo metéodou tachymetrie. Tachymetriou sa sti¢asne urcuje poloha a aj
nadmorskd vyska podrobného bodu zo zndmeho stanoviska. Pre nepristupné podrobné
body bola pouziti metéda pravouhlych suradnic, prieseénik priamok, pretinanie z dizok
alebo kons$trukéné omerné miery. Celkovo bolo uréenych 967 podrobnych bodov, z toho

871 metddou tachymetrie.

6.1. Tachymetria

Pozname tri druhy tachymetrie: nitkovu, diagramovu a elektronicku. Prvé dve
metddy sa v dneSnej dobe moc nevyuzivaju. Elektronickd tachymetria je podstatne
rychlejSia a presnejsia, aj ked’ zéalezi na pouzitych pomockach. Tachymetria ako taka je
zaloZena na merani tzv. polarnych suradnic. Polarnymi suradnicami je na mysli vodorovny
a zenitovy uhol a dizka od stanoviska k uréovanému podrobnému bodu. Prevysenie medzi
stanoviskom a uréovanym bodom sa vypo&ita z meraného zenitového uhlu a §ikmej dizky.
Osnovy meranych vodorovnych smerov sa orientuji pomocou smernikov, ktoré su
vypolitané zo stradnic stanoviska a d’alSich bodov v okoli, ktorych suradnice tiez

pozname. Meria sa totdlnymi stanicami [ Vondrak, 2004].

Stradnice podrobnych bodov st ur€ované ako stradnice bodu uréenym rajonom.

Takze pre suradnice platia nasledujice vztahy
Ya=Ystssinoga,
Xa =Xg + s oS Oga,

kde Ya, Xa st urcované suradnice podrobného bodu, Ys a X st suradnice zndmeho bodu,
z ktorého je osnova smerov merana s je vodorovna dlzka medzi stanoviskom a urovanym

podrobnym bodom a aga je smernik zo stanoviska na ur¢ovany bod.

Pre vypocet nadmorskych vysSok sa registrovala do totalnej stanice vyska pristroja
avyska ciela, teda vySka odrazového hranola. VysSka pristroja sa merala rolovacim
dvojmetrom. Na urcenie nadmorskej vySky bodu Ha bola vyuzita nadmorské vyska bodu

Hg a znamy vztah

HA:HS+i+h—p,
16



kde h je prevySenie medzi ur€ovanym bodom A a stanoviskom S (dosédza sa aj so
znamienkom), i je vyska pristroja (dosddza sa v metroch) a p je vyska ciela (odrazového

hranola). Princip tejto metody je znamy z nasledujuceho obrazku.

Ha
Obr. 6.1 Schéma tachymetrickej zamery [Vondrak, 2004]

6.1.1. Pouzité pomocky

Pri merani bola pouzita totdlna stanica Topcon 211D. Tato totdlna stanica ma
presnost v merani uhlov 5 a presnost’ v merani dizok je (3 mm + 2 ppm). S jednym
hranolom je mozné merat az do vzdialenosti 1200 metrov. Tento pristroj ma vo vybave
automaticky horizontalny a vertikdlny kompenzator. Citlivost’ kruhovej libely je 107/2 mm
a presnost’ trubicovej alidadovej libely je 30°/2 mm [Geodis]. Totdlna stanica bola pri
merani stabilizovana na duralovom stative. Dalej bol pri merani pouZity odrazovy hranol

s vyty¢kou a kruhovou libelou.
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Obr. 6.1.1 PouZita totalna stanica [Geodis]

6.1.2. Predmet mapovania

Predmetom merania boli podl'a zad4vatel'a hlavne prvky polohopisu a vyskopisu.
Zameriavané prvky boli vyberané s ohladom na stupeni generalizdcie pre dani mierku
1:250. Predmetom mapovania nebolo zameriavanie rozvodov inZinierskych sieti, ktoré
obvykle su predmetom merania pri vyhotovovani ucelovej mapy. Prvky polohopisu boli
rozdelené na liniové a bodové. Medzi liniové prvky patri rozhranie cestnych komunikécii,
rozhranie chodnikov, rozhranie rozdielnych druhov pozemku (detské pieskovisko
a preliezacky), obvody budov, vstup do budovy. Do bodovych prvkov boli zaradené
kanaliza¢né Sachty, vpuste, Supatka, rozdelovacie skrinky, verejné osvetlenie, dopravné

znacky a jednotlivé stromy.

6.2. Metoda pravouhlych suradnic

Princip tejto metddy spociva v tom, ze meriame pravouhlé stradnice podrobného
bodu, tzv. stani¢enie a kolmicu vo vztahu na nejaku zvolenti zndmu meracsku priamku.
Tato zndma meracskd priamka tvori jednu zo suradnicovych osi. Metoda pravouhlych
suradnic sa nazyvala aj ortogondlna metdda. Metdda pravouhlych stradnic je len

doplnkova metdda, ktort pouzijeme vtedy, ked nie je mozné pouzit metdodu polarnu.
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Najcastejsie sa pouziva v tzkych ulickach, hustej zastavbe a v historickych jadrach [Sokol,
Fabian, 1990]. V tomto pripade bola metéda pravouhlych stradnic pouzitd hlavne pre

zostrojenie bodov pri vchodoch do domov, ktoré boli pre polarnu metéodu nepristupné.

6.3. Pretinanie z diZok

Touto metdédou modzeme wurCit polohu nepristupného alebo osamotené¢ho
podrobného bodu, ktory je vzdialenejs$i od meracskej siete pomocnych bodov. Tato metoda
je vhodna pri polohopisnom merani na uréovanie podrobnych bodov v ¢lenitom teréne.
Polohu urcujeme minimalne z dvoch stanovisk, pricom treba dbat’ na to, aby urcujtci
trojuholnik mal optimalny tvar. Optimalny tvar nastane, ked’ sa urcujuce strany pretinali

v uhle v rozmedzi od 30 — 120 gradov [Sokol, Fabian, 1990].
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7. SPRACOVANIE NAMERANYCH HODNOT

Namerané hodnoty boli stiahnuté pomocou programu Geoman do pocitaca. Pri
stahovani neboli zavedené korekcie. Stiahnuté zapisniky boli vo formate *.ZAP. Tieto
zapisniky boli upravené aby sme s nimi mohli pracovat’ v programe VKM. V prostredi
programu VKM sa zalozil novy vykres a nacitali sa suradnice vSetkych stanovisk. Bolo
potrebné vypocitat’ zapisnik merania. Pri tomto ukone sme zaviedli matematické korekcie,
ktoré mali hodnotu -710,61 mm/km. Korekciu sme vypocitali na zaklade pribliznych
suradnic a nadmorskej vysky. Takto vypocitané stradnice podrobnych bodov sa

vyexportovali do textového suboru (priloha €. 6).
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Obr. 7.1 Prostredie programu VKM [autor]

Pri merani boli niektoré body uréované z viacerych stanovisk ako identické body.
Tymto sa skontrolovala homogenita medzi jednotlivymi stanoviskami. Ako identické body
boli zvolené v teréne jednoznacne identifikovate'né body. Napriklad rohy budov, rohy
chodnikov a podobne. Celkovy pocet identickych bodov bol 46. Medzi tymito bodmi bolo

uskuto¢nené porovnanie bodov v programe VKM. Protokol je sucastou bakalarskej prace
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(priloha ¢. 8). Ako je uvedené v predchédzajucich kapitolach, niektoré podrobné body boli
urCované ortogonalnou metodou, konStrukénymi omernymi mierami, priesecnikom
priamok alebo pretinanim z dizok. Takto ur&ené body nemaju nadmorskt vysku. Vypocet

prebiehal v programe VKM a vypoctovy protokol je uvedeny v prilohe €. 5.

21



8. KRESBA

Po vypocte suradnic nasledovala tvorba kresby. Pre tvorbu kresby bol zvoleny
program MicroStation 95 s geodetickou nadstavbou MGEQO. Pomocou tejto nadstavby bol
do programu naimportovany zoznam suradnic a vySok. Ako zakladaci vykres bol pouzity
sjtsk.dgn. Pri tvorbe ucCelovej mapy boli pouzité mapové znaky zkniznice buniek
geol000.cel. Tato kniznica je tvorend pre mierku 1:1000 takze sa musel pouzivat
mierkovy koeficient, ktory upravil velkost mapovych znakov pre nami pouzitu mierku
1:250. Pre tvorbu ucelovej mapy bola vytvorend tabulka atributov, ktora je stcastou

bakaldrskej prace (priloha €. 12).
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Obr. 8.1 Prostredie MicroStationu 95 [autor]

Vsetky predmety boli v prostredi programu MicroStation 95 zobrazené zvislym
priemetom do roviny referencnej plochy. Tvary objektov boli kreslené obrysovymi
¢iarami. Ak toto nebolo mozné, boli pouzité zauZivané mapové znaky z kniznice buniek.
Pri liniovych prvkoch boli pouzité iné hrubky ¢iar. Panelové domy boli zobrazené hrubsou

¢iarou ako ostatné liniové prvky.
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Vysky podrobnych bodov boli vkresbe zndzornené len vySkovymi kotami.
Vzhladom na to, ze zaujmova lokalita sa nachadza v zastavanom Uzemi s velkym
mnozstvom chodnikov a ciest bolo rozhodnuté, Ze tvorba vrstevnic sa vykresl'ovat’ nebude.
Vyskové koty sa spravidla na spevnenom povrchu uvadzaji na metre s dvomi desatinnymi
miestami tzn. na centimetre. Na nespevnenom povrchu sa uvadzaji v metroch s jednym
desatinnym miestom tzn. na decimetre. KedZe zadavatelom tidto podmienka nebola
stanovena boli vySkové koty zakresl'ované na dve desatinné miesta tzn. na centimetre.
Vyskové koty boli ur€ované hlavne u povrchovych znakov inzinierskych sieti, u vySok
vodorovnych hran a u vyznamnych vyskovych bodoch zaujmovej oblasti. VSetky podrobné
body, ktoré mali ur¢ent vyskova kétu, boli oznacené mapovym znakom 9.12 (podrobny

vygkovy bod).

Medzi d’alSie prvky zobrazené v kresbe patria popisné udaje. Popisnymi udajmi
rozumieme nazvy ulic, ¢isiel popisnych a ¢isiel orientacnych a popis ploch. Vicsina tychto
udajov bola zistend z podkladov, ktoré boli k dispozicii pred meranim. Jednd sa o ndzvy
ulic, Cisiel popisnych a Cisel orientaénych. Popisy ploch, ktoré sa v lokalite nachadzaju,

boli ur¢ené az pri samotnom merani.

Pri tlaceni bola celd kresba rozdelen4 na dva mapové listy nad sebou vo formate 16
x A4 (A0), kazdy mapovy list je doplneny kladom tychto mapovych listov. Tiez je v nich
vyznafeny popis mapovych listov vinom klade (ZMVM). V kresbe je vyznacena
hektometricka siet. Priese¢niky siete su vyznacené krizikom, ktorého vSetky Styri ramena
maju 2 mm. Pri znazorneni kladu ZMVM je pouzity podobny systém, ale dizky ramien
krizika v smere dlhiich stran mapového listu maji dizku 4 mm. Orientaciu celej kresby

k severu urcuje smerova ruzica. Kresba bola doplnena o popisné pole a legendu.
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9. OVERENIE PRESNOSTI POLOHOPISU

Overenie sa uskutoc¢nilo na zaklade kontrolnych omernych mier. Tie boli kontrolne
zamerané na stavebnych objektoch ana vteréne jednoznacne identifikovatelnych
spojniciach dvoch susednych podrobnych bodov. Celkovo bolo zmeranych 31 kontrolnych
omernych mier. Najprv sa urobil rozdiel dizky vypo¢itanej zo stradnic a dizky uréenej

z priameho merania v teréne:
Ad =dy, - dk
Nasledne tento rozdiel musel spiiiat’ pre 3. triedu presnosti dve podmienky:
e Vietky rozdiely dizok v absolutnej hodnote musia splnit’ podmienku:
|Ad| <2 «ug + k [m]
e Pre 60% a viac rozdielov dizok v absolutnej hodnote musi platit’ podmienka:
|Ad| <ugq « k [m]

Hodnota koeficientu k bola v naSom pripade 1. Hodnota uyq bola dopocitana zvIast’ pre

kazdu dizku zo vztahu:

d+12
U =15 * 1y * (550) [m]

Za uyy bola dosadend hodnota 0,14 pre tretiu triedu presnosti [CSN 01 3410, 1990].

Dosiahnuté hodnoty st uvedené v nasledujticej tabulke.

Tab. 9.1 Celkové overenie presnosti polohopisu

Vietky dizky pre 60% dizok
1. podmienka 2. podmienka
Adl < 2uy IAd] < ug
spiiia spiiia
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Tab. 9.2 Overenie presnosti polohopisu pre jednotlivé dizky

OVERENIE PRESNOSTI

PRVY BOD DRUHY BOD dm di Ad | ug | 2ug | 1AdI<ug IAdI < 2uy
32 952 7,57 | 7,54 | 0,03 | 0,15 | 0,30 spifia spifia
954 104 7,41 | 7,40 | 0,01 | 0,15 | 0,30 spifia spifia
104 956 7,33 | 7,32 | 0,01 | 0,15 0,30 spifia spifia
22 100 14,65 | 14,65 | 0,00 | 0,16 | 0,32 spita spita
23 101 15,58 | 15,57 | 0,01 | 0,16 | 0,33 spitia spita
95 158 13,62 | 13,63 | -0,01 | 0,16 | 0,32 spifia spifia
118 119 2,73 | 2,73 | 0,00 | 0,14 | 0,27 spifia spita
128 127 3,15 | 3,16 | -0,01 | 0,14 | 0,27 spifia spifia
157 148 7,20 | 7,19 | 0,01 [0,15|0,30| spliia spliia
866 867 18,14 | 18,12 | 0,02 | 0,17 | 0,33 spifia spifia
193 760 8,76 | 8,77 | -0,01 | 0,15 | 0,30 spifia spifia
909 910 14,28 | 14,26 | 0,02 | 0,16 | 0,32 | spliia splia
331 338 8,70 | 8,70 | 0,00 | 0,15 | 0,30 spifia spifia
341 342 455 | 4,54 | 0,01 |0,14|0,28| splia spltia
357 366 10,18 | 10,19 | -0,01 | 0,15 | 0,31 spifia spifia
439 440 3,60 | 3,60 | 0,00 | 0,14 |0,28| spliia spltia
521 557 10,22 | 10,30 | -0,08 [ 0,15 | 0,31 | spliia spliia
616 896 7,68 | 7,64 | 0,04 | 0,15 0,30 spifia spifia
566 571 534 | 533 | 001 [0,14|0,29| splia spltia
589 662 8,65 | 8,65 | 0,00 |0,15 0,30 spifia spifia
589 278 10,25 | 10,20 | 0,05 [ 0,15| 0,31 | spliia splifia
608 609 5,05 | 5,05 | 0,00 |0,14 | 0,29 spifia spifia
245 249 8,62 | 864 |-0,02 (0,15 0,30 spifia spifia
249 701 10,21 | 10,20 | 0,01 | 0,15|0,31 | spliia spliia
60 708 9,74 | 9,77 | -0,03 | 0,15 | 0,31 spifia spifia
53 935 14,48 | 14,55 | -0,07 [ 0,16 | 0,32 |  spliia splia
40 41 512 | 5,11 | 0,01 | 0,14 | 0,29 spifia spifia
809 927 7,67 | 7,68 | -0,01 [0,15|0,30| spliia splia
789 786 8,66 | 8,62 | 0,04 [0,15|0,30| splia splia
768 918 7,28 | 7,26 | 0,02 | 0,15 | 0,30 spifia spifia
759 916 7,62 | 7,61 | 0,01 | 0,15 0,30 spifia spifia
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10. ZAVER

Cielom tejto bakalarskej prace bolo polohopisné a vyskopisné zameranie cCasti
sidliska Sotina a vytvorenie koétovaného planu. Zaujmova oblast’ bola urcena firmou
GEODESY SLOVAKIA s.r.0., s ktorou prebichala konzultacia pocas merania a taktieZ aj
pri spracovani. Tato lokalita sa nachadza v severnej az v severovychodnej Casti okresného
mesta Senica. Oblast’ bola vymedzena tromi ulicami. Na zaciatku rieSenia tejto lohy bolo

potrebné zhromazdit’ potrebné podklady a prevedenia rekognoskécie terénu.

Bola vytvorena siet pomocnych meracskych bodov. Této siet’ bola polohovo
avySkovo ur¢ena metédou RTK. Nésledne boli zmerané podrobné body metddou
elektronickej tachymetrie. Tieto body =zahriiovali polohopisné a vyskopisné prvky
v zaujmovej oblasti. Merané neboli inZinierske siete, len ich povrchové znaky. Celkovo
bolo ur¢enych 967 podrobnych bodov. Vsetko vybavenie potrebné pre meranie v teréne
boli zapozi¢ané firmou GEODESY SLOVAKIA s.r.o. Vypocet stradnic vySok sa

odohraval v prostredi programu VKM. Bol vyexportovany zoznam suradnic a vySok.

Vo vysledku tejto bakaldrskej prace bolo vyhotovenie kétovaného planu. Tvorba
kétovaného planu prebiehala v prostredi programu MicroStation 95 s geodetickou
nadstavbou MGEQ. Prebehol import stiradnic a vySok a nasledna tvorba kresby. Kresba sa
tvorila pre mierku 1:250, v suradnicovom systéme S-JTSK a vySkovom systéme Bpv.

Vysledky prace buda vlozené do archivu firmy GEODESY SLOVAKIA s.r.o.
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GPS

Bpv
S-JTSK
GNSS
RTK
NAVSTAR

GLONASS

GALILEO

ZMVM

v

CSN

Globalny polohovy systém (Global Positioning System)

Balt po vyrovnani, vySkovy systém

Systém jednotnej trigonometrickej siete katastralne;

Globalny navigaény satelitny systém (Global Navigation Satellite System)
Real time kinematic

Navigacny systém americky (Navigation System with Time and Ranging)

Navigacny systém rusky (Globalnaya Navigatsionnaya Sputnikovaya

Sistema)
Navigacny systém europsky
Zakladna mapa vel'kej mierky

Ceskoslovenska $tatna norma
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