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Prace je zamérena na posouzeni moznosti vyuziti robotické totalni stanice pri méreni prvk(
jerabovych drah v praxi. Nabizi se zde nahraditelnost lidskych smysl(, zkuSenosti a preciznosti do jisté
miry automatickym cilenim na odrazny hranol u metody nepfimého urcovani odchylek od optimalni
geometrie jefabové drahy. Stupen aplikovatelnosti je stanoveny na zakladé testovani uvedenych
predpokladd.

V praci je v kapitolach v prvni etapé popsana problematika méfeni jefabovych drah ve smyslu
rozdéleni, bezpecnosti, vymezeni prostorovych vztah(, platnych norem a navodu. Déle je
pokracovano vymezenim pojmu méreni odchylek, metod méreni a vymezenim hodnot toleranci pro
objekt méreni.

Ve druhé etapé se autor vymezil na konkrétni totalni robotickou stanici Leica TCRP, kde se soustredil
na systém automatického cileni na odrazny hranol (dale ATR). Soucasti této etapy je vlastni testovani
ATR a jeho porovnani s manualnim cilenim vyjadfené v pfiloze A. Redeni je v této fazi doplnéné také
prikladem testovani thlové presnosti stanice v ramci vyuky, uvedené v pfiloze B.

Nasleduje treti nosna etapa zahrnujici prakticka méreni jefabové drahy. Konkrétné JD fy Thermal
Trend s.r.o. v Starovic¢kach. Od poufZitych pfistroji se autor propracoval ke zkousce nivelaéniho
pfistroje a k podminkam a pfipravé méreni. Autor popisuje pribéh méreni metodou zamérné primky
s upozornénim na urcitd odchyleni od postupu uvedeného v metodickém navodu. Rozchody kolejnic
byly uréované laserovym dalkomérem mezi vnitinimi bocnimi plochami kolejnic. Most JD nebyl
posunuty do druhé krajni pozice. Namérené hodnoty jsou uvadéné v priloze D. V kapitolach 5.4.2 az
5.4.3 autor vzhledem k zaméreni Ukolu této prace dle mého nazoru zcela zbytecné resi ziskani
rektifikacnich hodnot pro smérovou a vySkovou deformaci JD. Na takto provedené operace navazuje
v rdmci etapy zaméreni JD prostorovou polarni metodou. Systém vymeény, nastavovani hranol( a
feseni souctovych konstant hranoll pfi nepfimém ziskavani hodnot smérovych a vyskovych odchylek
nema autor idedlné propracovan a postup méreni jednotlivych kolejnic je rozdilny. Vysledky jsou
uvedeny v pfiloze F a G. Na zavér této etapy autor rozebira presnost urceni rozchodu kolejnic, urceni
pricné odchylky a vyskové odchylky obou metod, které zavrsi porovnanim vysledkd mezi metodami
vzajemné. Vysledky uvedené v zavéru sice z prevazné Casti jsou srovnatelné, ale presto se zde
projevuje i urcita nezkusenost nebo nevyvazenost pfistupu k Ukonim pri méreni JD spocivajici

v interakci bezpeénostnich pozadavk(l a metodiky prace.

K praci je nutno vyjadfit postoj k negativnim vystuptm:

a. PrestoZe tedy autor nastinil z popsanych dlvodu rlizna omezeni, neni mozné definovat
vyjimky ze zasad méfeni JD. Potom by bylo mozné zjistovani rdznych prvk( JD simulovat
nahradnim zplsobem v idedlnim bezpecném prostiedi.

b. Bod B na soubézné kolejnici neni reseny na kolmici z bodu A od osy prvé kolejnice.

¢. Neniinformace o porovnani hodnot mérenych laserovym dalkomérem Disto napf.
s komparovanym pasmem.

d. U nivelace nejsou vysvétleny ani definovany vhodné zvolené body pro vykonani ¢teni vzad.



e. Pfiprostorové polarni metodé chybi analogové vysvétleni nebo schéma postupu vymeény
hranold.

f. Korigovani a minimalizace pohybu po kolejnicich (mérenych bodech) plisobi pfi textovém
vyjadreni dosti chaoticky.

g. Chybi méfeni pfi pozici mostu na opacném konci JD a tim i kontrola pfimého méreni.

h. Chybi zakres vysledk(i obou metod méreni do , Grafického znazornéni prostorovych vztahl
JD“ pro prehlednéjsi analogové porovnani na doplnéni tabulkovych vystupd.

i. Na zavér je mozné zdlraznit, Ze vhodnost vyufziti robotické totalni stanice mohla byt uréena
jednodussim zplsobem bez celé rfady popsanych kontrolnich méreni.

Z diplomové préce je predevsim patrno, Ze se diplomant snazil seznamit s problematikou komplexné i
se souvisejicimi vazbami pfi potlaceni nékterych, dle ného nepodstatnych, prvka.

Prace je psana srozumitelné, bez preklepll a gramatickych chyb a v pfedepsaném rozsahu.
PfestozZe se autor dopustil uréitych nepresnosti a opominuti je mozné zavérem fici, Ze splfiuje na ni
kladené poZadavky.

Diplomovou praci doporucuji k obhajobé a hodnotim nasledovné
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