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Naroc¢nost zadani obtiznéjsi zadani
Prace byla zaméfena na experimenty se specifickou architekturou konvoluéni neuronové sité. Bylo nezbytné
nastudovat problematiku konvolu¢nich neuronovych siti a rovnéz prace s nastrojem Blender pro generovani
datové sady, coz pfesahuje bézné znalosti v bakalafském studijnim programu.
SplInéni pozadavku zadani student se odiivodnéné odchylil od zadani
Soucasti zadani (bod 2) bylo i nastudovani problematiky kalibrace kamery. Tato oblast byla v praci zminéna jen
okrajové, avSak prace se zaméfila hlavné na detekci vyznacnych bod( v obrazech vozidel. Ty Ize pravé vyuzit
k vysledné kalibraci kamery, coZ bylo zminéno a proto byla cilem predevsim presna lokalizace vyznaénych bod(.
Rozsah technické zpravy je v obvyklém rozmezi
Prace je v béZném rozsahu, neobsahuje zbyte¢ny text a vée co se v textu vyskytuje je skute¢né relevantni
k danému tématu.
Prezentacni uroven predlozené prace 80 b. (B)
Struktura prace je dobfe navrzena a jednotlivé ¢asti na sebe logicky navazuji. Prace se dobre Cte i diky tomu, Ze
text neobsahuje nadbyte¢né pasaze.
Formalni uprava technické zpravy 80 b. (B)
Jazykové je prace napsana peclivé. Obsahuje mensi mnozstvi preklepl a drobnych typografickych chyb (napf.
v rovnici 2.3 jsou nevhodné vysazeny zavorky).
Prace s literaturou 65 b. (D)
VétSina pouzité literatury se vztahuje k obecnym informacim ohledné konvoluénich neuronovych siti a vyvojovych
nastroj. Mélo by se objevit vice praci zabyvajicich se pravé detekci vyznaénych bodu - je citovana jen plvodni
prace predstavujici Stacked Houglass architekturu.
Realizacni vystup 65 b. (D)
Soucasti vystupu prace jsou natrénované modely pro detekci vyznaénych bod( na obrazcich vozidel. Modely
byly trénovany na syntetickych datech, pro které byl vytvofen generator v nastroji Blender. Pfestoze byla vyuzita
augmentace dat, tak samotny nastroj pro generovani syntetickych dat generuje pohledy na vozidlo s fixni pozici
stfedu vozidla vi¢i kamefe, coz mlze vést k pretrénovani modelu na datech. Vysledky nejsou pfili§ presvédéivé,
hlavné kv(li velice nizké hodnoté prahu 0,1 pfi které se lokalizace povazuje za Uspésnou. Rovnéz trénovani
pouze na 3 epochy se vzhledem k mnozstvi dat zda byt nedostate€nym a vyS§si pocet epoch by mohl vést
k lepSim vysledkim.
Vyuzitelnost vysledku
Byl vyzkousen novy pfistup s trénovanim detekce vyznaénych bodi na syntetickych datech a trénovani
lokalizace nahodné generovanych bodl. Mnozstvi ndhodné generovanych bod( je pravdépodobné dosti vysoké
a sit neni schopna se spravné naucit jejich pozice a vzhledem k velikosti vystupni mapy (64x64) pouze
‘'odhaduje’ spravné pozice - pravdépodobné proto jsou vysledné pozice nejlepsich detekci velice blizko u sebe.
Otazky k obhajobé

¢ Jak vybirate vysledny bod z vystupni mapy sit&? Berete maximalni hodnotu, nebo napf. vazeny primeér?

¢ Zkusil jste natrénovany model aplikovat na realna data (fotografii vozidla)?
Souhrnné hodnoceni 75 b. dob¥e (C)
Cilem prace bylo vyzkouset moznosti architektury Stacked Hourglass pro lokalizaci vyznaénych bod( na
obrazcich vozidel. Funkénost tohoto pfistupu byla potvrzena na umélém pfipadu detekce bodu na jednotném
pozadi. PfestozZe nejsou vysledky nijak pfesveédcivé, provedené experimenty pfinasi mnoho zajimavych
poznatkd, které mohou byt zohlednény v dal$im vyzkumu v dané oblasti.
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