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Naroc¢nost zadani obtiznéjsi zadani
Prace navrhuje novou metodu pro rekalibraci PTZ kamery zaloZenou na sledovani Ubéznik(. Jedna se velmi
zajimavou metodu vyuZivajici vlastnosti projektivni geometrie. Zadani hodnotim jako obtiznéjsi.

Splnéni pozadavki zadani zadani spinéno
V&echny body zadani byly spinény.
Rozsah technické zpravy pfesahuje obvyklé rozmezi

Text zpravy je velmi rozsahly (zavér je na 70. strané). Student se zbyte¢né rozepisuje o pomérné nepodstatnych
vécech.

Prezentacni Uroven predloZené prace 55 b. (E)
Student porovnavéa navrzenou metodu pro rekalibraci PTZ kamer s metodou zaloZzenou na homografii. Text
zpravy je asi nejvétsi problém celé prace. Nazvy kapitol jsou pfili§ generické (Kalibrace, Pouzita kalibraéni
metoda,...). Struktura prace neni pfili§ logicka. Student se vyjadfuje neobratné a neodborné. Nékdy jsem mél
dost problém rozlustit, co student svymi formulacemi mysli. Ted” podrobné:

» Kapitola 2 o kalibraci kamer nejprve popisuje nekteré metody pro kalibraci, ale az potom se dozvime co
to vlastné kalibrace kamery je. Pak pokracuje rozbor metod pro PTZ kamery.

¢ Popis metod kalibrace je nepochopitelné rozdélen mezi kapitoly 2.1 a 3.1.

e V teoretickych kapitolach je zmatek v symbolech - jde hlavné o rlizna znaceni vnitfnich patametr(i kamer,
objevuiji se symboly které se dale nepouzivaji (a tedy jsou zbyteéné)

e Obrazky 2.2 a 2.3 vyjadfuji zcela totoZznou véc, takZe neni jasné pro¢ jsou tam oba. Pravdépodobné by
stacil jen 2.3.

e Zbyte€né se fesi problematika zkresleni obrazu kamer (kap. 2.4 a 3.7), ktera neni dilezita pro praci. A
také se zbyte€né detailné popisuje referen¢ni kalibraéni metoda (Diamond Space,...).

e Kap 3.8 je nekompletni - je napsano jak se ziskaji vnitfni parametry, ale UpIné chybi ¢ast o vnéjSich
parametrech,

¢ Pouzivaji se terminy, které se vysvétli az pozdéji (prvni ubéznik, druhy ubéznik,...).

* Moc jsem nepochopil pro¢ je podkapitola o optickém toku v kapitole nazvané Vlastnosti stfedového
promitani.

» Kapitola 5 (nazvana Vlastni prace) micha popis toho, jak navrzena metoda funguje s tim jak je
implementovana (jaké funkce se kde volaji, coz je nezajimavé a nepodstatné)

» Kapitola Popis implementace je opravdu zbyte¢na - je zde jen seznam tfid, ale Uplné chybi popis toho
JAK program funguje. Jaky je vstup (video, kamera?), co se presné déje se vstupnimi snimky
(zpracovava se kazdy nebo kazdy n-ty, jak jsou metody popsané v teoretickych kapitolach pouzité)?
Nova kalibrace se pocita pro kazdy snimek? Dokaze se rozpoznat, Ze scéna nejde pfekalibrovat? Jak je
to celé rychlé?

¢ Misto mnozstvi textu by se ob&as hodily ilustraéni obrazky.

* Ve vyhodnoceni se porovnava navrzena metoda s referenni metodou pouzivajici homografii. Dochazi k
zavéru, ze jeho metoda dava lepsi vysledky. Metody ovSem nefunguiji Upiné dokonale a i pfes mnozstvi
textu jsem se vérohodné nedozveédél zda je to kvdli principu téchto metod nebo kvdli tomu jak jsou
metody naimplementované.

Formalni uprava technické zpravy 70 b. (C)
Mezi hlavni chyby poc¢itam neékteré Spatné vysazené vzorce, obéasné preklepy a chyby v interpunkci. Nékteré
prevzaté obrazky, plvodné rastrové, jsou zvektorizované, takze rohy objektu jsou slité. U viastnich obrazku je
zbyte&né poznamka pod Carou. Néktereé reference jsou nekompletni a maji nejednotné a Spatné formatované
zaznamy. Obrazky v pfiloze B by asi Sly dat na jednu stranu (misto 14 stran!)

Prace s literaturou 90 b. (A)
Student ¢erpal predevsim z odbornych ¢lankd.
Realizacni vystup 60 b. (D)

Student realizoval program pro rekalibraci kamery. Podle vyhodnoceni se zda, ze program neni prakticky
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vyuZitelny.
Vyuzitelnost vysledku
Prace navrhuje novou, zajimavou metodu pro rekalibraci kamery, kterou by jisté Slo dale rozsifit.
Otazky k obhajobé
* V textu se piSe, Ze rekalibrace selhava pfi zoomu, ale nedozvédél jsem se (nebo nepochopil) pro¢ pfesné
tomu tak je. Pro¢ se to déje a jak by se to dalo vyfesit?
» Pouzivate klasifikaci pohybu kamery (zoom, pan, tilt). Co se stane, kdyZ dojde k vice druhdim pohybu
souCasné? Jak se pfesné zachova vas systém (co se stane s Ubézniky)?
Souhrnné hodnoceni 65 b. uspokojivé (D)
Text prace plsobi jakoby byl psan na posledni chvili a zaslouZil by cely kompletné pfepsat (a také zkratit). V
hodnoceni pfihlizim hlavné k obtiznosti zadani a tomu, Ze student prezentuje novou (a zajimavou) metodu pro
rekalibraci.

Prohladeni: Udéluji VUT v Brné souhlas ke zvefejnéni tohoto posudku v listinné i elektronické formé.
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