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Predlozena prace je zamérena prevazné aplikaCnim smérem do oblasti vestavénych
mikrotfadi¢t. Je vénovana zejména jedné konkrétni platformé Cerebot MX7 cK a jejimu
vyuziti v mechatronickych aplikacich. Nosnou mySlenkou prace je umoznéni programovani
této platformy piimo z prostiedi Matlab/Simulink, coz je programovy nastroj bézné
vyuzivany pti navrhu mechtronickych soustav.

Prace méa rozsah 105 stran véetné seznamu pouzité literatury a publikaci autora. V prvni
¢asti prace je provedeno struéné zhodnoceni aktudlniho stavu v oblasti programovani
vestavénych mikrofadi¢t a to zejména s ohledem na moznosti jejich programovani ve vyssich
jazycich. Je zde také ukézano, jak je mozné Caste¢né automaticky generovat kod pro
mikrotadi¢ ze Simulinku.

Jadrem préce je tvorba blocksetu pro vyvojovy kit Cerebot MX7 cK a nastroj pro
ovladani grafického displeje. Tvorba blocksetu v prostiedi Matlab/Simulink je popsana
v kapitole 4, jez piehledné shrnuje vyvoj podpirného softwaru, ktery je nutny pro vlastni
nahravani programu do pameéti mikrofadie. Zminény jsou i moznosti provadéni vice
simulacnich uloh soucasné tzv. multitaskingu procest. V tomto kontextu jsou zminovany,
V dnesni dob¢ velmi popularni, operacni systémy redlného casu FreeRTOS a VxWorks.

Dalsi stézejni ¢asti je pfedpovéd” doby vypoétu Simulink model na zvolené vestavéné
platformé&. Autor popisuje metody piedpovédi doby vypoctu zalozené na intuitivnim odhadu
ze zkusenosti a metody automatického odhadu na zakladé benchmarkovych testa.

Zavér prace je vénovan automatické predikci doby vypoctu na zakladé specializovanych
benchmarkai, které byly navrZeny autorem a tvoti jeden z hlavnich teoretickych ptinost prace.

Prakticka aplikace navrzeného feSeni je demonstrovana na periferii grafického displeje,
ktery je mozné kompletné naprogramovat v prostiedi Matlab/Simulink a nasledné
automaticky nahrat do vyvojového kitu Cerebot.

Resena problematika je vysoce aktudlni a autorem vyuzivany vyvojovy kit
Cerebot MX7 cK patii k technologické spicce v oblasti vestavénych systémi. Moznost
programovat takové zatizeni i s grafickym displejem piimo z prostiedi Matlab/Simulink
predstavuje zatim velmi vyjimecné feSeni. V oblasti pouzivani jednodussich periferii jako
napf. analogovych ¢i frekvenénich 10 vstupti, komunikac¢nich protokolti jako RS232 nebo
CAN jiz Matlab/Simulink jistou podporu ma coz ov§em nesnizuje prakticky pfinos této prace.

Formalni uprava disertacni prace je na dobré Grovni i piesto, ze se autor nevyvaroval
nékterym drobnym chybam napft. v odkazech na obrazky ¢i piekleptum.

Celkové povazuji praci za disertabilni a po uspokojivém zodpovézeni nize uvedenych
otazek doporucuji udéleni titulu PhD.



Otazky doktorandovi:

1. V kapitole 4.2.3 Zminujete FreeRTOS a VxWorks. Jakd je podpora dalSich
popularnich opera¢nich systému jako je Chibi RTOS nebo Nucleus RTOS?

2. Matlab s rozsifenim Embedded Coder obsahuje pfimou podporu vyvojového
kitu Picolo2000 od Texas Instruments, ktery je hardwarové velmi podobny
pouzitému Cerebotu MX7 cK. Srovnaval jste Vase feSeni pro automaticke
generovani kodu pro platformu Cerebot s feSenim pro Picolo? Jaké ma vami
navrzen¢ feSeni vyhody?

3. Vénujete se navrhu automatického generovani kodu i pro jednodussi periferie.
Typické jsou aplikace tizeni stejnosmérnych motora se ¢tenim udaji z enkodért
a prenaseni dat pomoci sériové linky do PC. Je mozné takovou to aplikaci
vytvofit za pomoci Cerebot blocksetu? A srovnat toto feSeni s jiz zminénym
vyvojovym kitem Texas Instruments Picolo2000?

V Brn¢, 1.6.2015 Podpis:

Posouzeni tezi

Po obsahové strance nemam k tezim vyraznych ptipominek — jde o zhutnénou verzi vlastni
PhD préce. Autor se nevyvaroval stejnych chyb v referencich na obrazky ¢i preklepum (napf.
blokcksetem apod.)

Ohledné formalni stranky by bylo vhodné praci peclivé zkontrolovat a opravit nékteré

pteklepy, zejména:

o odkazy na obrazky jsou obecné $patné, napf. ,,...je prezentovan na Obrazek 9...«
(str.18)

. nazev vyvojového kitu Cerebot MX7 cK je pouzivan v raznych verzich bez zjevného
davodu (Cerebot, Cerebot MX7, cK)).



